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Die Modelle 8870/1 N und 8870/3N sind baugleich. 


Beide Modelle sind im Chassisschrank 3526 untergebracht. In diesem Chassis- 
schrank befindet sich auch die Magnetplatten-Station 0628.01. 


Die Display-Arbeitsplätze können als Remote-Plätze oder direkt angeschlossen 


werden. 


Als Peripheriegeräte stehen zur Verfügung: 
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Lochkartenleser 500 K/Min 


0491.01 


Zeilendrucker 18000 Z/h 


4552 .0x 


NND 150 Z/s 


4584 


Magnetband 9/ 800 bpi 


6150.0x 


Magnetband 9/1600 bpi 


6152.0x 


Datenübertragung 


Magnetbandcassette 
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ALM-Verteiler 7122.01 


ІН55 


Kabel Inhouse-Leitg? Kabel 
7129.00 5m 4-Draht bis 7128.03 5m 


0789.00 
3528.00 
. 1514.00 
Speicherkarte 63915.00.6.15: 
Leitungskarte IHSS 62254.00.4.15. 
CRT -Controller 2450.01 
Zeichengenerator DP 24 62407.00.8.15 
Bildwiederholungssp. 50Hz 63949,00.3.15 
Monitorsteuerung 2451.00 
Netzteil 3040. 0x oder 


Blocktastatur |. 0665.xx 
SAS-Kabel 1,5m 7126.00 


2. Platz Masterplatz 


Der 2. Platz kann bis zu 100 m auch wie folgt angeschlossen werden: 


5m 7128.03 
20 m 7128.00 
50m - 7128.01 
100m - 7128.02 
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1.2 Kabel-Liste 


Kabel 


Adapter 
DAP-Modem 
DAP-Modem 
DAP-ADO 
DAP-IHSS 
DAP-IHSS 
DAP-IHSS 
DAP-IHSS 


MP 
MP Daisy Cain 


MB 
MB Daisy Chain 
MB Daisy Chain 


DP-Printer, ЕКІ 


PSP Kabel Elko-E Ко 
PSP Kabel Elko-E1ko 
PSP Kabel Elko-E Iko 
PSP Kabel Elko-E |Ко 
PSP Kabel ЕКо-Е Ко 
PSP Kabel Elko-Elko 
PSP Kabel Elko-Elko 
PSP Kabel Elko-£ Ко 
PSP Kabel Еко-Е Ко 


Massekabe! 


ND 
oder Sonderlünge mit Meter- 
Angabe bestellen. 


33 33333333 


333333333 33 333 


33333333 
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7045.06 
7077.01 
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Übersicht der Geräteadressen 


E/A-Adr. | Interrupt-Nr. | Interrupt- Nr. 
Gerüt Adreß-Schalter | (oktal) Adapter Rechner 


Alle Rechte aus dieser Unterlage und ihrem inhalt 


~ 


Disk-Contr. 
Storage-Moduln Contr. 


~ 


~ 


~ 


. ND-Contr. 
2. ND-Contr. 
DSZ 

Matrix E/A-DP 
NRZI/PE -Contr . 
FD-Contr. 
NSV 
MBC-Contr. 

KE 


~ 


~ 


~ 


о km о Oo kom km km + 


~ 


DP-Drucker 
LKL 
SAS 


Tastatur, Block 
Tastatur, Flach 


PSR-Adressen = 400 
PSP-Adressen < 400 


DSP (Disk Service Processor) 
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Das Utility DSP kann vom Techniker zur Fehlersuche herangezogen werden. Mit 
diesem Programm können Speicher- bzw. Sektorinhalte auf dem Bildschirm sichtbar 


gemacht und veründert werden. 


e Speicherausdruck 


DSP "Ск" 
ЕВҮЕ "CR" 
H = für Header "CR" 
L für List "CR" 
D für Dump "CR" 


Sektorausdruck 


"Ср" 
"ср" 
"CR" 
"CR" 
"CR" 


Ausdruck auf Printer 


DSP "CR" 
FBYE "CR" 
H "CR" 
T SLPT "Ск" 
L oder D "CR" 
T SLPT "CR" 


pee bbs 


Speicherzellen ündern 


(File BYE wird aufgerufen) 


(Liste wird im Assembler angezeigt) 
(Liste wird in Maschinensprache angezeigt) 


(Get Unit 0/RDA 0) 


(Sektor wird im Assembler angezeigt) 


(Druckanfang) 
(List oder Dump) 
(Druckende) 


— | xxxx: Eingabe in А5СП "CR" 
— хххх: Eingabe іп OCTAL "CR" 


DSP beenden 


"CR" 
"СВ" 
"CR" 
"Ср" 


"СЕ" 
" CR" 
" СЕ" 
Output 


(beendet DSP und geht in Control-Mode) 
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2 Software-Befehlsstruktur 
2.1 Allgemeines 
Der Rechner unterscheidet zwischen 4 grundsützlich unterschiedlichen Befehlsfor- 


maten. Jedes Format ermöglicht eine Vielzahl von Kombinationen der Befehls- 
ausführung. 


e Sprung und Speicher modifizieren 


rekt 
12 10 9 8 


Bit 15 14 13 11 7 ó 5 4 


е  Datentransport 


[oon аса le 
4 13 12 п 10 9 8 


Bit 15 1 7 6 


e Ein-/Ausgabe 


12 1! 9 8 


Bit 15 14 13 1 10 


G 
7 6 5 


е Arithmetik und Logik 


AC- AC- 
Quell- Ziel- 
adresse adresse 


Ви 15 M 13 172 11 
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Effektive Adresse (E) = Ergebnis aus (1), (X) und (D). 


Bit 12, 11 = Funktion 


00 JMP Sprung nach E und das Programm auf der Adresse E 
fortsetzen. 


01 JSR  Unterprogrammsprung nach E. Die Rückkehradresse in 
AC3 speichern. 


10 ISZ Den Inhalt von E um 1 erhöhen und die nächste 
Adresse überspringen, wenn das Ergebnis = 0. 


11 DSZ Den Inhalt von E um 1 vermindern und: die nächste 
Adresse überspringen, wenn das Ergebnis = 0. 
Indirekt 


direkt 
indirekt 


Page 0 Addressing, (D) = effektive Adresse 

Rel, Adressierung, Programmzähler + (D) = effektive Adr. 
Basis Reg. Adressierung, LACH + (D) = effektive Adr. 
Basis Reg. Adressierung, (AC3) + (D) = effektive Adr 


Bir 7-0 Displacement 


Bei Page 0 Adressierung kann direkt von 0 - 377) adressiert 
werden, 


Bei relativer und Basis Register Adressierung ist der Inhalt der Bits 
0 - 6 positiv oder negativ. 


Bit 7 = 0 Bit 0 - ó positiv 
Bit 7 = 1 Bit 0 ~ 6 negativ 


Die negative Zahl wird іт Zweier-Komplement dargestellt. 


Er ку 
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2.3 Datentransport 


Pee pe ha 


7 5141312 


Effektive Adresse (E) = Ergebnis aus (1), (X) und (D). 


Bit 14,13 = Funktion 


01 LDA  Lode Akku mit Inhalt von E. 
10 STA Lade Inhalt von Akku in Speicherzelle E. 


AC-Adresse 


00 ACO 
01 ACI 
10 AC2 
11 АСЗ 


= direkt 
indirekt 


Page Zero Adressierung, (D) = effektive Adr. 
Rel. Adressierung, (РС) + (D) = effektive Adr. 
Basis Reg. Adressierung, (АС2) + (D) = effektive Adr. 
Basis Reg. Adressierung, (AC3) + (D) = effektive Adr. 


Displacement 


Bei Page Zero Adressierung von 0 - 377. 


Bei relativer Adressierung und Basis Register Adressierung ist der 
Inhalt der Bits О - 6 positiv oder negativ. 


Bit 7=0 2 Bit 0 - 6 positiv 
Bit 7 = 1 2 Bit O - 6 negativ 


Die negative Zahl wird im Zweier-Komplement dargestellt. 
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[15 | 14 | 13 [12] 11] 10 | 9 


| || југ SES 


I/O (IN/OUT) 


Eingabe 
Ausgabe 


direkte Gerüteadresse 
direkte Gerüteadresse 
(AC2) + Bit 7 - 0 = Gerüteadresse 
(AC3) + Bit 7 - 0 = Gerüteadresse 


Geräteadresse (entsprechend Controller) 


EG-/AG-Zeile (entsprechend der E/A-Belegung) 
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ETUR 


ШЕ 


Bit 14,13 
und 12,11 


Вїї 10-8 


3 
Не 


Funktion 
000 COM 
001 NEG 


010 MOV 
011 INC 


ADC 


SUB 


110 ADD 


111 AND 


Shiftfunktion 


Logisches Komplement von АС5 --- ACD 


Zweier-Komplement von ACS --- ACD. Ist АС5 = 
0, wird das Carrybit komplementiert. 


ACS —- ACD 


ACS + | — ACD. Ist das Ergebnis = 216, wird das 
Carrybit komplementiert. 


ACS wird komplementiert und zum ACD addiert. 
Das Resultat steht in ACD. War der originale Inhalt 
von ACD > ACS, wird das Carrybit komplementiert. 


Zweier-Komplement von ACS + ACD — ACD, 
d.h. ACS - ACD —e ACD. War der originale 
Inhalt von ACD = ACS, wird das Carrybit komple- 
mentiert. 


ACS + ACD — ACD. Ist ACD = 216, wird das 


Carrybit komplementiert. 


Log. Und, ACS А ACD --- ACD. 


kein Shift 

Shift links (1 Stelle) 
Shift rechts (1 Stelle) 
Swap (tausch) Halften 
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Carrybit 


00 
01 
10 
11 


No Load 
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keine Anderung 
Carrybit löschen 
Carrybit setzen 
Carrybit komplementieren 


Ergebnis in ACD laden 
Ergebnis wird nicht in ACD geladen 


kein Skip 
unbedingter 


Skip, 
Skip, 
Skip, 
Skip, 
Skip, 
Skip, 


wenn 
wenn 
wenn 
wenn 
wenn 
wenn 


Skip 

Carry = 0 

Carry 7 0 

Resultat = 0 

Resultat Z 0 

Resultat oder Carry = 0 
Resultat und Carry Z 0 


Tabellen 


Tabellen 
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© — NO x 1000 1 0 o. < а О Q u ue © — сч сэ чао о rZ оо та ши 
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Codetabelle für DP-Typenwalze (64 Character. Ser: ASCII) 


Tabellen 
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918pua өрөг ‘шилец ex28MZ-e 
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3.2 Standard 64 Typenwalze für DP-Drucker (60 Character-Set: OCH BI) 
NCAG -E lektronik 


Symbol | Code ка. Nr. 


SON Q QN — 


! + ос охо омо Q + G N ~ 


` 


. ~ 


— ta бо TM 0 М ежеке м< ож 5 то С 


омо O @ > `= @% `= G `o o m n Q m m G O Ə > Ə Ə ` @% N % Q@ > G SN = 
Š m O оо G c (Q CO N S кә N кә мс N ко N (л (л (лл Oo O > = @ > > > 
тњо њуљ о оо ооу nN оо љо оор мо № п 


3 
3: 
3, 
35 
3. 
3. 
3. 
3. 
3. 
3. 
d. 
2. 
2. 
2. 
2. 
2 
2. 
4 
4 
4 
5 
4 
5 
5 
4 
4 
4 
5 
4 
4 
4. 
4. 


= оог C FOI zmm: 


Sämtliche Codekombinationen zwischen 0.0 und Ғ.Е, die hier nicht ausdrücklich 
benannt sind, sind als Space (blank) zu interpretieren. Code für Space 2.0. 


Alle 64 Zeichen sind druckbar. Der Pfeil (—&) markiert den Anfang der Typen- 
trommel. 


Die Zeichen mit der laufenden Nr. 63 und 64 sind nicht OCR-B-fähig. 


DP-Nr. 240 160 078 
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Unterlagen sind ausschließlich tur 
ice-Zwecke bestimmt. Jede andere 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


2 


Zwecke bestimmt, Једе andere 
tung ist ausdrücklich untersagt. 


je 


~ Unterlagen sind ausschließlich für 
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3.3 Standard 96 Typenwalze für DP-Drucker (96 Character-Set: OCR-B1) 


NCAG -E lektronik 


№. Nr. | Symbol| Code №. №.| Symbol | Code №. Nr.| Symbol | Code 
Y 


a 
сл 


оо ` O. лом 
H 


i +оо @% I O: @ + G N) — 
тт о се © су отп © т по ат суо > Љо о о осор т Мм о 0 


Lo Co l> Љо Q `o `o bo o m m Q Q труб) Ə © oc SÑ о Q > G N — 
ар би tex 


X ха QN N< <o хе = тео суз жо (уо су—гс с 
MO MONONOSNOO RO ОМ О О Б Оо БО УО Оо Аһ о БО AN 
оо––рре—~смсоссеорр~мче“ссооттоомччооцооте 
чм мө о UD UO ж N O оо оо оз оз со ко кә кә Кә № № Ко Кә № ммм 


3. 
3. 
3. 
3. 
3. 
3. 
3. 
3. 
3. 
3 
2 
2 
2. 
2: 
4. 
6. 
4. 
6. 
55 
7. 
4. 
6 
5 
7. 
5: 
7 
4 
6 
4 
6 
4 
6 


а»оогш>--іе mn эз ро т. + 
| ecoe Cip» Q) mi — эх v A `: 


Die Zeichen mit den laufenden Nummern 85, 86, 88, 92, 93, 94 und 96 sind 
nicht OCR-B-fähig. 


Alle 96 Zeichen sind druckbar. Der Pfeil (—=) markiert den Anfang der Typen- 
trommel. f 

Alle Codekombinationen zwischen 0.0 und F.F, die hier nicht ausdrücklich 
benannt sind, sind als Space (2.0) zu interpretieren. 


DP-Nr. 240 161 042 D 
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3.4 . 1S0-7-Bit-Code (CCITT-Code Nr. 5), 7-Bit-Code nach DIN 66003, (USASCII) 
128 Darstellungsmöglichkeiten, Einsatz t.B. bei ІВМ 
Codebreite = 8 Bit (7 + 1) 


Codetabelle 


60 ~ 


` со О Q + GQ ses ON: 
> белме K EK E em "DD o бу 3 ro - зо "ng oo со 


@ 
A 
B 
С 
р 
Е 
Е 
С 
H 
l 
J 
K 
L 
M 
N 
o 
P 
Q 
R 
M 
T 
U 
IK? 
w 
x 
Y 
2. 
t 
N 
1 


әу... 


DORF COMPUTER AG 

nterlagen sind ausschtießlich fur 

Zwecke bestimmt, Jede andere 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


[2 
5. 


Zwecke bestimmt. Jede andere 
tung ist ausdrücklich untersagt 


А 


"Unterlagen sind ausschließlich für 
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3.5 EBCDIC-8-Bit-Code 


256 Darstellungsmöglichkeiten, Einsatz z.B. bei IBM, Siemens. 
Codebreite = 8 Bit 


Codetabelle 


AC 


ETB (ЕОВ) 
ESC (PRE) 
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72 А0 СЕ 


+ 


т т п т om omn 
со М O. Ci WN 


NM x £ < C€ — и 


б. m 


ха oo Go са 


ы<хЕ<с- 4 


"070033 —x— 
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nterlagen sind ausschhieflich tur 
Zwecke bestimmt. Jede andere 


Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 
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5 


^ Unterlagen sind ausschließlich für 
e-Zwecke bestimmt, Jede andere 
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3.6 Tape Output Code (7- und 9-Kanal) 


Кеу- NCR 
EBCDIC | ASC || HWEL-7 ICL-7 


board 
A 
B 
C 
D 
E 
F 
G 
H 
| 

Ј 
K 
L 
M 
N 
© 
Р 
О 
К 
5 
Т 
U 
V 
W 
x 
Y 
Z 
0 
] 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 


E el 
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Key- ` NCR 
soard | EBCDIC | ASC II BCD | HWEL-7 | ICL-7 
SP 20 15 54 


d 


(2) 300 
0 May be used in place of one of the above legal EBCDIC 
( 5 ) 320 characters or associated with an unused key. 
( ) = Corresponding Character 
[ ] = U.K. Version 


Jnterlagen sind ausschließlich tur 
.e-Zwecke bestimmt, Jede andere 


XDORF COMPUTER AG 
Verwertung ist ausdruckhich untersagt. 
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Adapter 
1214 


Adapter 
1214 
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INFORMATION 
ADRESSE 


INFORMATION 
ADRESSE 


= 
о 
m 
x 
2 
a 
t 
Ww 
2 


ACD/REGISTER-FILE 


Adapter 1214 
Adapter-Belegung 
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4.2 Bedienungsanleitung fiir den Adapter des Rechners 1513 


4.2.1 Allgemeines 


Der Rechner 1513.00 zeigt seinen internen Zustand in einer speziellen Mikro- 
routine an, in die er nach Abarbeitung eines Befehls verzweigen konn. 


Wenn sich der Rechner in dieser Routine befindet, wird dieses durch die Lampe 
ADR angezeigt (Adapter-Routine). Innerhalb dieser Routine kann der Rechnerzu- 
stand (bis auf das C-Flip-Flop) beliebig verändert werden. 


Die Lampe DAU zeigt an, ob vom Rechner aus Startsignale auf die Rückwand 
gesendet werden. Е 


Die Lampe RM zeigt ап, daß der Rechner durch den Direktzugriff eines anderen 
Gerütes auf die Rückwand, unterbrochen worden ist und die Kontrolle der 
Rückwand abgegeben hat. Dies gilt auch für den Direktzugriff vom Adapter 
aus, da es sich logisch um einen Zugriff des Rechners handelt. 


Die oben beschriebenen Anzeigen und die Anzeigen SB, SKIP, C, CV und die 
Anzeige der vom Rechner auf die Rückwand gesendeten Adressen erfolgen ständig, 
wührend die Anzeige der letzten Rückwandinformation, des inhaltes der Rechner- 
Register und des letzten ausgeführten Befehls nur gültig ist, wenn die Lampe 


ADR leuchtet. 


4.2.2 Stoppen des Rechners 


Stoppen mit dem Schalter DZ 


Soll nur ein Direktzugriff vom Adapter aus durchgeführt werden, kann der 
Programmablauf durch Einschalten des Schalters DZ unterbrochen werden. 


Beim Ausschalten von DZ läuft der Rechner sofort weiter, wenn nicht in- 
zwischen DAU ausgeschaltet wurde oder der Rechner auf einer Stoppadresse 
gehalten hat. 


Adrefi -Stop 

Durch Einlegen des Schalters STP (Stop auf Schalteradresse) kann der Rechner 
nach dem Ansprechen der in den Adrefischaltern eingestellten Adresse gestoppt 
werden. 

Der Schalter 1/O kennzeichnet dabei die I/O-Adresse. Ist die eingestellte 
Adresse die Adresse eines Befehls, so wird nach Ausführung dieses Befehls 
gestoppt. Ist sie eine Operandenadresse (auch I/O-Adresse) oder indirekte 
Adresse, so wird nach Ausführung des Befehls gestoppt, in der diese Adresse 
angesprochen wird. 


Der Programmablauf wird durch Betütigen der Taste START fortgesetzt. 


'"XDORF COMPUTER AG 


Unterlagen sind ausschließlich fur 
.6-Zwecke bestimmt. Jede andere 
Verwertung ist ausdrucklich untersagt. 
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` Unterlagen sind ausschließlich fur 
8-Zwecke bestimmt, Jede andere 
atung ist ausdeucklich untersagt. 
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4.2.3 Einzelbefehl- und Einzelzyklusbetrieb 


Ist der Schalter DAU ausgeschaltet, so wird nach jedem Befehl der Rechner 
angehalten. 

Durch Betätigen der Taste START wird der nächste Befehl ausgeführt. Die Funk- 
tion der Taste START kann mit dem Schalter FS, mit einer Frequenz von ca. 

1 kHz wiederholt werden. 


Wird zusätzlich der Schalter EZ eingeschaltet, so wird der Rechner nach jedem 
Rückwandzugriff angehalten und die angesprochene Adresse mit der zugehörigen 
gelesenen oder geschriebenen Information angezeigt. In die Adapter-Routine 
kann jedoch erst nach der Abwicklung des Befehls verzweigt werden. 


Der Einzelzyklusbetrieb ermöglicht es, den Verlauf von indirekten Adressierungen, 
Autoincrementierung und Autodecrementierung zu verfolgen. Das Lesen des 
nächsten Befehls wird jedoch nur bei arithmetischen Befehlen angezeigt. 
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4.3 Bedeutung der Anzeigen 


4.3.1 Instruktions- und Skipanzeige 


In der obersten Lampenreihe wird der zuletzt ausgeführte Befehl angezeigt. Hat 
er zum Skippen des nüchsten Befehls geführt, so leuchtet die Lampe SKIP. 


4.3.2 Registeranzeige 


In der zweiten Lampenreihe wird der Inhalt der rechnerinternen Register angezeigt. 


Mit деп Schaltern FO, ЕТ, F2, F4 können binär 16 Register adressiert werden. 
Sie haben im einzelnen folgende Bedeutung: 


Akkumulator 0 
Akkumulator 1 
Akkumulator 2 
Akkumulator 3 


Programmzähler 


Der Programmzähler enthält immer die Adresse unter welcher der nächste 
auszuführende Befehl geholt wird. 


Akkumulator 0 
Akkumulator 1 
Akkumulator 2 
Akkumutator 3 
Carry-Flip-Flop, Rückkehradresse 


Rechner- und Interrupt-Stack 


Verknüpfungsergebnis bei arithmetischen Befehlen und ATT-Verwaltung 
(siehe Adapterhandling mit ATT) 


Das Verknüpfungsergebnis kann auch dann abgelesen werden, wenn der Be- 


fehl keinen Akkumulator verändert hat, d.h. das NO-LOAD Bit gesetzt ist. 


4.3.3 Die Anzeige C und CV 


C zeigt den Zustand des Carry-Flip-Flops an. 
CV zeigt den vorhergehenden Zustand des Carry-Flip-Flops an. 


Ist bei einem arithmetischen Befehl dos NO-LOAD-Bit gesetzt, so zeigt CV das 
Carry-Ergebnis der Verknüpfung an. 


herige Zustimmung varpflichtet zu Schadenersatz. 


make liable to pay damages. 


Unterlagen sind ausschtieBlich fur 
Zwecke bestimmt Jede andere 
artung ist ausdrücklich untersagt. 
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4.3.4 Rückwand-Anzeige 


In den beiden untersten Lampenreihen werden Information und Adresse des letzten 
Rückwandzugriffs des Programms oder des Direktzugriffs vom Testadapter aus ange- 
zeigt. 

Die Lampe SB zeigt dabei an, ob es sich um einen Schreibzugriff (bzw. Ausgabe) 
handelt. 

Die Lampe KSTR leuchtet, wenn die entsprechende Einheit nach 10 ys nicht 
geantwortet hat. 


ИО leuchtet bei E/A-Adressen. 


4,4 Andern des Rechner-Zustandes 


Mit Ausnahme des Carry- und des Skip-Flip-Flops kann der Rechner beliebig ge- 
ündert werden, d.h. alle Register kónnen vom Adapter aus neu definiert werden. 


Wird der Programmzühler neu gesetzt, so wird das Programm an dieser Stelle 
fortgesetzt. Eine Anderung der Register 10 ~ 14 stórt den Programmablauf nicht. 


Durch Betütigen des Schalters FSB wird die in den Informationsschaltern eingestell- 
te Information in das mit FO, F1, F2, F4 adressierte Register eingeschrieben, 
wenn der Schalter FEIN eingelegt ist. 


4.5 Direktzugriff vom Adapter 


Dazu mufi der Schalter DZ eingelegt werden. 
Durch Betütigen der Taste START wird auf die in den Adrefi-Schaltern eingestellte 


Adresse zugegriffen. Die Funktion der Taste START kann mit dem Schalter FS und 
mit einer Frequenz von ca. 1 kHz wiederholt werden. 


Der Schalter SB bestimmt, ob es sich um einen Schreib- oder Lesezyklus bzw. 
Ein- oder Ausgabezyklus bei |/О-Адгеззеп handelt. 


Es ist zu bemerken, доб mit diesem Direktzugriff auch alle Interfacefunktionen des 
Rechners angesprochen werden können, was Einfluß auf den Programmablauf haben 
kann. Z.B. kann das Abfragen von Interrupt-Nummern zum Lóschen des Interrupt- 
Ereignisses führen. 


Das Abfragen des Prioritätsfehler-Registers führt zum Löschen des Parity- oder 
Zeitfehler-Ereignis-Flip-Flops. 


Zu den als I/O-Befehle codierten Sonderbefehlen führt der Direktzugriff des 
Adapters jedoch nicht. 
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4.6 Anzeigenfeld 


ACD: 


REGISTER-FILE: 


ADR: 


ADRESSE: 


CV: 


С: 


DAU: 


FILE: 


INFORMATION: 


INSTRUCTION: 


KSTR: 


RM: 


58: 


ACD zeigt ап, daß der Inhalt von der 16 Bit Information 
AC FILE, der Inhalt eines vom Programm adressierten Akkus 
ist. 

16 Bit Information eines File- oder AC-Registers. 


Adapterroutine 


Anzeige der 15 Bit RUckwandadresse 


Bit 16 (1/O) zeigt an, daß bei Adreßstop der letzte Zyklus 
ein |/O-Befehl war. 


Vorheriger Zustand von Carry. 

Carry 

Anzeige Dauerlauf 

Der Akku wurde durch den Adapter adressiert. 
Anzeige der 16 Bit Rückwandinformation. 
Anzeige des zuletzt ausgeführten Befehls. 


Zeigt an, daß die angesprochene E/A bzw. Speicher keinen 
Strobe gesendet hat. 


Rückwand belegt durch ein PSR-Gerät. 
Leuchtet bei einem Schreibbefehl. 


Leuchtet wenn die Sprungbedingung beim nächsten Befehl 
erfüllt ist. 
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4.7 Bedienfeld 


ADRESSE: Mit den Adreß-Schaltern kann eine 15 Bit Adresse eingestellt 
werden. 


а) Stopadresse 

b) Speicheradresse 

c) Mit Bit 16 = E/A-Adresse 
Dauer lauf 


Direkter Speicherzugriff (Schreiben, Lesen) 


Ermöglicht Adapter-Betrieb 


Testadapter nur bei ausgeschaltetem Schalter (Adapter funk- 
tionslos) an den Rechner anschließen. 


Einzelzyklus 
Binäre Codierung der Rechnerregister. 


Aktiviert die unter FO, Fl, F2, F4 eingestellte Adressen 
(Lesen, Schreiben). 


FS: 1 kHz Freischwinger 


FSB: Schreibt die eingestellte Information in die mit FO...F4 
adressierten Register. 


FSLO: Löschen Fremd mit FS 
INFORMATION: 16 Bit Information für Speicher oder Register. 


LTEST: Lampentest 


LBR: Laden der eingestellten Basisadresse in das Basisregister des 
Testadapters, keine Lampenanzeige. 


LFR: Löschen Fremd 
REL: Addiert eingestellte Adresse zum Inhalt des Bosisregisiers. 


Schreiben 


Startet Funktion 


Stop auf eingestellter Adresse. 
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Handling 

Adapter anschließen 
- Schalter EIN im Aus-Zustand. 
- Kabel am Rechner befestigen. 
- Schalter EIN in Ein-Zustand. 
Der Adapter ist funktionsfähig. 


Dauer-Betrieb 
- Schalter DAUER in Ein-Zustand. 
Alle übrigen Schalter im Aus-Zustand. 


Anzeigen 


Die Adresse wird im Anzeigefeld angezeigt; entweder |/O- oder Speicher- 
adresse, sowie die z. Zt. laufende Funktion. 


Programm -Stop 


Das Programm halt bei eingelegtem Schalter STP auf der in der Adrefi- 
Schalterreihe eingestellten Adresse, die sowohl eine I/O- als auch eine 
Speicheradresse sein kann. 


Anzeigen 


Bei Adreß-Stop wird іт AdreB-Anzeigefeld die Halteadresse und im 
Instruktions-Register wird der zuletzt abgearbeitete Befehl angezeigt. 
Die Befehlsadresse ist - 1. 


Programm -Ei ngabe 


- Schalter DZ und SB in Ein-Zustand. Adresse und Befehl in den ent- 
sprechenden Schalterreihen einstellen. 


START-Schalter betütigen. 


Die eingestellte Information wird übernommen und im Informations- bzw. 


Adreß-Anzeigefeld angezeigt. 


Unterlagen sind ausschließlich fur 


XDORF COMPUTER AG 
Se. we-Zwecke bestimmt, Jede andere 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 
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PGM-Startadresse laden 
- Schalter F2 (PC-Counter) und Schalter FEIN einlegen. 
- іп der Informations-Schalterreihe die Startadresse einstellen. 


- Mit dem Schalter FSB wird die Startadresse in den PC-Counter 
geschrieben und im AC-FILE angezeigt. 


Der Programmstart erfolgt durch Betütigen des Schalters START. 


Direkte Ein-/Ausgabe mit E/A-Adressen 
- Schalter DZ in Ein-Zustand. 


- Schalter SB in Ein-Zustand = Ausgabe 
Schalter SB im Aus-Zustand = Eingabe 


In der Adreß-Schalterreihe den Schalter I/O (Bit 15), die GAD sowie 


die Zeilenadresse einstellen. 


Bei AG in der Informations-Schalterreihe die auszugebende Information 
einstellen. 


Schalter START oder FS betütigen. 


Anzeige 


- Im Informations-Anzeigefeld wird der Zeileninhalt (EG, AG) angezeigt. 


- Іт Adrefi-Anzeigefeld wird die eingestellte Adresse angezeigt. 


4.9 
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Adapter-Handling mit Adreß-Übersetzungstabelle 


Laden der ATT mit Information 


Information in Informations-Schalterreihe einstellen (Schalter 8 - 15). 
Page-Nummer in Adreß-Schalterreihe einstellen (Schalter 9 - 14). 
Register 15 adressieren. 

Schalter "FEIN" und "FSB" ein. 

Eingestellte Information wird in die ATT übernommen. 


Laden von Adressen <64 k Byte 


Diese Adressen können wie bisher angesprochen werden, wenn die ATT die- 
selbe Information enthält wie die Adreß-Schalter 9 - 14. 


Prüfung auslesen Register 15. 


Laden von Adressen >64 k Byte 


ATT mit den Konstanten entsprechend größer 64 k laden. 

Page-Nummer (Schalter 9-14) und weitere Adresse in (Schalter 0-8) einstellen. 
Information in Informations-Schalterreihe einstellen. 

Schalter "DZ" und "SB" ein. 

Schalter "START" betätigen. 

Eingestellte Information wird in die eingestellte (über die ATT modifizierte) 
Adresse übernommen. 
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Fehlermeldungen 
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5 Fehlermeldungen 


5.1 Fehlermeldungen bei IPL 


Beim IPL werden auftretende Fehler auf 3 Arten gemeldet: 
a) Sechsstellige Anzeige 

b) Sechszehnstellige Anzeige 

c) Betonstop mit Lampenanzeige 


Nach einer Fehlermeldung wird der Urlader noch einmal durchlaufen, es entfällt 
lediglich das Lóschen des Bildschirmes. 


5.1.1 Sechsstellige Fehteranzeige 


Die sechsstellige Fehleranzeige hat folgende Oktal aufgeschlüsselte Bedeutung: 
20 Eingegebener Wert zu klein 
21 Eingegebener Wert zu groß Eintastfehler 


25 Laderoutine nicht vorhanden 


40 Empfangsfehler in der ALM 


50 Lochstreifenleser nicht betriebsbereit 


51 Eingelesener Block vom Lochstreifenleser 


soll Urlader überschreiben Lochstreifen 


52 Keine Startadresse im eingelesenen Lochstreifen 


60 Datei auf Cortridge nicht gefunden 


61 Protection bzw. Dateiart falsch 
Stand-Alone-Fi le 


62 Keine Startadresse 
soll geladen werden 


63 Startadresse nicht o.k. 


77 BZUP nicht richtig (kein 412 als 1. Wort JMP 4 12) 
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5.1.2 


Sechzehnstellige Fehleranzeige 


Diese Fehleranzeige zeigt die Fehlermerker von der Cartridge. Sie setzt sich 
aus den drei Eingabezeilen zusammen. 


15 
оға 


13 12 110 9 


4 3 2 1 
EE EES 


Fehlernummer 


Ein Auftrag läuft 
Zeitfehler-Speicher 

Lost Data 
Parity-Fehler-Schnittstelle 
Lösch-Merker 

Nicht betriebsbereit 
Positionierungsphase läuft 
Zylindernummer zu hoch 
Positionierungsfehler 
Schreibstromfehler 


Fehlernummern 


Kein Fehler 

SY N-Zeichen nicht gefunden 

SYNI falsch 

Zylindernummer bei Headervergleich nicht übereinstimmend 
Kopfnummer bei Headervergleich nicht übereinstimmend 
Defekte Spur 

Sektornummer > 11 

CRC falsch 

SYN2 falsch 

CRC2 falsch 

Spurende der Datenfeldübertragung 
Initialisierungsfehler 

Keine Rückmeldung auf Pos.-Auftrag 

Aufzeichnung im Header oder Datenfeld defekt 


nterlagen sind ausschitieG@lich tur 
-@Zwecke bestimmt, Jede andere 


"DORF COMPUTER AG 
Verwertung ist ausdrucklich untersagt. 


i 


Unterlagen sind ausschtießlich für 


3-Zwecke bestimmt, Jede andere 
srtung ist ausdrücklich untersagt. 
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5.1.3 Betonstop mit Lampenanzeige 


Ап den Rechner 1513 kann als Ersatz für den Adapter ein Stecker mit Lampen 
aufgesetzt werden. Diese Lampen zeigen den Stand des Ladevorganges bzw. 
schwerwiegende Fehler an. 
е Bedeutung der Lampen 

L4 L3 12 LI 


о Rechner läuft nicht an, Urlader nicht geladen 
в Rechner ist angelaufen 
Parity-, Zeitfehler bei E/A-Gerüten 
ALM nicht betriebsbereit (M1 nicht gesetzt) 
Informations" bzw. Parity-Fehler 
Zeitfehler p 


untere 
Speicherhälfte 


Informations- bzw. Parity-Fehler obere 


Zeitfehler Speicherhälfte 
a o Urlader wartet auf Eingabe 
D o BZUP geladen 
blinkt o Rechner-Uhr läuft 


ж Der Rechner steht auf einem Betonstop. Neuer Start nur durch erneutes 
Laden des Urladers (Aus- und Einschalten, Löschen des Rechners) möglich. 


5.1.4 P- und T-Error 


Beim Parity- oder Zeitfehler haben die Anzeigen folgende Bedeutung: 


Fehlerregister Rückkehradresse 
AKKU 0 AKKU 1 
AKKU 2 AKKU 3 


HALT (Adresse) 


Alle Registerinhalte werden binär angezeigt. Das Fehlerregister zeigt die Memory- 
adresse oder I/O-Adresse (Bit 15 = 1) оп, auf der ein P- oder T-Error festgestellt 
wurde, 


Mit ESC --- INIT 
Mit CTRLC —= weiter auf der Rückkehradresse 
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5.2 TRAP-Meldungen "Hardware" 
Die TRAP-Meldungen 1 - 12 werden durch Hardware-Fehler verursacht. Die Fehler- 
Darstellung geschieht folgendermaßen: 


TRAP 2 AT 6055 in LIBR 
STATUS - 10227 103 35000 6056 1 
ADRESSE 6055 


Der Status wird in folgender Reihenfolge gelistet: 


INHALT, АСО, АСТ, АС2, АСЗ, Carry-Bit. 
Bedeutung der Akku-Inhalte siehe die jeweilige TRAP-Meldung. 


Eine weitere Darstellungsmöglichkeit ist: 


TRAP 2 AT 14122 in RUN 
STATUS - 1072 200 36400 6056 1 
DSUBS ADR = 7521 157055 


Die FAULT-Routine beginnt im Release 3.1 mit der Adresse 1206, im Release 3.2 
mit der Adresse 1207. 


Die Zelle SA hat im Release 3.1 die Adresse 1150, im Release 3.2 die Adresse 1151. 


Dieses ist bei Arbeiten mit dem Adapter zu berücksichtigen. 


TRAP Akku -Inhalt Zusützliche Information 


Undefiniert Adapter einsetzen; auf den 
Adressen 1207 oder 1211 
stoppen. Adresse 1151 (SA) = 
Rückkehradresse. Für Fehler- 
suche SA = 1 auswerten, 


Schreibfehler Rückkehradr. Processor 
Disc Disc-Adresse 

Bit 0 Zeile 2 Core-Adresse 

oder Zeile 3 Rückkehradresse 
gesetzt 


Disc kann nicht Riickkehradr. Processor | Die Adresse 151 auslesen für 

angesprochen Disc-Adresse phys. Adresse der LU 0. Ist 

werden. Bit 3 Core-Adresse der Inhalt АСО = 7200 kann 

oder 4 Zeile 3 Rückkehradresse mit ESC neu gestartet werden, 

gesetzt ist er kleiner 7200 IPL durch- 
führen. 
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TRAP Akku-Inhalt Zusützliche Information 


3 Konstanter Rückkehradr. Processor | Mit dem Adapter die Cart- 
Disc-Fehler Disc-Adresse ridge-Zeilen EG 2, 3 und 
= 0 bei Lost Data oder |4 abfragen. 
Fehlernummer Z 0 
= 1 bei HOZY oder 
POSF 
Rückkehradresse 
Disc Time Out Controller-Status Cartridge-Controller EG 4 
BTBN in einer Disc-Adresse auslesen (Fehlernummer) . 
bestimmten Zeit Rückkehradr. vom 
nicht 0. Processor oder Driver ° 


Vorgegebene und Rückkehradr. Processor | Mit dem Adapter Cartridge- 
gelesene RDA Disc-Adresse Zeile EG 2 bzw. 4 abfragen. 
stimmt nicht Core-Adresse 

überein. Bit 1 Rückkehradresse 

und 3 EG Zeile 

2 gesetzt. 


Logische Unit LUZ 
nicht oktiv. Disc-Adresse 
Ruckkehradr. Processor 


Unzulüssige nüchste Speicheradresse | Kein Plattenfehler, System 
Speicheradresse Adresse von НХА, SSA, [erkennt eine falsche Spei- 
für Schreiben/ HBA cheradresse . 

Lesen 


Unit-Nr. ist Disc-Adresse auf. 
nicht mit ACO Rückkehradr. Processor 


identisch. 


Falscher Input Pointer Falscher Interrupt bei 
Interrupt Interrupt Flag Zeichenverarbeitung. 
Output Pointer 


| Vorgegebene Unit-Nummer Тгін bei installierten Units 
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5.2.1 TRAP-Meldungen “IPL” 


Die TRAP-Meldungen werden durch den System-Teil SIR (System Initialisierungs 
Routine) ausgegeben. 


Akku=Inhalt Zusätzliche Information 


Zu мета РСТ% 
n des CONFIG 
Blocks, der die Adresse 
der PCT-Tabelle enth. 
Zeiger auf BSA 
Rückkehradresse 


Mehr als 16 0 Anzahl der Plattensek- | LRCC = Logical Real 
Sektoren toren die in LUFIX Cylinder Conversion 
definiert definiert sind. 

Max. Anzahl (20g) 

LRCC 

Rückkehradresse 


Für das System * 0 LU ist nicht aktiv | Mit dem Adapter Cartridge- 
zu wenig Spei- =0 bei illegaler RDA | Zeile EG 2 und 3 Bit 4 
cher definiert. Rückkehradresse abfragen. 


Flags im Block Bitmaske Es wird eine Liste der defek- 
bereits gesetzt. RDA des Blocks ten Sektoren angelegt. 
DMAP Pointer 
Rückkehradresse 


Index hat weni- Anzahl der Index- Mögliche Ursache, Index- 

ger als 2 Blöcke Blöcke Header zerstört. 

bzw. 3 Einträge RDA Index-Header Inhalt АС 1 bei TRAP 103 auf 

HBA-Adresse der Adresse 11373 = 1 (RDA 

Index). 
Inhalt АСТ bei TRAP 103 auf 
der Adresse 11400 = 3 (min. 
Anzahl Einträge). 


LUVAR-Tabelle 108 Länge von LUVAR 

in CONFIG zu Pointer auf LUVAR- 

groß Entry im Speicher 
Rückkehradresse 


Alle Rechte aus dieser Unterla; 
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Akku-Inhalt Zusätzliche Information 


105 [Falsche Discsub- Discsub-Nr. Carry = 1, Discsub darf 
Nr. in der core- größte mögliche nicht zoretesideni sein. 
residenten Liste Discsub-Nr. Reg. O «Reg. 1 


777 

letztes Element in der 
alternate Liste 

Pointer zum Element der 
alternate Liste im Speicher 


0 
Discsub-Nr. 10 
Rückkehradresse 


SCOPE kein nicht auf der Platte Filetype von SCOPE mufi 
Processor oder 0 џпеје ћ тег! 400 sein. Wird auf der 
nicht auf der Byte-Adr. vom Terminator | Adresse 13057 gestoppt, 
Platte LU-Nr. so steht in АСТ die RDA 
von SCOPE. Filetype 
kann mit DSP überprüft 
werden. 


kein Processor 
LU-Nr. 
RDA von SCOPE 


400 (Typ) 
Rückkehradresse 


Accounts nicht nicht auf RDA3 Accounts nicht auf der 
auf der Platte LU-Nr. Platte (wie TRAP 106) 
oder nicht auf RDA von Accounts 

RDA 3 3 


Wie TRAP 106, jedoch 
für BYE. 


Systemkompo- undefiniert 

nenten können 0 

nicht speicher- Rückkehradresse der 

resident gehalten Allocate Core-Routine 

werden Rückkehradresse 
Fault-Routine 


Discsub Header Inhalt der Zelle ОНОК aus | Вед. 0 = Reg. 1 
defekt oder dem Block mit der RDA 
keine Discsub aus АС] 

oder 

die Anzahl Blöcke - 1 des 

Discsub Files 

RDA Discsub Header aus 

INF О-Табе Пе 
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TRAP Akku-Inhalt Zusätzliche Information 


2 Discsubs 
hoben die glei- 
che Nummer 
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und ihrem Inhalt 


Discsub-Nr. in der DAT 
RDA des 1. Blocks der 
geprüften Discsub 

Nr. der geprüften 
Discsub 
Rückkehradresse 


Discsub- Nr. 
falsch 


Grófite zulüssige 
Discsub- Nr. 
erster Discsub Block N 
Nr. der eingelesenen 

Discsub 


Zu wenig 
Speicher für 
SYSGEN 


Top Word of 
Core 


Minimum- 
Konfiguration 
ist nicht möglich 


undefiniert 

#0 

Rückkehradresse 
Allocate Core-Routine 
Rückkehradresse 
Fault-Routine 


TOPW 

37777 = 16 KW 
INF O-Adresse 
Rückkehradresse 


undefiniert 

#0 

Rückkehradresse 
Allocate Core-Routine 
Rückkehradresse 
Fault-Routine 


Wie TRAP 120 


Nicht genügend 
Platz fur 
speicherresidente 
Discsubs 


Discsub- Nr. 

Grófite Adresse des 
temporüren WC- 
Puffers für coreresi- 
dente Discsubs. 
Adresse von WC 
Rückkehradresse 


System-Generierung 
überprüfen. 
Р - 


make liable to pay damages. 
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5.2.2 TRAP-Meldungen "Software" 


Diese TRAP-Me dungen werden durch den Systemteil NIROS ausgegeben. 


TRAP Akku-Inhalt Zusätzliche Information 
Е 


Es werden zu Subroutine Identifier 

viele Discsubs 6 (Konstante) 

geschachtelt Zeiger auf Call Stack 

aufgerufen. Entry Point vom 
Channel 


Discsub nicht Subroutine Identifier 

identisch Disc-Adr. (Discsub) 
Rückkehradresse 
Discsubanrufer 
Disc-Adr. Tabelle 


Uberlauf 200 Durch SYSMOD mehr Free 
Task-Queue Free Node Chain Nodes zur Verfügung. 
Pointer 
Rückkehradresse 


User Time Out 2000 USER hat sich 25,6 Sek. 


Interrupt-F lag nicht gemeldet, nach Anruf 
Pointer zur einer Task. 

Character Queue 

Rückkehradresse 


Programm ist Partitionsgröße Programmgröße ändern, 
größer als die Programmgröße Partitionsgröße mit SYSMOD 
Partition Adresse der Partition- | überprüfen. 

Control-Tabelle 

Regnant User Pointer 


Fehler im Konstante (2) 

Partition- 618 Tabellengröße 

Management Adresse der Partition- 
Control-Tabelle 
Regnant User Pointer 
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Ersetze 
Systemlader 


Ersetze NSV 


Diagnostics! 
PSP-Gerät 


RAM 
1614 o.k. Ersetze RAM 


ja 


ALM | 
defekt 
? 


berprüfe oder 
ersetze ALM 


nein 
Ç . Ersetze oder 
Leitungs? veranlasse 


feh ler Leitungsrepa- 
Ы atur 


nein 


Überprüfe 
DAP 


Tausche Rech- 
ner im DAP 
tor-Steuerung 


Anzeige in 
INIT Ersetze DAP 


? 
ja 


Keine Eingabe möglich? 


ird 
MI in der 
ALM gemel- 
det? 


ok? 


ја 


Überprüfe SAS 
Schnittstelle 
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Testmittel 


Diagnostics 


X Adapter 
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Anterlagen sind ausschließlich fur 
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e ІРІ wird nicht durchgeführt 


PSP-Gertit 


berprüfe bzw. 
ersetze NT 


MB- Boards 


Hard Interlocks 
gnier R/W-Board 


Heat Sink 


Ersetze 
Controller 


GAD 1.5.6 


einstellen 


Beachte TRAP- 
Meldung 
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e System im Control-Mode? 


Routine nicht 


auf dem 
Bildschirm 
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durch 
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e  Ferneinschaltung o.k? 
DU Ng 


ІН55- 
Schnittstelle 


Tausche Taste Grüne Tausche Taste 
oder Tastatur Taste o.k. oder Tastatur 


Tausche SAS 
im DAP oder 
Tastatur 


Ersetze 
Rechner im 


DAP 


Ersetze 
У 24-Platine 


Modem 
Überprüfen 
lassen 


Leitung prüfen 
lassen, Direkt 


| leitung Kabel 


tauschen 


Ersetze ALM 


Tausche SAS 
im DAP oder 
Tastatur 


Ersetzte 
Rechner im 
DAP 


Tausche 


IHSS-Platine 


Leitung prüfen 
oder ersetzen 


Benutze einen Benutze einen 
anderen Platz anderen Platz 
als Master als Master 
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5.4 Stoppadressen 


5.4.1 Fehlerstoppadressen im Urlader 


361 Parity-Zeitfehler E/A (Notstrom, ALM, Ladegerät) 
= 2 
6 
Adr. (1 x Shift links) 
355 


der ALM steht nicht an 
2 
16 

Sendezeichen 


= 346 
ions-, Parity-Fehler Speicher untere Halfte 
22 


Adr. (1 x Shift links) 
355 


Zeitfehler-Speicher untere Hülfte 
in RO 2 
RI 26 
R2 . (1 x Shift links) 
R3 = 355 


Informations-, Parity-Fehler Speicher obere Hälfte 
in RO = 

RI 32 

R2 = Adr. (1 x Shift links) 

R3 = 355 


Zeitfehler-Speicher obere Hälfte 
in RO 2 
R1 36 
R2 = Adr. (1 x Shift links) 
R3 = 355 


UH gu 


Undefinierter Interrupt (Interrupt-Nr. 0) 


/nteriageh sind ausschließlich fur 


"DORF COMPUTER AG 
Ser... &-Zwecke bestimrht, Jede andere 


Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 
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artung ist ausdrücklich untersagt, 


© NIXDORF COMPUTER AG 


ë 


а Z= === =] 
NIXDORF 


SIEBSEE Be 
COMPUTER 
Kundendienst 8870/ и 3 N 

5.4.2 Teststoppadressen (Initialisierung) 
7 Lampen ausgeben, General-Interruptsperre frei, Interruptsperre für Zeit- 
und Parityfehler sowie Netzausfall frei, Interruptsperre für E/A- und Uhr- 


Interrupt gesetzt. 


Speichertest erfolgreich druchlaufen, Speicher ab 400 mit 400 gefüllt, 
in Speicherzelle 77777 steht 77777. 


(R2) = ausgegebenes Zeichen zur ALM 

Bildschirm gelöscht, Hupsignal, das Wort INIT erscheint. 

Es wird auf "Fertig-Meldung" der ALM gewartet. 

(R1) = Eingabezeile 3 der ALM, es wird solange gewartet, bis das Signal 
"Empfangspuffer voll" (Bit 7) ansteht. 


(R2) = eingegebenes Zeichen, dieses Zeichen wird wieder ausgegeben. 


Teststoppadressen (vom Cartridge geladen) 
Eingegebener Wert zu klein. 


Eingegebener Wert zu groß. 


ESCA PE-Taste gedrückt. 


Sprungverteiler für die Eintastung 4 bis 6. 


Gemeinsamer Einsprung für die Eintastung 0 bis 3 bzw. nur ESCAPE, (R 1) 
(К 1) = Partitioning-Konstante + 200. 


Programm läuft in einer Warfeschleife. Nach Ablauf dieser Warteschleife 
muß. FB = 0 sein, sonst wird dieses als Fehler gemeldet. 


Gerätefehler Cartridge; (RO) = Fehlerschlüssel 
Es wurde kein BZUP geladen. 


BZUP geladen, Einsprung nach 20377 
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5.4.4 Teststoppadressen (BZUP, Laden des Systems) 


20377 Einsprung nach BZUP 


20030 Das System soll geladen werden. 


20235 Der Driver ist angesprungen 
(R2) = Speicheradresse 20400 
(R1) = Real Disk Address 2 


REX -Header wird geladen und angesprungen. 


Teststoppadressen (Stand-Alone Programm laden) 
Programmname eingeben (nur die ersten 14 Buchstaben werden ausge- 
wertet) 


(R1) = RDA Index-Header 


Index-Block wird gelesen. 
(R1) = RDA 


Datei gefunden 
(R1) = RDA vom Datei-Header 


Dateischutz falsch 
(RO) = Eintragung 


Keine Sartadresse angegeben. 


Startadresse nicht sinnvoll (kleiner als Ladeadresse) . 


Ein Block wird geladen 
(RI) = RDA 


Alle Blöcke geladen, Einsprung. 


Datei nicht gefunden. 


Jntertagen sind ausschließlich fur 
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Rechner 


Rechner 


ausdrücklich untersagt. 
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Rechner 


Allgemeine Angaben 


16-Bit-Parallelrechner 
Einwortbefehle (1 Wort = 16 Bit) 
4 Befehlsformate 


а) 
b) 
d 
d 


Sprung- und Speichermodifikationsbefehle 
Befehle mit Speicher- und Akku-Zugriff 
E/A-Befehle 

Arithmetische und logische Befehle 


Datenlünge: 16 Bit 


Register: 16, davon 15 = 16 Bit breit 


6.2 


Register 
Register 
Register 
Register 
Register 
Register 
Register 
Register 
Register 
Register 
Register 


und ] 15 Bit breit 


Aufteilung der Register 


Akkumulator 0 
Akkumulator 1 
Akkumulator 2 
Akkumulator 3 


Programm- Counter 


Akkumulator 1 
Akkumulator 2 Interrupt-Stack 
Akkumulator 3 


0 

1 

2 

3 

4 

5 Akkumulator 0 
6 

7 

8 

9 Carry-FF, Rückkehradresse 
0 


1 
ohne Bedeutung 


Register 14 
Register 15 Verknüpfungsergebnis bei arithmetischen Befehlen, auch bei 


NO LOAD und ATT-Verwaltung bei 1517.01 und 1513.01. 
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Technische Daten 


Datenbreite: 

Adreßumfang: 

Akkumulatoren: 

Real Time Clock: 

Urlader: 

Interner Zyklus: 
Registerbefehle: 

Sprungbefehle: 

Indexing: 

Interrupt freigeben oder sperren: 


Stromaufnahme: 


Adressierung 


a ee че А 
NIXDORF 
асе сср REC Ө 
COMPUTER 
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16 Bit 
32 K Wort 
4, 2 als Indexregister verwendbar 
programmierbar 1, 10, 20 und 100 ms 
zur Initialisierung des Systems 
166,7 ns 
833 ns 
1667 ns 
1333 ns 
1000 ns 
8,3 Amp. 


Speicheradressen max. 32 K 16-Bit-Worte 
(bei 1517.01 und 1513.01 bis 128 K Worte) 


direkt: 0 bis 377 Worte 


relativ: - 200 bis + 177 zum PC (Programm Counter) 


indiziert: - 200 bis + 177 zum IR (Index Register) 
substituiert: 0 bis 77777 (bei 1517.01 und 1513.01 bis 377777) 


E/A -Adressen max. 2 K 16-Bit-Daten 


direkt: 0 bis 777 


indiziert: € IR 2? und <IR3> + 377, max. 3777 


substituiert: 0 bis 3777 


«е Unterlagen sind ausschließlich fur 
e-Zwecke bestimmt, Jede andere 
artung ist ausdrücklich untersagt, 


© NIXDORF COMPUTER AG 


Č 


CEE 
NIXDORF 


eee) ae 
pec | УН | 


Kundendienst 8870/ 1 fe 3 N 


6.5 Baugruppen 


Mikroprogramm-Steuerwerk 


Mikroprogramm zur Steuerung der Rechnerfunktionen 
Adressierlogik für Mikroprogramm 


Rechenwerk 


Hochintegrierte Mikroprocessor-Bausteine mit 16 integrierten Registern. 


Rechnerinterface 


Schnittstelle zwischen E/A und Rückwand 
Interrupt-Steuerung 
Parity-Prüfung 


6.6 Speicher 


Die eingesetzten Speicher werden vom Rechner als eine zusammenhüngende Einheit 
behandelt. Speichergrenzen ergeben sich aus der maximalen Adressiermöglichkeit 
des Rechners. Es gibt keine hardwaremäßige AdreB-Unterscheidung. 

Es können alle Adressen adressiert werden; bei einigen Adressen besteht jedoch 
eine Einschrünkung: 


18 Interruptverwaltung 
208 bis 278 = Autoincrement 
308 bis 378 Autodecrement 


6.6.1 Speicheradressierung 


Da die Speicher byteweise organisiert sind, die Maschinenbefehle den Speicher 
aber wortweise adressieren, muß eine Anpassung der Speicheradressen erfolgen. 

Die vom Rechner erzeugten Speicheradressen (Bit D - 14) werden zu geradzahligen 
Adressen umgewandelt, indem die logische Speicheradresse durch Schieben um 1 
Stelle nach links in die physikalische Adresse umgewandelt wird. Die physikalische 
Speicheradresse ist dadurch eine 16 Bit breite geradzahlige Adressem, deren Bit 0 
immer den Wert "0" hat. 


Operandenadresse ғ 
(Befehl mit Speicherzugrift) Programmzühler | 
п. M 0 566 0 
tog. Speicheradr. 
12 0 


phys. Speicheradr. 
15 10 


Die Bezeichnung log.-phys. Speicheradresse hat nur eine hardwaremäßige Bedeu- 
tung und kann für die Betrachtung der Software ignoriert werden. 
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6.7 Interrupt 


6.7.1 Verarbeitung 


Es gibt 5 verschiedene Interrupt-Möglichkeiten: 


о) МА (Netzausfall) 
b ZF (Zeitfehler) 

c) PF (Parity-Fehler) 
d) RTC (Ом) 

e) E/A (Е/А-іптетгурі) 


Die Priorität der interrupts entspricht der oben aufgeführten Reihenfolge. 


Die E,A-Interrupts kommen von der Rückwand, alle anderen Interrupts werden 
vom Rechner selbst erzeugt. 


6.7.2 Ursachen 


NA vom Netzteil über Rechner-Interface zur Interrupt-Anmeldung. 


E/A von E/A-Steuereinheit über die Sammelleitung INTN zum Rechner. 


RTC von vier verschiedenen Uhr-Frequenzen, die über einen E/A-Sonder- 
befehl eingestellt werden müssen (1, 10, 20 und 100 ms). 
Mit dem Einstellbefehl wird die Uhr gelöscht, so daß von Anfang ап 
immer eine volle Uhr-Periode zur Verfügung steht. 


von Parity-Fehler der auf der Rückwand empfangenen Doten. 
Das fehlerhafte Wort wird rechnerintern zwischengespeichert und kann 
mit einem E/A-Sonderbefeh! abgerufen werden. 


wenn eine vom Rechner gestartete Einheit nach 10 ys keine Antwort 
(Quittung oder Strobe) gesendet hat. 

Der Rechner erzeugt ein "künstliches" Antwortsignal, um den Takt- 
ablauf fortzusetzen. 

Die Adresse, unter der ein Zeitfehler auftrat, wird rechnerintern 
zwischengespeichert und kann mit einem E/A-Sonderbefehl abgerufen 
werden. 


г Unterlagen sind ausschließlich tur 
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6.7.3 Anmeldung 
Jeder Interrupt-Ursache ist im Rechner ein entsprechendes Ereignis-FF zugeordnet. 
Ein gemeldeter Interrupt wird in dem zugeordneten FF gespeichert. 


Durch ein zusätzliches FF im Rechner (IP) kann eine generelle Interrupt-Freigabe 
erzeugt oder aufgehoben werden, 

Die Verwaltung der Interrupt-Steuerung geschieht softwaremäßig über entsprechen- 
de E/A-Befehle. 


Zu beachten ist, daß bei Sperr- oder Freigabe-Befehlen immer die ganze Maske 
ausgegeben wird. Es ist daher nicht möglich eine Sperre einzeln zu steuern. 


ZF NA PF RTC Е/А 


Í | | | | | | | | | Ereignis- Merker 


Sperr- Freigabe - Register 


Prioritàten- Steuerung 


Generelle Interrupt- Sperre AG 0.0.01 


Interrupt 


Nach dem Einschalten des Systems sind alle Interrupt-Sperren gesetzt. 


NIXDORF 
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6.7.4 Einsprung 
Um einen angemeldeten Interrupt entsprechend behandeln zu können, müssen 
folgende Bedingungen erfüllt sein: 

Das entsprechende Ereignis-FF muß gesetzt sein. 

Die generelle Interrupt-Sperre (IP) muG aufgehoben sein. 

Das zugeordnete Sperr-Freigabe-FF muß auf Freigabe stehen. 

Kein freigegebener Interrupt ћаћегег Prioritat darf anstehen. 

Ein Rechner-Befehlsablauf mufi beendet sein. 


Ein DSZ auf der Rückwand muß beendet sein. 


Bei erkanntem Interrupt wird der Inhalt der vier Akkumulatoren (ACO bis AC3), 
des Befehlszählers (PC), die Adresse des zuletzt abgearbeiteten Befehls + 1 sowie 
das Carry-Bit automatisch vom Rechner in Hilfsregister im ALU-FILE umgeladen. 


Mit dem hardwaremäßig erzeugten Befehl ЕС 00008 fragt der Rechner die Interrupt- 
Nummer des verursachenden Ereignisses ab. Die Nummer wird auf den Inhalt der 
Speicheradresse 1 (Anfangsadresse der Verteiler-Tabelle) aufaddiert. 


Die so gefundene Adresse ist die Anfangs-Adresse der Interrupt-Verarbeitungs- 
routine. Gleichzeitig wird eine generelle Interrupt-Sperre ausgegeben. 


6.7.5 Unterbrechen von Interrupt-Routinen (АС 00048) 


Durch einen E/A-Sonderbefehl kann eine Interrupt-Routine durch eine andere mit 
ћаћегег Prioritat unterbrochen werden. Gleichzeitig wird die generelle Interrupt- 
Sperre wieder aufgehoben. Der Inhalt der rechnerinternen Interrupt-Stacks wird 
in einen vorher definierten Bereich im Hauptspeicher abgestellt. 


Bei Abschluß des Programms mit höherer Priorität wird der Inhalt des Stacks 
wieder aus dem Hauptspeicher zurückgeladen und das unterbrochene Programm 


wird fortgesetzt. 


6.7.6 Rückkehr aus den Interrupt-Routinen (AG 00058), AG 00068) 


Bei Abschluß einer Interrupt-Routine wird der Inhalt der Hilfsregister im ALU- 
FILE in die Register zurückgeladen und das unterbrochene Programm an der 
unterbrochenen Stelle fortgesetzt. 


"Unterlagen sind ausschließtich tur 
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6.8 Autoindexing 

Die Funktionen "Autoincrement" und "Autodecrement" werden innerhalb der 
E/A-Adressierung ebenso durchgeführt, wie bei Befehlen mit Speicherzugriff. 
Bit 15 hat die gleiche Funktion wie bei indirekten E/A-Adressen. 


6.9 E/A-Geräteadressierung 


Für effektive E/A-Adressen steht ein Bereich von 2 K zur Verfügung (00000 - 
03777 oktal). 
Die logische E/A-Adresse wird um das Bit 11 = 1 erweitert, dieses geschieht 


hardwaremäßig im Rechner. Die neue Adresse ist dann die physikalische Adresse, 
die dem Adreßbereich der E/A-Steuereinheit entspricht (04000 - 07777 oktal). 


log. E/A-Adresse 
14 10 0 


EE 


phys. E/A-Adrese[0 0 011 x хіх x хіх x хх x x| 
14 1 0 


Bei einer physikalischen E/A-Adresse werden die Bits 12, 13 und 14 vom Rechner 
als Null ausgegeben. Die Inhalte der Bits 11, 12, 13 und 14 der log. Adresse 
werden dabei ignoriert (Bit 11 der phys. Adresse ist immer "1"). 


Diese Adreßumwandlung hat nur hardwaremäßige Bedeutung, für die Software 
gilt die logische E/A-Adresse. 


Das Bit 8 unterscheidet zwischen PSR- und PSP-Adressen. 
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6.10 E/A-Funktionen des Rechners 


Die E/A-Adressen 0000 bis 00138 sind Ғог spezielle Funktionen des Rechners reserviert. 
Diese Sonderbefehle (E/A) sprechen keine reale E/A-Steuereinheit an, sondern führen 
Sonderfunktionen im Rechner-Interface aus. 


Folgende Adressen sind belegt (Adrefiangaben oktal): 


AG 0000 Rechner léschen 
АС 0001 Interrupt Sperre/Freigabe 
АС0002 Uhr setzen 
AG 0003 nicht belegt 
AG 0004 Unterbrechung Interrupt 
Rückkehr aus nicht unterbrechbaren Interrupt-Routinen 
Rückkehr aus unterbrechbaren Interrupt-Routinen 
Auslesen der ATT (nur Rechner 1517, siehe Kap. "Adreßerweiterung") 
Interrupt-Nummer melden 
Abfrage Interrupt-Sperregister 
Abfrage Fehleradreßregister 
Setzen Interruptsperr-FF (ІР) 
eine Adresse der ATT lesen 
Löschen des Interruptsperr-FF (ІР) 
Laden der ATT (nur Rechner 1517, siehe Kap. “AdreBerweiterung") 


Rechner löschen AG 0000 


Dieser Befehl erzeugt das Rechner-Lóschen und steuert das Flip-Flop für das pro- 
grammgesteuerte Aufrechterhalten der Spannungsversorgung nach dem Einschalten. 


Bit 0 steuert das Rechner-Löschen. 
Bit 1 steuert das Halte-FF der Spannungsversorgung. 


Mit den Bits 2-5 wird ein Register gesetzt, das Uber Open-Kollektor-Treiber an 
den Cannon-Stecker angeschlossen ist und hier die Lampenanzeige steuert. 


ро Мю 
5 4 3 2 | 0 


Interrupt Sperre/Freigabe AG 0 0 0 1 


Mit dem IP-Merker ist es möglich, sämtliche Interrupt-Ereignisse zu sperren. Je- 
der Interrupt besitzt zusützlich ein eigenes Sperr- und Freigabe-Register. Dadurch 
kënnen bei einer generellen Freigabe, einzelne Interrupte gesperrt werden. 


Belegung AG 000 1 


[LLL tc ZF [ре [£A [NA | 
3 2 1 0 


Bit 15 4 
Ausgegebenes Bit = 0 Interrupt frei; Bit = 1 Interrupt gesetzt. 


3-Zwecke bestimmt, Jede andere 
ertung ist ausdrücklich untersagt. 
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Uhr-Interrupt (RTC) AG 0002 
Mit diesem Befehl kënnen 4 verschiedene Uhrfrequenzen programmiert 
werden. Der RTC-Interrupt wird im Rechner-Interface erzeugt. 


Belegung AG 0002 


Bit 15 —— — nicht belegt ————————» 1 0 


50 Hz ( 20 ms) 
ms) 
ms) 


1000 Hz ( 1 ms) 


Unterbrechung Interrupt AG 0004 


Dieser Befehl ermöglicht eine Unterbrechung von Interrupt-Routinen durch 
Interrupte höherer Priorität. Dadurch wird dem Betriebssystem die Möglich- 
keit gegeben, Interrupte zu schachteln. Dabei wird der Inhalt des rechner- 
internen Interrupt-Stacks in den Hauptspeicher ausgelagert. 


Rückkehr aus nicht unterbrechbaren Interrupten AG 000 5 


Dieser Befehl lädt die Rückkehradresse mit den entsprechenden Akku-Inhalten 
und Carry vom Interrupt-Stack zurück. Die generelle Interrupt-Sperre (IP) 
wird aufgehoben. Ein bereits anstehender Interrupt wird dann wirksam. 


Rückkehr aus unterbrechbaren Interrupten AG 0 0 0 6 


Dieser Befehl führt die Rückkehr in solche Interrupte aus, für die der 
Interrupt-Stack in den Hauptspeicher ausgelagert wurde (ACO - AC3, 
Carry und PC). Gleichzeitig wird die generelle Interrupt-Sperre (IP) auf- 
gehoben. 


Interrupt- Nummer melden EG 0000 
Mit diesem Befehl kónnen die Interrupt- Nummern abgefragt werden. 


000 kein Interrupt 

001 Netzausfall (NA) 
002  Zeitfehler (ZF) 
003  Parity-Fehler (PF) 
004  Uhr-Interrupt (RTC) 


три ка 72) 
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е Abfrage Interrupt Sperre/Freigabe EG 0001 
Der Befehl liefert die dargestellte Bitbelegung als Eingabeinformation. 
ТТ етс [zr [PF [EA [МА] 
4 3 2 1 0 


Bit 15 


Abfrage Fehler-Adrefiregister EG 0002 


Die Adresse auf der ein Parity- oder Zeitfehler verursacht worden ist, kann aus 
dem Fehlerregister ausgelesen werden. 


Setzen Interruptsperr-FF (ІР) EG 0004 


Dieser Befehl setzt das Interruptsperr-FF (IP), wobei der angegebene AKKU ohne 
Bedeutung ist und nicht verdndert wird. 


Eine Adresse des АТТ lesen EG 0005 


Mit diesem Befehl kann eine einzelne Adresse der ATT ausgelesen werden. 

In AC wird die komplette relative Adresse eingestellt. Die oberen 6 Bits der rel. 
Adresse (Bit 9 - 14) adressieren die АТТ. Der Inhalt dieser Adresse (Bit 9 - 16 der 
absoluten Adresse) ergibt zusammen mit den Bits 7 und 8 der rel. Adresse die obe- 
ren 10 Bits der absoluten Adresse. Diese 10 Bits stehen nach der Befehlsausführung 
rechtsbündig im angegebenen AC. 


Löschen des Interruptsperr-FF (ІР) EG 0006 


Dieser Befehl löscht das Interruptsperr-FF, wobei der angegebene AKKU ohne 
Bedeutung ist und nicht veründert wird. 


6.11 Start- und Ubernahmeimpuise 


6.11.1 Memory 


Mit dem Signal STAN wird die auf den Leitungen INFO - INF 17 anstehende Adresse 
in ет Adrefiregister übernommen. Soll im folgenden Informationszyklus eine Informa- 
tion vom Rechner zum Memory übertragen werden, wird zusützlich das Signal SBN = 0. 
Bei Byteverarbeitung gibt der Rechner das Signal BTN aus. 


Im Schreibbetrieb (SBN = 0) schaltet der Rechner spätestens 60 ns vor der Rückflanke 
von STAN die Information mit den Paritybits auf die Leitungen INFO - INF 15, PARUN 
und PARON. 
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Das Memory, das Adrefigleichheit festgestellt hat, übernimmt die Information und 
verarbeitet sie. Nach der Verarbeitung schaltet das Memory STRN auf "0". 
Danach schaltet der Rechner die Information und die Paritybits ab. 


Іт Lesebetrieb (58М = 1) schaltet das Memory, nach Ablauf der internen Zu- 
griffszeit, die Information auf die Leitungen INFO - INF 15, PARUN und 
PARON. 


Mit dem Signal STRN wird die anstehende Information vom Rechner übernommen. 


6.11.2  E/A-Einheiten 


Die E/A-Einheiten belegen den Adreßbereich 4000 - 7777(8). Aus dem E/A- 
Befehlscode erzeugt der Rechner das Startsignal STAPN. Somit kann der Rechner 
in diesem Bereich Memory-Adressen mit 5ТАМ und E/A-Adressen mit STAPN 


ansprechen. 


E/A-Einheiten mit 8 Bit Datenbreite arbeiten unabhüngig von BTN. E/A-Einheiten 
mit 16 Bit Datenbreite kónnen abhüngig von ВТМ arbeiten. 


Um Peripheriegerüte ohne Koppeleinheit betreiben zu kënnen, bildet der Rechner 
іт E/A-Adreßbereich 4000 - 4377(g) die PSP-Schnittstelle nach. In diesem PSP- 
Bereich wird die Informationsphase mit dem zusätzlichen Startsignal STIN gestartet. 


Die PSR-Signale INFO - INF7, PARUN, SBN, STAPN und STRN entsprechen den 
PSP-Signalen IFO - IF7, PARN, AGN, STADN und QUITTN. 


6.11.3 Prinzipschaltbild 


STAPN 


STAN 
STRN 
E/A -PSR | SBN | Rechner 


4.78 59 
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6.12 Adreßerweiterung 


6.12.1 Allgemeines 


Der Rechner 1513.00 kann maximal bis zu 32 k Worte adressieren. Mit dem 
Rechner 1517.00 können bis zu 128 k Worte adressiert werden. Die Adreßer- 
weiterung wird mit Hilfe des Paging-Verfahrens realisiert. 


6.12.2 Paging. Verfahren 
Beim Paging-Verfahren wird der max. adressierbare Speicherbereich von 128 k 


Worte іп 256 Seiten mit je 512 Worte unterteilt. Diese Adreßmodifikation wird 
mit Hilfe einer ATT (Address Translation Table) realisiert. 


Die oberen 6 Bits des Adreßregisters adressieren ет RAM (АТТ), das eine 8 Bit 
Adresse abgibt. Diese 8 Bits werden die oberen 8 Bit der 17 Bit Adresse. Die 
unteren 9 Bit werden unverändert aus dem Adreßregister übernommen. Die so 
gebildete 17 Bit Adresse wird um eine Stelle nach links geschoben und bildet 
dann die physikalische 18 Bit breite Speicheradresse. 


109. Speicheradresse 
(Adrefiregister) 


AT T-Adresse 
(Seitennummer) 


Seiteninhalt 


mod. Speicheradresse 


phys. Speicheradresse 


Jnteriagen sind ausschließtich tur 
..«fe-Zwecke bestimmt. Jede andere 


XDORF COMPUTER AG 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


* Unterlagen sind ausschließlich für 
e-Zwecke bestimmt, Jede andere 
artung ist ausdrücklich untersagt. 


(O NIXDORF COMPUTER AG 


Е 


N IXDORF 
COMPUTER. 
Kundendienst 


6.12.3 Laden der АТТ, EG 0007 


Mit dem E/A-Sonderbefehl EG 0.0.0.7g wird die Address Translations~Table 
geladen. 


Der in diesem Befehl angegebene Akkumulator enthält die Anfangsadresse einer 
Tabelle im Speicher, die 32 Adressen umfaßt. 


Akkumulatorinhalt = N: 


Seitennummer 


Mit Ausnahme der Seitennummer 0, stehen alle 63 Seiten 8-bitweise im Speicher, 
wie oben angegeben. 


6.12.4 Auslesen der АТТ, AG 0007 


Mit dem EA-Sonderbefehl AG 0.0.0.78 werden alle 64 Seiten nacheinander aus 
der Tabelle ausgelesen und auf 32 aufeinanderfolgenden Adressen im Speicher 
geschrieben. Die erste Adresse steht dabei im Akkumulator, der im Befehl ange- 
geben ist. 


ATTI ATT2 B ATT3 | АТТА 


- Speicheradresse 
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6.12.5 Laden der АТТ per Adapter 


Das Laden der Tabelle geschieht über Register 15. 


Mit den Adreßschaltern wird die Seitennummer und mit den Informationsschaltern 
die Information eingestellt, die mit dem Schalter FSB über Register 15 in die 
Tabelle eingeschrieben werden soll. 


Informationsschalter 


DATEN-EINGANGE 


ADRESS-EINGANGE 


Adre&schalter 


6.12.6 Auslesen der АТТ per Adapter 


Wenn der Rechner gestoppt wird, zeigt der Adapter die letzte vom Rechner aus- 
gegebene logische Adresse an. Die aktuelle Adresse der ATT kann als Inhalt der 
Bits 15 - 8 des Registers 15 zur Anzeige gebracht werden. Dabei wird die ATT 
über die oberen 6 Adreßschalter adressiert. 


So kann der Bediener die logische Adresse ermitteln, indem er diese Adreßschalter 
gemäß der Anzeige einstellt: 


16 918 
|! 


0) mod. Adresse 


Register 15 


Adre&schaiter 


Adreßanzeige 
{logisch} 


Der Direktzugriff vom Adapter aus auf den Speicher erfolgt ebenfalls wie vom 
Programm aus über die ATT. 
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7.1 Bedeutung der Schnittstellensignale PSR 


INF@N = INFISN 


Informationssignale 
Über diese Signale werden Adressen und Informationen 


übertragen. 


Parity, ungerade 
Paritybit zu INF@N - INF7N. 


Parity, ungerade 
Paritybit zu INF8N - INFISN. 


Start 

STAN startet einen Zyklus und gibt gleichzeitig der mit 
seiner Vorderflanke ausgegebenen Information die Bedeutung 
einer Adresse. 


Start Peripherie 
STAPN kommt statt STAN im E/A-Adrefibereich 
(4000 - 7777). 


Schreiben 
SBN unterscheidet zwischen Schreib- und Lesezyklen. 


Byteverarbeitung 
BTN gibt an, ob Bytes oder Worte gelesen bzw. geschrieben 
werden sollen. 


Start, Information 
Startsignal für die Information zur Nachbildung der PSP in 


einem Teil des E/A-Bereiches (4000 - 4377, dieser Bereich 


gilt für die vom Rechner erzeugte eigene PSP). 


Strobe 
Mit Strobe beendet der Slave den Schreib- oder Lesezyklus. 


Löschen 
Mit LON werden alle Geräte, einschließlich Rechner, in 
Grundstellung gebracht. 


Netzausfall 
NAN gibt den Zeitraum an, in dem die Spannungsversor- 
gung der Апјаде nicht mehr sichergestellt ist. 
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Interrupt 
Mit INTN melden die E/A-Einschübe Interrupt an. 


Interruptkette 
Eingang der Kettenvorrangschaltung, kommt vom Einschub n - 1. 


Interruptkette 
Ausgang der Kettenvorrangschaltung, geht nach Einschub п + 1. 


INSAN und INSEN müssen in Einschüben, die diese Kette 
nicht benötigen, überbrückt werden. Dieses gilt bei Doppel- 
einschüben für beide Einschübe. 


Rechnerunterbrechung 
Anmeldeleitung für einen Rechner-Unterbrechungswunsch. 


Rechnerme dung 
Meldung des Rechners, daß er die Rückwand freigeschaltet hat. 


Rechner-Unterbrechungskette 
Eingang der Kettenvorrangschaltung, kommt vom Einschub n - 1. 


Rechner-Unterbrechungskette 
Ausgang der Kettenvorrangschaltung, geht nach Einschub п + 1. 


RUSEN und RUSAN müssen in Einschüben, die diese Kette 
nicht benötigen, überbrückt werden. Dieses gilt bei Doppel- 
einschüben für beide Einschübe. 


Rechnerbelastung, minimal 
Wunsch des Rechners auf Abbruch des DSZ-Verkehrs während 
Interruptverarbeitung. 


Rechner-Unterbrechungsanme ldung 
Wunsch eines DSZ-Einschubes auf Abbruch des DSZ-Verkehrs 
eines anderen Einschubes. 


Netzeinschaltsignal 
Über das Signal NEN wird die gesamte Anlage ein- und 
ausgeschaltet. 


Unterlagen sind ausschließlich fur 
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Service-Zwecke bestimmt, Jede andere 
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7.1.1 Steckerbelegung “Rückwand” PSR 


Stecker A Stecker B 


INFZN STAN 
Masse Masse 
ІМЕТМ ЗТАРМ 
ІМЕ2М SBN 
Masse Masse 


ІМЕЗ М BTN 
INF4 N STIN 
Masse Masse 
INF5 N STRN. 
INF6 М RBMN 


Masse Masse 
ІМЕ?М INTN 
INF8 М INSEN 
Masse INSAN 
INFO М RUN 


INFION Masse 
Masse RMN 
INFITN ‚ | RUSEN 
INF12 N RUSAN 
Masse 


INF13 N 
ИМЕ 4 М 
Masse 
INFTSN 
PARUN 


WOON A DP Q N — 


bes Nichtbenutzung überbrücken 


Lbs Nichtbenutzung überbrücken 


Masse 
PARON 
INF16 N 
Masse 
INFIZ М 


33-pol. SEL-Stecker 
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1.1.2 Chassisbestückung bei Interrupt-Verarbeitung 


Alle E/A interruptfähigen Controller müssen im Chassis links vom Rechner einge- 
setzt werden, damit der Rechner immer den Anfang von der Interruptkette bildet. 


7.2 Bedeutung der Schnittstellensignale PSP 


(ЕДМ - IFZN 


PARN 


QUITTN 


Informationssignal 
Diese Signale beinhalten Adressen oder Daten. 


Parity, ungerade 

PAR ist ein Sicherheitssignal. Es ergänzt während des Adreß- 

zyklus die Signale IFØ - IF7, sowie das AG-Signal zu unge- 

rade, während der Datenphase aber nur die Signale IFØ - IF7, 
BLE bzw. BLO. 


Ausgabesignal 
Dieses Signal unterscheidet zwischen Ein- und Ausgabe. 


Blockende-Signal 
Bei der automatischen Informationsübertragung "Eingabe" wird 


vom Peripheriegerüt, das erkennen kann, ob der letzte Daten- 
zyklus erreicht ist, im letzten Datenzyklus das BLE-Signal 
über die AGN-Leitung gesendet. 


Blocklünge = 0 

Bei der automatischen Informationsübertragung "Ausgabe" wird 
vom DSZ im letzten Datenzyklus das Signal "Blocklänge Null" 
über die AGN-Leitung übertragen. 


Start-Adresse 
Dieses startet die Adreßübermittlung auf den IF@N - IF7N - 


Leitungen. 


Start-Information 
Dieses Signal startet die Datenübermittlung auf den 8 Informa- 


tionsleitungen. 


Quittungssignal 
Mit dem QUITT-Signal beendet das Peripheriegerät den Daten- 
zyklus. 
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Löschsignal 
Dieses Signal bringt alle Einschübe innerhalb eines Chassis in 
Grundstellung. 


Interrupt, Programmunterbrechung 
Mit dem INT-Signal melden die Peripheriegeräte Interrupt an. 


Eingang Interruptkette 
Eingang der Kettenvorrangschaltung, kommt vom Gerät (п - 1). 


Ausgang Interruptkette 
Ausgang der Kettenvorrangschaltung, geht nach Gerät (n + 1). 


Anfrage-Signal 
Will ein Peripheriegerät eine automatische Informationsübertragung, 
so sendet das betreffende Gerät ANFR. 


Rechnerbelastung, minimal 

Der Rechner schaltet dieses Signal, wenn ein Interrupt der zweiten 
Interruptebene (Uhr-Interrupt, E/A-Interrupt) verarbeitet wird. 

Beim Erkennen dieses Signals schalten alle Geräte, die durch verzö- 
gerte Datenübertragung nicht auf Fehler laufen, das Signal ANFR ab. 


Netzeinschaltsignal 
Über das Signal NEN wird die Zentraleinheit eingeschaltet. 
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7.2.1 Steckerbelegung fiir PSP 


Der Stecker AA wird nur bei Einschüben verdrahtet, die eine Spannung von 36 V 
(+24, -12У) benötigen (z.B. Nadeldrucker). Durch eine mechanische Codierung 
wird verhindert, daß verkehrte Einschübe diese Plätze belegen können. 


Stecker AA Stecker BB 


Brücke bei Nichtbenutzung 
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8 RAM 
Codierschalter fiir RAM-Speicher 1614/1619 


Schalter Т GADN 
Schalter 2 А1ЗМ 
Schalter 3 AWN 
Schalter 4 А15М 
Schalter 5 AI6N 
Schalter 6 А17 М 
Schalter 7 AI8N 
Schalter 8 АРЫ 


Für den ersten Speicher, Schalter 1 іп ON-Stellung. Für den zweiten Speicher, 
Schalter 4 und 1 in ON-Stellung. Für den dritten Speicher, Schalter 5 und 1 

in ON-Stellung. Für den vierten Speicher, Schalter 1, 5 und 4 in ON-Stellung. 
usw. 
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Für das System 8870/1/3 N wird ein Lese-/Schreib-Speicher benötigt. Dieser 
Lese-/Schreib-Speicher ist in neuester Technologie aufgebaut. 


Es ist ein MOSFET-RAM (Metall-Oxide-Silizium-FET) Random Acces Memory! 


Technische Daten 
Spannungsversorgung 
Spannungen: + 5 V +5% 
0У 

+ 12 V +5% 
Belastungen +5% +5 V 
dynamisch (0,6 MHz): 2,6А 
statisch: 2,6 А 


Notstrombetrieb: - 


Leistungsaufnahme +5% 


dynamisch (0,6 MHz) 
statisch: 


Notstrombetrieb: 


Umwe ltanforderungen 
Umgebungstemperatur: 


Zykluszeit: 380 ns 


+ 5 V NOT 
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8.3 Arbeitsweise der RAM-Speicherzellen 


Die in unserem Speicher verwendeten Chips sind sogenannte 4096 x 1 Bit 
dynamische MOS-RAM's. 


Jede einzelne Speicherzelle besteht aus nur einem Transistor und einem Konden- 
sator (0,1 - ! pF), dabei bildet der Kondensator die eigentliche Speicherzelle, 
wührend der Transistor (FET-Schalter) den Kondensator schaltet. 


Auswahl - Leitung 


0/1 Lese-/Schreibleitung 


Iw 


Der Transistor arbeitet als Schalter, über den der Kondensator entweder geladen oder 
entladen wird. Mehrere dieser Speicherzellen ћапдеп parallel an der Lese-/Schreib- 
leitung. 


Beim Lesen wird die Ladung des Kondensators auf die Leitung geschaltet und 
zwar über den FET-Schalter, der über die Auswahlleitung geschaltet sein тий. 
Ähnlich wie beim Kernspeicher muß die Information zurückgeschrieben werden. 
(Lesen: Kondensator entladen = Ringkern kippen, zurückschreiben: Ringkern 
zurückkippen = Kondensator laden.) 


Beim Schreiben wird ein entsprechendes Signal auf die Lese-/Schreibleitung 
gegeben und die Auswahlleitung aktiviert. 


Leckströme sind die Ursache dafür, daß die Speicherzelle nach spätestens 2 ms 
aufgefrischt (refreshed) werden muß. 


Ein Chip besteht aus 4096, 1 Bit-Zellen (64 Spalten und 64 Reihen). Damit alle 
2 ms eine Reihe innerhalb eines Chips refreshed werden kann, muß alle 30 ps 

ein Refresh-Zyklus ablaufen. Beim Refreshen wird jeweils eine 64 Bit-Reihe in 

einen Zwischenspeicher gelesen und von hier in die Speicher-Reihe zurückgeschrieben. 


Speicherkonfiguration des Systems 8970/1/3 N 
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Belegungsliste fiir die RAM-Speicher 
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Masse 


INFI3N 
INFIAN 
Masse 
INFISN 
PARUN 


Masse 
PARON 
INFI6N 
Masse 
INFIZ N 
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Allgemeines 


Das Netzteil 3037 ist in einem Nixdorf-Rahmen eingebaut und belegt іт 
Chassis 4 Plätze. 


Es handelt sich hier um ein mit einer Frequenz von 27,5 kHz getaktetes Netzteil. 


Auf der Stirnseite des Netzteils befinden sich ein Schalter und vier Anzeige- 
LED s. 


Der Schalter hat 3 Schalterstellungen mit folgender Bedeutung: 


а) 


Schalterstellung: Peripheral (oben) 


Keine Ausgangsspannungen, Vom Netzteil wird über den Netzverteiler die 
Peripherie eingeschaltet. 


Schalterstellung: Norma! (mitte) 


Das Netzteil muß über den NEN-Eingang eingeschaltet werden. Nach max. 
1,3 Sekunden muß der Rechner NEN ausgeben, oder das Netzteil schaltet 
sich aus. 


Schalterstellung: Service (unten) 


Das Netzteil ist ohne NEN eingeschaltet. 


vier LED’s zeigen folgendes an: 


+24 У 
+ 5,1М 
-12 У 


МАМ 


Bei Netzausfall werden die Ausgangsspannungen noch für са. 5 ms aufrecht 
erhalten. 
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9.2 Technische Daten 
Primärdaten: Spannung 200 - 250 V +10% -15% 
100 - 125 V +10% -15% 
Frequenz 45 - 65 Hz 


Nenistrom 5 Aeff bei 220 V 
10 Aeff bei 110 V 


- umlötbar 


Einschaltstrom = Nennstrom 
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Sekundürseite: Spannung +24 V +1  V/12A | 
+ 5,1V¥0,1 V/70A > X 510 Ман 
=12 уғозу/2А | 


Sicherungstabe Пе 


51 (mittelträge) | 52 (mittelträge) | 53 (flink) | S4 (träge) 


110 V 15А 15А 6,3 1 
220 V 10A 10A 6,3 0,5 
9.3 Funktionseinheiten 

Primärseite: Filter 


Netztrafo für Hilfsspannung 
Primärwandler 


Sekundärseitig: Gleichrichtung, Hilfsspannungserzeugung 
Steuerstufen 
Schutzeinrichtung 
Regelkreise 
NA -Überwachung f - 5 ms 
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9.6 Sicherungen und Brücken 


Als zusätzliche Sicherung des Netzteiles ist ein Thermoelement vorhanden, das 
bei nicht ausreichender Belüftung des Netzteils die Hilfsspannungserzeugung und 
somit die Sekundärspannung abschaltet und nach Abkühlung wieder einschaltet. 
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9,7 Einschalten vom Master 


Durch Betütigen der grünen Taste auf der Tastatur wird der DAP eingeschaltet. 


Der DAP generiert in Abhängigkeit vom DAP-internen Betriebsprogramm ein 
2400 Hz-Signale (siehe Kap. 9.4) bei Inhouse-Anschlufi. Dieses Signal wird 
von der ALM (nur Kanal 1) ausgefiltert und ein FET zieht das NEN-Signal 
auf 0 Volt. 


NEN schaltet ein Mono im Netzteil, das für 2 s das NEN-Signal auf 0 Volt 
halt und die ZE einschaltet. Innerhalb dieser 2 s той der Rechner das Signal 
NEN beschalten, da sich sonst die ZE automatisch wieder ausschaltet. 


Bei МА wird das Signal von der HSV beschaltet. Nach Rückkehr der Netzspan- 
nungen kann sich somit die Anlage wieder einschalten. 
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10 Notstromversorgung (NSV) 
Halbleiterspeicher benötigen im Gegensatz zu Kernspeichern bei МА 


ihre Betriebsspannungen um die abgespeicherte Information erhalten zu können. 
Diese Aufgabe übernimmt die Notstromversorgung. 


Ein Grundmodul kann max. 128 KB Speicherkapazität versorgen. 
Chassisplatz ist jede PSR-Schnittstelle. 
Das Grundmodul hat die САР 0.1.6. 


e Ausgaben 


е Eingaben 


TEST NSV: Test Notstrombetrieb einschalten. NSV ist für 5 s aktiviert. 
PF: Parity-Fehler 
NSB EIN: Notstrombetrieb einschalten, Merker zurücksetzen. 


NSB AUS: Normalbetrieb, Merker setzen. 


Merker = 1: wird gesetzt, durch Ausgabe von "NSB AUS", durch Ausschalten, 
Ausfall der NSV. 


Merker = 0: Anlage ist im Notstrombetrieb, Spannungen ok, Speicherinhalt 
erhalten, Umschalten auf Normalbetrieb durch Rechnerbefehl. 


Durch den Taster auf der Stirnseite kann der Merker gesetzt und löschen 
ausgegeben werden. 
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• Spannungen 


Eingangsspannungen 
Gleichspannung: 
Brummspannung: 


Stromaufnahme: 


Ausgangsspannungen 


Spannung: 


Stromaufnahme: 
Normalbetrieb 


Notstrombetrieb 


Die Versorgungsspannungen werden durch Gallium-Arsenid-Dioden an der 
Frontseite der NSV angezeigt. 


Spannungen vorhanden = Diode leuchtet. 


3028 


[] —-Souriau-Stecker (Verbindung zur zweiten NSV) 


[] Souriau-Stecker (nur für Proffeld) 


o +12V 
+ 5V 


Normal 
Löschen 
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Magnetplatte 0628.01 
11,1 Codierschalter für Cartridge-Controller (PSR-EA) 


Für E/A-Adresse 60 X(g), Schalter 6, 5 und 1 in ON-Stellung. 


GADN 
A4N 
ASN 
A6N 
A7N 
АВМ 
AIN 
ATON 


Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 


DD М Оо Q +. G) м ~ 


вмз тј поје el stet s] 4] з[2] о 


Schalter [sz] 86] 5] 4| 3| 2] 


11.2 Cartridge-Controller 


Der Cartridge-Controller übernimmt den Datenaustausch zwischen der Disk und der ZE. 


Von der CPU erhält der Controller über 6 entsprechende Ausgabezeilen einen 
Auftrag (Positionieren, Schreiben, Lesen). Uber das controllerinterne Mikropro- 
gramm (512 Worte à 40 Bit) wird der Auftrag ausgeführt. 


Bei der Auftragsausführung kann der Controller folgende Zustände einnehmen: 
Slave = Zustand bei STAP 
Master = Zustand bei STA 
DSZ = Zustand bei RU und INT 


Über 3 Eingabezeilen kann die CPU den Zustand und evtl. Fehler des Control- 
lers abfragen. 


| 
: 
| 
H 
j 
i 
| 
1 
i 
| 
| 
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р 
1 
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| 
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H 
1 
| 
| 
| 
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5Nn9n32831Xv1i 
H31HVZ NOSSNHOF 


MOLVTIIZSOZHVhIO 2Н SZ 


31901- 1d HH31NI 
W901- H34H3W 


ома 837315 -ZSO 


9Nnmui3nais- H31S VW 


S9Nnu3n3ais -3Av1S 


3SNI УСПН VIS MIS 
"мом 'I3SNY 
IN "vnu 
Wm 


ATISLSLUNHOS - 854 


3315934 
-30N3S- ЧОУ 


831HyZ 


33151934 
7-653Ч0Ү 


Nyyd Омуа astov 
O L3NI 9 SLJNI 


943190534 1VN9IS13ZNI3 
9Nn33031s -SNG 


831S1934-3N 13dld ANE 


хо 
% х 215 H3H2!3dS ONIN 


ха озу 
B3LIVHISWN Y3LIVHISWN 


sid'Ivi'ls 07491 
‘yay gua 
“INU 435 


ЧУН • 0213 


8311УН26 
83161938 
"HO "Wen 


839137 839132 
- 8I3HH2S - 23531 


3151939 
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РАДЕ ` 34 
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"en Une 


М </1/0/88 


^ Unterlagen sind ausschließlich für 
e-Zwecke bestimmt. Jede andere 
ertung ist ausdrücklich untersagt, 


© NIXDORF COMPUTER AG 


° 


Be nn] 
NIXDORF 
COMPUTER 


Kundendienst 8870/1/3 N 


11.2.2 Schnittstellensignale (Cartridge-Controller) 


Controller-Disc Controller -PSR 

SU 7 Select Unit = |nformationsleitung 

HS = Head Select Parity oben (Bit 8...15) 

DS = Disc Select Parity unten (Bit 0...7) 

RG = Read Gate Schreib-Betrieb 

WG  -Write Gate Byte-Betrieb 

TA 7 Track-Adresse Löschen 

REST = Restore = Start Peripherie (Slave-Betrieb) 
WRDC = Write Data + Clock Strobe 

EG = Егазе Gate Start bei 052 (Master-Betrieb) 

RC = Read Clock Rechner-Unterbrechung 

RD = Read Data Rechner-Meldg. (Rückwand frei) 
SEK = Sektor Rechnerunterbrechungs-Anme ldung 
IND = Index Rechnerunterbrechungs- Kette, Eing. 


АРА = Address-Acknowledge Rechnerunterbrechungs-Kette, Ausg. 


BTB = Betriebsbereit (File Ready) Interrupt 

ENTR = Entriegelung (0628.02) | Interrupt-Kette, Eingang 
WC = Write Check Spannungsfehler Interrupt-Kette, Ausgang 
5! = Seek Incomplete 

LA] = Logica! Address Interlock 


RTS = Ready to Seek, Read ог 
Write 


Die aufgeführten Schnittstellen-Signalnamen sind logische Signalnamen. 
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11.3 E/A-Belegung 


ә  Eingabebefehle des Cartridge-Controllers 


|_____ | [а] из ри | "о рз Је [| 7 [6 [5 [4 13] 2 [1 [0] 


nicht belegt 


nicht belegt 


ZF | LO ЈРЕЗ | LO 
Fetz 


Fehlernummern: ` 
kein Fehler 
SY N-Zeichen nicht gefunden 
SYN 1 falsch 
nicht belegt 
Zylinder-Nr. bei Headervergleich nicht Ubereinstimmend 
Kopf-Nr. bei Headervergleich nicht übereinstimmend 
Defekte Spur (Ergebnis eines erfolglosen Initialisierungsversuchs) 
Sektor-Nr. > 11 
СЕС 1 falsch 
SYN 2 falsch 
CRC 2 falsch 
Spurende bei Datenfeldübertragung 
Initialisierungsfehler 
Keine Rückmeldung auf Positionierungsauftrag 


Header- oder Datenfeld defekt 
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е  Ausgabebefehle des Cartridge-Controllers 


PM [1з [12 [м рю рэ [в [7 [в s [4 13 [2 [17 [0] 


Аб Х.0 nicht belegt 
OP Code der | Drive- 
= 55955 


АС ХЗ Zylinder М 
Hauptspeicheradr. 
AG ХА Bit 19... 46 ВОО Sektor-Nr. 


AG X.5 Hauptspeicheradresse Bit 15...0 
AG Х.6 Ú Datenfeldlange in Bytes 


OP-Code der E/A-Aufträge: INT LO = Merker Int. löschen 
INT KSP = Interrupt Kanalsperre 
N F = Spur defekt 
Restore 


Positionieren 
nicht belegt 
Lesen 
Schreiben 
Kontroll-Lesen 


Initialisieren (spurweise) 
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11.3.1 Beschreibung der E/A-Belegung 


Interrupteingabe durch ЕС 0.0 oder ЕС Х.0 


Hat der Controller einen Interruptwunsch und innerhalb дег Interruptkette 
zur Zeit den höchsten Rang, so antwortet er auf den Befehl EG 0.0 mit 
der Interrupt-Nr. Die Interrupt-Nr. ist von der Gerüteadresse abhingig. 


Liegt kein Interruptwunsch vor oder hat ein anderes Gerät ein höhere 
Priorität, so antwortet der Controller nicht auf EG 0.0. 


Eingabe des Controller-Status mit EG X.2 


Mit EG X.2 wird der Status des Controllers, d.h. der augenblickliche 
innere Zustand, abgefragt. Die einzelnen Bitstellen des Statuswortes haben 
folgende Bedeutung: 


Bit 0: LO 
Bit 1: PFS 
Bit 2: LD 
Bit 3: ZF 
Bit 4: FB 
Bit 7: INT 


1 Merker "Controller gelöscht" 
1  Merker "Parityfehler" 

1  Merker "Lost Data" 

1 Merker "Zeitfehler 
1 
1 


Merker “Controller belegt" (busy) 
Merker "Interrupt" 


Mit EG X.2 kann auch wührend der Ausführung eines Auftrages der 
Controller-Status abgefragt werden. 


Merker LO 


Dieser Merker "Löschen" wird gesetzt, wenn das Gerät über das Signal 
LON oder den Befehl LOB (AG X.2, Bit 1) gelöscht wurde. Der Merker 
wird durch den Befehl "Merker löschen" (MLO) gelöscht. Nach der 
Einschaltnormierung ist der Merker LO gesetzt. 


Merker PFS 


Dieser Merker "Parityfehler Schnittstelle" wird bei einem Parityfehler im 
Informationszyklus (Ausgabe) gesetzt und mit dem Befehl "Merker löschen" 


(MLO) gelöscht. 


Merker LD 


Der Merker "Lost Data" gibt an, daß in den bereits gefüllten internen Fifo- 
Speicher ein weiteres Wort geschrieben werden sollte (Fifo = Überlauf). 
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Merker ZF 


Antwortet ein Speicher während des Datenaustausches mit dem Controller 
nicht innerhalb von 5 ys auf ein Startsignal mit einem Strobesignal, wird 
der Мегкег "Zeitfehler" gesetzt. Der Merker wird mit dem Befehl MLO 


gelöscht. 


Merker FB 


Wenn im Controller ein E/A-Auftrag It. OP-Code der Ausgabezeile AG Х.1 
ausgeführt wird, so ist der FB solange gesetzt, wie dieser Auftrag läuft. 

Am Ende des E/A-Auftrages wird mit dem Rücksetzen von FB ein Interrupt 
gegeben. Ein E/A-Auftrag wird vom Controller nur angenommen, wenn vor- 
her FB = 0 ist. Ein E/A-Auftrag kann durch das Normierungssignal LO 
vorzeitig beendet werden, jedoch nicht mit dem Löschbefehl. 


Merker INT 


Dieser Merker "Interrupt" ist gesetzt, wenn das Gerät einen Interruptwunsch 
hat, d.h. nach Ende eines E/A-Auftrages. Dieser Wunsch und damit der 
Merker INT ist unabhängig von der Interrupt-Vorrangkette und einer unter 
Umständen gesetzten Kanalsperre. Dieser Merker wird durch AG X.2, Bit 1 
gelöscht. 


Eingabe des Drive-Status mit. EG X.3 


Mit EG X.3 wird der Status des Laufwerkes abgefragt. Die Bitstellen des 
Statuswortes haben folgende Bedeutung: 


Bit 7: CAR = Cartridge-Merker 

Bit 4: BTBN Cartridge-Drive nicht betriebsbereit 

Bit 3: POS = Positionierungsphase oder nicht betriebsbereit 
Bit 2: НОУ zu hohe Zylindernummer 

Bit 1: POSF Positionierungsfehler 

Bir 0: WC = Schreibstrom-Fehler (Drive-Fehler) 


Merker CAR 


Der Merker CAR ist stündig gesetzt. Er gibt dem Kanalprogramm die Infor- 
mation, ob der Cartridge- oder Storage-Controller angesprochen werden soll. 


Merker BTBN 


Der Cartridge-Drive ist nur dann betriebsbereit (BTBN = 0) wenn folgende 
Bedingungen erfullt sind: 


Netz ein, Cartridge im Drive und Drive geschlossen, Frontschalter in RUN- 
Position, Hochlaufen der Cariridge auf 95 % der Endgeschwindigkeit und 
Plattensäubern durch die Laufwerkbürsten, keine Schreibstromfehler und 
Drive-Adresse ausgegeben. 
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Merker POS 


Der Cartridge-Drive ist nicht in einer Positionierungsphase und ist betriebs- 
bereit, wenn POS = 0 ist. Diese Meldung ist auch bei einem Restore-Befehl 
wirksam. 


Wenn mit der augenblicklichen Zylindernummer erneut positioniert wird, 
bleibt POS = 0, da keine neue Positionierungsphase ausgeführt wird. 


Merker HOZY 


Wenn die angewühlte Zylindernummer größer 407 ist, wird HOZY = 1 ge- 
setzt und die Positionierungsphase wird unterdrückt. HOZY wird während der 
nüchsten Positionierungsphase oder durch Restore zurückgesetzt. 


Merker РОБЕ 
Wenn ein Positionierungsfehler aufgetreten ist, kann dieses Statusbit nur 


durch Restore zurückgesetzt werden. 


Meldung WC 


Der Fehler kann nur vom Operator durch Schalten des Drives vom RUN- 
auf LOAD-Betrieb und wieder in RUN-Betrieb zurückgesetzt werden. 


Die Meldung WC erscheint auch, wenn die Netzspannung unter die Toleranz- 
schwelle gesunken ist. 


Eingabe der Fehlernummer mit EG X.4 


Mit dem Befehl ЕС X.4 kann nach Ausführung eines E/A-Auftrages abge- 
fragt werden, ober der Auftrag fehlerfrei ausgeführt wurde (Fehlernummer = 0) 
oder ob Fehler auftraten. Die Fehlernummer wird am Ende des nüchsten 
E/A-Auftrages überschrieben. Durch den Auftrag NOP wird die Fehlernummer 
gelöscht. 
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11.3.2 Ausgabe der E/A-Aufträge und der Geräteadresse 


Mit der Ausgabe der Geräteadresse wird festgelegt, welches der vier Laufwerke 
adressiert wird. 


Mit der Ausgabe des OP-Codes werden die E/A-Aufträge gestartet. Mit Ausnahme 
des NOP wird am Auftragsende ein Interrupt ausgelöst. 


Іп der Tabelle sind neben der Bedeutung der OP-Codes die Auftragsparameter 
angegeben. 


Während der Ausführung eines Auftrages (FB = 1) kann nur der Controller-Status 
(EG X.2) abgefragt werden. Alle AG X- und EG X-Befehle führen während 
eines Auftrages zu einem EG X.2 Befehl. 


NOP 
RESTORE Geräteadresse 
POSITIONIEREN Geräteadresse, Zylinder-Nr. 


nicht belegt 

LESEN Geräteadresse, Zylinder-Nr. 
SCHREIBEN Sektor-Nr., Datenfeldlänge 
KONTROLLESEN Hauptspeicheradresse 

INITIALISIEREN Gerüteadresse, Zylinder-Nr., Kopf-Nr. 


Durch einen NOP-Auftrag wird die Fehlernummer gelöscht. Die Geräte- 
adresse wird durch NOP nicht ausgegeben, 


RESTORE 


Durch RESTORE wird auf Zylinder-Nr. 0 positioniert. Außerdem wird im 
Laufwerk der Merker HOZY und POSF (EG X.3) normiert. 
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POSITI ONIEREN 


Die Positionierung erfolgt durch Ausgabe der absoluten Zylinder. Wird eine 
Zylinder-Nr. größer 407 positioniert, wird der Merker HOZY in EG X.3 
gesetzt. Ein allgemeiner Positionierungsfehler wird durch das Statusbit POSF 
erkannt. 


Ist eine Positionierung richtig beendet worden, wird die Meldung POS 
wirksam. 


Bei den E/A-Auftragen 4, 5, 6, 7 wird automatisch auf den Soll-Zylinder 
positioniert. 


Ein paralleles Positionieren mehrerer Laufwerke ist nicht möglich. 


LESEN 


Beim Lesen wird nach der Positionierungsphase der Header auf Übereinstim- 
mung verglichen. 


Bei Lesen des Headers wird im Controller das CRC 1-Wort neu generiert und 
mit dem CRC 1-Wort des Headers verglichen. Nach gesamter Headerprifung 
wird das Datenfeld gelesen und durch das CRC 2-Wort geprüft. Bei Daten- 
block-Übertragung Uber mehrere Sektoren, erfolgt der Headervergleich bei 
jedem Sektor. 


SCHREIBEN 


Beim E/A-Auftrag SCHREIBEN wird ebenso wie beim LESEN nach der Posi- 
tionierung der Headervergleich gemacht. Bei positivem Ergebnis wird das 
Datenfeld beschrieben. Das CRC2-Zeichen wird generiert und im Anschluß 
an das Datenfeld geschrieben. Ein automatisches Kontrollesen im Anschluß 
an das Schreiben wird nicht ausgeführt. 


KONTROLLESEN 


Beim KONTROLLESEN werden die Plattendaten vom Controller gelesen und 
das СЕС 2-Wort gebildet. Ist das neu generierte CRC2-Wort mit dem am 
Ende der Plattendaten stehenden CRC2-Wort identisch, wurde der vorange- 
gangene Schreibauftrag fehlerfrei ausgeführt. 


"XDORF COMPUTER AG 
Unterlagen sınd ausschließlich tur 
«е-2уческе bestimmt, Jede andere 
Verwertung ist ausdrucklich untersagt. 


( 


> 


© NIXDORF COMPUTER Аб 


pirate бы сыту ы 
NIXDORF 
DEE = S] 


COMPUTER 
Kundendienst 8870/1/3 N 


INITIALISIEREN 


HE Dieser E/A~Auftrag ist ein Sonderbefeh! für die Formatierung der Sektoren 
i3 auf der Platte. Durch die Initialisierung werden die 5ҮМ-2еісһеп erzeugt, 
ЕЕЕ die Header- und Datenfelder beschrieben und die Lange der Gaps festgelegt. 
mes 

253 Die Initialisierung geschieht spurweise. Nach der Initialisierung einer Spur 
ӛз: wird ein Kontrollesen dieser Spur durchgeführt. 

БЕН Wird von der Software nach einigen Wiederholungen des Initialisierungs- 
2% Auftrages die Spur als defekt erkannt, wird AG X.3, Bit 15 ausgegeben 

VK und die Spur іп allen Sektorvorspannen als defekt gekennzeichnet. 


Statusausgabe für den Controller mit AG X.2 


Die Bitstellen dieser Ausgabezeile haben folgende Bedeutung: 


Bit 0; LOB Controller normieren 

Bit 1: MLO Merker löschen 

Bit 3: ENTR Entriegelung bei 0628.02 
Bit 6: INTLO Interruptmerker löschen 
Bit 7: INTKSP ` Interruptkanalsperre 


Ausgabesignal LOB 

Hiermit wird ein Normierungssignal für den Controller ausgegeben. Dieses 
Signal wirkt nur, wenn der Controller keinen E/A-Auftrag ausführt. 
Ausgabesignal MLO 


Mit diesem Signal werden folgende Merker des Statuswortes EG X.2 
gelöscht: 


Merker löschen, 

Merker Parity-Fehler PFS, 
Ns Merker LD und 

Merker Zeitfehler ZF. 

Ausgabesignal ENTR 


Durch деп Befehl Entriegelung wird erreicht, дай der Magnetplattenstapel 
nur unter Programmkontrolle ausgewechselt werden kann. 


Ausgabesignal INTLO 
Mit diesem Signal wird der Interrupt-Merker gelóscht. 
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Ausgabesignal INTKSP 


Hiermit wird die Anmeldung eines Interrupts durch den Controller gesperrt. 
Hat der Controller zu diesem Zeitpunkt bereits einen Interrupt angemeldet, 
wird die Anmeldung zurückgenommen. Der Merker "Interrupt" bleibt jedoch 
weiterhin gesetzt. 


Die Ausgaben AG X.3, AG Х.4, AG Х.5, AG X.6 
Die Ausgaben: 


Zytinder-Nr., Nur 
Sektor-Nr., 

Kopf-Nr., 

F = Merker "Spur defekt", 

Hauptspeicheradresse und 

Datenfeldlänge 


sind der E/A-Belegung zu entnehmen. 


Die Kopf-Nr. zählt von unten nach oben: 


Wechsel | 
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11.4 Schnittstellen-Signale 


Input Lines 


SELECT LINES 


DISK SELECT 


HEAD SELECT 


TRACK ADDRESS 


STROBE 


WRITE GATE 


READ GATE 
WRITE DATA 


WRITE CLOCK 
ERASE GATE 


RESTORE 


Mit den Select-Leitungen können 1 bis 4 Geräte durch 
Brücken selektiert werden, jedoch entsprechend der 
Gerüte-Nr. im Gerät selbst. 


Ist das Disk-Select-Signal 0 Volt wird die Wechsel- 
platte, bei > 3,5 Voli-Signal die Fixplatte ange- 
sprochen. 


Das Head-Select-Signal wählt die Köpfe aus. 
0 Volt-Signal gleich oberer Kopf, > 3,5 Volt-Signal 
gleich unterer Kopf. 


Die Track-Adreß-Signale stellen im Binär-Code die 
absolute Zylinderadresse dar. Es werden dafür 9 
Leitungen (200 TPI) benötigt. Die jeweils anstehende 
Track-Adresse ist ein 0 Volt-Signal. 


Dieses Signal ist der Übernahme-Impuls für die 
Track-Adreß- und Restore-Leitung. Strobe ist ein 
0 Volt-Signal. 


Dieses Signal gibt den ausgewählten Kopf in Verbin- 
dung mit dem Erase-Gate für Schreiben frei. Das 


Signal ist D Volt. 


Als 0 Volt-Signal wird die Read-Data- und Read- 
Clock-Leitung freigegeben. 


Schreibdaten und Schreibclockleitung 
Als 0 Volt-Signal wird über den ausgewählten Kopf 
und in Verbindung mit Write Gate das Read Gate 


gesperrt. 


Kopfpositionierung auf Spur 0. Das Signal ist 0 Volt. 
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Output Lines 


200 TPI-LINE 


FILE READY 


FILE READY TO 
S/R/W 


ADDRESS 
ACKNOWLEDGE 


LOGICAL ADDRESS 
INTERLOCK 

SEEK INCOMPLETE 
INDEX MARK 
WRITE CHECK 


READ CLOCK 


READ DATA 
ATTENTION LINES 


SECTOR MARKS 
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Das Signal zeigt die Schreibdichte auf der Platte ап. 
0 Volt = 200 ТР!. 


Ein 0 Volt-Signal, welches aus Power on, Disk savety, 
Load Run, Start up usw. gebildet wird. 


Ein 0 Volt-Signal, welches aussagt, даб die Unit 
Ready zum Schreiben, Lesen oder Positionieren ist. 


Ein 0 Volt-Signal, nach erfolgtem Seek zu einem 
neuen Zylinder. 


Ein 0 Volt-Signal, falls eine Track-Adresse größer 
als 40719 festgestellt wurde. 


Ein 0 Volt-Signal, wenn eine falsche Seek-Operation 
vorlag. 


Ein 0 Volt-Signal (5 us), welches jeweils die Index- 
marke anzeigt. 


Ein 0 Volt-Signal. (Wird nur aktiv bei Spannungs- 
problemen, bezüglich Toleranz ausgeben.) 


Ein 0 Volt-Signal. Dieses Signal wird separat zum 
Daten-Impuls gebildet. 


Daten-Signal 
Wie Select-Line der Input-Leitungen (nicht benutzt). 


Ein 0 Volt-Signal. Bei Erkennen einer Sector-Marke 
ein 5 ps Impuls. 
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в------- Sektor п 


Zylinder-Nr.: 


Ғ OKNR 000 Zylinder-Nr. 
E 
Ü Spur ok 
1 


= Spur defekt 


Sektor=Nr.: 7 3 0 


0 0 0 O0 Sektor-Nr. 


Bemerkung: Das hochwertigste Bit eines Bytes (Bit 7) wird zuerst gelesen 
oder geschrieben. 
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11.5 Blockschaltbild Serie 40, Modell 44 


RESTORE 


READY TO SEEK, READ, WRITE 


ADDRESS ACKNOWLEDGE 


ADDRESS 
LOGIC 


LOGICAL ADDRESS INTERLOCK 


STROBE 


SEEK INCOMPLETE 


ADDRESS BIT 128 


NEW 
ADDRESS 
REGISTER 


ATTENTION 1 
ATTENTION ATTENTION 2 
LOGIC d 

ATTENTION 3 

ATTENTION 4 


ADORESS COMMAND 
HEAD POSITION 
SERVO SYSTEM 


CURRENT HEAD POSITION 


LINEAR MOTOR, 


HEAD CARRIAGE 
DRIVE 
AND TRANSDUCER 


DISK SELECT 
SURFACE 


HEAD SELECT SELECT LOGIC 


READ GATE 


ERASE GATE 
WRITE GATE READ/WRITE 


WRITE DATA КОРО 
AND CLOCK ` 


WRITE PROTECT 


INDEX AMPLIFIER INDEX MARKS 
AND SELECT 


SPINOLE ASSEMBLY 
AND SPEED CONTROL 


START-UP HEAD 

LOAD, 

HEAD RETRACT FILE READY 
AND 

INTERLOCK LOGIC 


WRITE CHECK 
WRITE PROTECT STATUS 


READ CLOCK 
READ CLOCK AND DATA ATA SEPARATION 
READ DATA 
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SELECT UNIT 1 JUMPER 


NIXDORF 


COMPUTER 


Kundendienst 


8870/1/3 N 
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11.7.1 Beschreibung der Boardfunktionen 


RECEIVER-DRIVER 1 - 1/0 1 

Alle Interface-Signale werden mit File Select verknüpft. File Select wird 
vom Controller empfangen. 

RECEIVER-DRIVER 2 - 1/0 2 

Empfänger für Zylinder-Adreßinformation vom Controller-Sender für Status- 
leitungen zum Controller. 

SECTOR-COUNTER - 1/0 3 

Zühlt den aktuellen Stand des Sector-Counters, entsprechend dem ausge- 
wühlten Kopf. 

DATA-CLOCK-SEPARATOR = 1/О 5 

Empfüngt Lesedaten und Leseclock und trennt beide. Bei Empfang eines 
Read-Gate-Signals werden die Lesedaten und der Leseclock zum Controller 
freigegeben. 

SPINDLE-DRIVE - MO 1 

Überprüfung der Spindel-Motor-Geschwindigkeit. Türverriegelung. 


OSZILLATOR - MO 2. 

Erzeugt Spindel-Drive-Motor-Signal, Transducer-Drive-Signal sowie das 
Brush-Motor-Signal. 

TEMPERATUR-COMPENSATOR - MO 4 

Uberwacht die Innentemperatur der Magnetplatte (25° - 40° С), 


SEQUENCE LOGIK - MO 5 


Überprüft Interlockschalter. Startet Disc-Rotation, Brush-Cycle und Drawer- 
Lock. Startet Schreib-/Leseköpfe zum Track 0. Speed-Control. Köpfe laden, 
Startet Spindel-Bremse, Köpfe entladen, aufheben Türverriegelung bei Stop. 


SENSOR = МО 6 


Home-Sensor-Logik; Linear-Motor Strom-Uberwachung; SpannungsUberwachung 
+ 5 V, + 15 V und + 24 V; verstärkt und stellt Index-Transducer-Signal zur 


Verfügung. 
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Untertagen sind ausschließlich für 


»Zwacke bestimmt, Jede anders 
artung ist ausdrücklich untersagt, 
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e SERVO - MO 7 


Erzeugt Servo-Drive-Signal und sendet es zum HS-Board. Überprüft und 
gibt aktuelle Kopf-Position an andere Boards weiter. 


ADDRESS LOGIK 2 - MO 8 
Zylinder-Address-Logik; Decoder fur Servo-Control. 


ADDRESS LOGIK 1 - MO 9 
Zylinder-Address-Logik. 
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Spannungskabel 


г---1 


T - 24 V Spindle-Drive 
ID o 


IC: + 24 V Spindle-Drive 
I 
` T c cr ur 


| L ey Servo 
, H о + 24 У Servo 
1H - 24 V RW 
ИНН — +24 V RAW 


GND 
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Transformatoranschluß 
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Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


( 


b 


‚rtung ist ausdrücklich untersagt, 


` Unterlagen sind ausschließlich fur 
Zwecke bestimmt, Jede andere 


© NIXDORF COMPUTER AG 


а 


COMPUTER 
Kundendienst 8870/1/3 N 


11.10 Verdrahtungsplan Controller — Disk Unit 


50-pol. 50-pol. 
Signalname Cannon Winchester Diablo-Bezeichnung 


Select Unit 1 

Select Unit 2 

Select Unit 3 

Select Unit 4 

Disk Select 

Head Select 

Track Address 

Track Address 

Track Address 

Track Address 

Track Address 

Track Address 

Track Address 

Track Address 

Track Address 

RESTN Restore 

STRON Strobe 

MASSE Ground 

WGN Write Gate 

RGN Read Gate 

EGN Erase Gate 

WDRCN Write Data und Clock 
BTBN File Ready 

RTSN Ready to Seek, Read, Write 
ADAN Address Acknowledge 
LAIN Logical Address Interlock 
SIN Seek Incomplete 

INDN Index Mark 

SEKN Sektor Mark 

WCN Write Check 

nicht belegt 
RCN 
nicht belegt 
RDN 
ENTRN 


SUIN 
SU2N 
SU3N 
SU4N 
DSN 

HSN 

TAON 
TAIN 
ТА2М 
ТАЗМ 
TA4N 
ТА5М 
TA6N 
TA7N 
TA8N 


юо о Q + Q ~ ~ 
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Read Clock 


Read Data 
Entriegelung nur bei 0628.01 
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11.10.1 Zählweise der beiden Stecker am Disk Kabel 


50-pol. Cannon-Stecker (Blick auf Stecker von Lötseite) 


Kabe lausgang 
— 


Lótseite) 


Unterlagen sind ausschließlich fur 
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11.11 Justage der Magnetplatte mit Adapter 


11.11.17 Track 0-Justage 


Е 
£ 
= 
5 
Е 
Е 
5 


Adapter EIN 

DSZ und SB EIN 

Adresse 100601 

Information 000020 (Restore) 
FS EIN 


М. а) Gebe Programm für Justage 10 Mio 
Byte für Zylinder O-Justage ein 
und starte Programm. 


b) Veründere Volts/Div-Einstellung 
für Kanal 2 so, дай das Signal 4 
Kästchen hoch ist (uncal.). 


c) Неге die Erkennung Zylinder 0 
mit der Schraube A, bis das unten 
aufgeführte Signal erscheint. 


ACHTUNG: Signal erscheint jeweils 
nach 4 Zylindern wieder. 
Eine Kopfjustage ist dann 
nicht mehr möglich. 


а ed  -+- be: : 


па acis ЭЗЕ 


tn 


и — rf. Uz) Моде m Triggerung Bemerkungen 
н ыры. моне Uz) Source | Slope |Ext.mit 


Se ТР 13 2V |2V |Ch2 2ms [Ch 1 Kanal 2 kann 
MO7 |МО7 


unhalibriert sein. 
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11.17.2 Index-Justage 


Adapter EIN 

DZ und SB ЕМ 

Adresse 100603 

Information 030012 (Head 3, Track 10) 
oder 020012 (Head 2, Track 10) 

START betütigen 

Adresse 100601 

Information 000040 (Positionieren) 

START betüt:gen 


a) Öffne das Frontpanel und löse die Schrauben А des Index-Transducers . 


Positioniere die Köpfe mit Hilfe des Programms auf Zylinder 10. 


Verschiebe den Transducer durch Drehen der Schraube B solange, bis der Burst 
18,8 us von der positiven Flanke des Indeximpulses entfernt ist. 


Kontrolliere Einstellung mit Kopf I nach. Beide Köpfe dürfen nicht weiter als 
6,25 ys auseinander liegen. 


Ziehe die Befestigungsschraube A wieder an. 


| A= 18,8 ps Index-Transducer- Justage 


—— Ba 6,235 


B —<— 


In пп пп 
E РАТЕ 


l! 


ий 


fon зала emerkunge 


ТР6 |ТР1 E Ch i 
MO 6 |R/W 
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11.11.3 Kopf-Justage 


Adapter EIN 

DZ und SB EIN 

Adresse 100603 

Information 030222 (Head 3, Track 146) 
oder 020222 (Head 2, Track 146) 

START betütigen 

SES Adresse 100601 

Information 000040 (Positionieren) 

START betütigen 


aus dieser Unter 
jr uns vor (BGB, 


a) Lade CE-Pack, starte MP und lasse das CE-Pack са. 60 Minuten warmlaufen. 


) 
b) Gebe das Programm für die Kopfjustage ein. 


c) Installiere das Kopf-Justagewerkzeug It. Anweisung auf der folgenden Seite. 


) 
d) Löse die Befestigungsschraube A des unteren Kopfes und schiebe den Stift B durch 
die Offnung der Kopfplatte C bis in die Offnung des unteren Kopfes. 


e) Positioniere mit Hilfe des Programms auf den Zylinder 146. 


f)  Justiere mit der Rändelschraube D solange, bis das dargestellte Oszi llografenbi ld 
"Richtige Justage" erscheint. Mit Hilfe der Rándelschraube D kann man den Kopf 
in beide Richtungen verschieben. Ist das richtige Signal erreicht, ziehe die Be- 
festigungsschraube A mit einem Drehmomentschlüssel mit dem eingestellten Dreh- 
moment von 95 inch/ounces an. Sollte sich hierbei die Justage verändern, so 
mufi sie wiederholt werden. 


а) Ziehe den Stift B mit seinem Exzenter in das Loch der oberen Kopfplatte. Löse 
die Befestigungsschraube A des oberen Kopfes und verfahre weiter nach Punkt f). 


h) БетопНеге das Kopf- Justagewerkzeug. 
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Meftpunkt EET Time Triggerung 
CH1 CH2 CH1 Source |Siope |Еж.ти pm 


TPó |ТР1 2mV 2. Ch 2 Ch 1 
MO 6 [RW 
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behalten wir uns vor (BGB, UWG, Li 


e Installation des Kopf- Justagewerkzeuges 


Ko pf- -Justi ierwer werkzeug 


Befestigungsschrauben 
fur Kopf-Justierwerkzeug 


Ansicht A 


Kopf-Justierwerkzeug 


Stift B 


hout our previous auth 


make liable to pay damages. 


Befestigungs- 
schrauben 


Löcher für die 
Befestigungsschrauben 


We reserva 


пр und Ihrem Inhalt 
Q, LitUrhG, Patent- 
гафил). Verwertung, 
ng ohne unsere vor- 


tet zu Schadenersatz. 
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11.11.4 Dashpot-Justage 


а) Lade beschriebenes Pack. 
b) Schließe Oszilloscope an und stelle es nach der untenstehenden Tabelle ein. 


с) Schalte MP auf RUN und beobachte Scope zum Ladezeitpunkt. Vom Beginn der 
Zeitablenkung bis zum Signal müssen 70 ms vergehen, 


d) Sollte die Zeit nicht stimmen, MP auf LOAD schalten und Justageschraube ver- 
stellen. Schalter wieder auf RUN und Ladezeitpunkt wieder beobachten. 


е) Јоѕїаде solange wiederholen, bis die Zeit stimmt, 


ACHTUNG: Laden der Köpfe darf nur einmal pro Minute durchgeführt werden, da 
sonst die Kopfladespule durchbrennen kann. 


Dashpot- 
Justageschraube 


Dashpot- Justageschraube Kopflade-Dashpot-Signal 


er mU И 
Source | Slope |Ext. [Ext.mit Bemerkungen. 


TP 1- ra =m E Ch 1 
| Р7-12] ВАМ mV 
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1112 ` Justagen 0630 (HAWK) 
11.12.1 Velocity-OF FSET 


a) Lade DILOS-Testprogramm oder gebe entsprechende Programme per 
Adapter ein. 
b) Positioniere zwischen den Zylindern (alternate Seeks) 
200 - 202 (0003108 ~ 0003128) 
0- 2 (000000g - 0000028) 
400 - 402 (000620g - 000622g) 


Die Amplitude des zu messenden Signals muß mit dem Рон К 74 (Preamp) 
so abgeglichen werden, даб die Toleranz + 100 mV vom logischen GND 
nicht überschritten wird. 


Der Abgleich ist mit allen drei angegebenen Seeks durchzuführen. 


Scope-Anschluß und Einstellung: 


Me kt amp. 
Sg m bit: er шут | paneer 
CH1 CH2 [снг | Div. 


2V/ 0,1 
CHOP СНІ |МЕС |NOR 
DC | DC 


CHI 


(ON CYLINDER) 
Spur 200 - 202 


+ 100 mV | .-L-4 Spr 0- 2 
Spur 400 - 402 


Log. Mitte 


- 100 mV 


а= Ok hs = 22) 
[x] 
| шуузм | Ey 
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11.12.2  Velocity-Gain 
а) Positioniere zwischen den Zylindern 

293 - 405 (000445g - 0006256) 
b) Gleiche mit R73 die Positionierungszeit auf 


35 + ms für Vorwürts und Rückwürts Seek ab. 


Synchronisiere das Oscilloscope entsprechend! 


c) Bevor ON CYLINDER negativ wird, muß die letzte komplette Sinus- 
schwingung 5 + 0,5 Vss betragen. 


Scope Anschluß und ECCE 


mE mE Triggerung 
Source|Slope |Ext.mit Bemerkungen 


Р1- EE TP3 2V | IV Eu 5ms |CH1 | NEG 
I/O- |Servo DC | DC 
Зтескеу Ргеатр 

1т 


ON “нг M = 


i | x | | | ` | | 
ШШШ 
Mu ME 


y— 


| 
Wl 
ШМ 


Achtung keine 
Uberschwingungen 


КТР Tm ТЕГТІ 


ІШ ІШІ 
(ш ШІН! || | 
| ІШІН ҮШІ 


Abb. 3 Rückwürts-Seek Achtung keine Überschwingunge 
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11.123 FEOT 


а) Servo-Board auf Extender-Karte stecken und TP20, ТР 21 und TP 30 
mit GND (A31/B31) verbinden. 


b) АТР2 entfernen. 


sowie Veryieifálti 


c) Nach Beendigung des Bürstenzyklus Kopfschlitten bis zum Vorwürtsstop 
fahren und АТР2 wieder anschließen. 


d) Restore-Befehl ausgeben (Reset). 
Positioniere zwischen den Zylindern (alternate Seeks). 


408 - 410 (0006308 - 0006328) 


Mit "VERT. UNCAL." am Scope Signal CH2 entsprechend Abb. 4 
einstellen (5 cm/ss). 


Kreuzungspunkte der beiden Signale in die Mitte des Scopes stellen. 
Zentrierung der Level X und Y nach Abb. 4 beachten. 


Horiz.-Ablenkungsfaktor auf "X 10" stellen. Die beiden Signale sollen 
mit Abb. 5 identisch sein. 


Eventuell EOT-Sensor justieren, bis die Signale innerhalb der Toleranzen 
in Abb. 5 sind (А oder B). 


Scope Anschluß und Einstellung: 


Mefipunkt Volts/Div. iod Time Triggerung 
CH1 CH2 сна | сн? |Mode туу [Source [Slope Текти] Bemerkungen 


1У |05У |CHOP CH 1 NEG Signal CH 2 mit UNCAL 
DC DC so justieren, bis 5 ст ss 
Board | Preamp UNCA 


O-Levet 
Kanal „B "—-е 


O-Level 
Kanal A — = 


Kanal B Nulldurchgang 


Abb. 4 FEOT-Signal Abb. 5 FEOT-Signal (x 10) 
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11.12.44 Kopfjustage 


a) CE-Pack installieren, Hauptschalter "AUS", АТР2 ziehen, Relay K 1 
herausziehen, Hauptschalter "EIN", Load-Taste drücken, nach Beendigung 
des Bürstenzyklus den Kopfschlitten bis zum Vorwärtsstop fahren und A1P2 
umgekehrt aufstecken. 


b) Restore-Befehl ausgeben (RESET) 
с) Temperaturstabilisierung (30 MINUTEN) abwarten. 


d) Seek auf Zylinder 146 (0002228) durchführen und oberen/unteren Kopf 
auswählen. 


Justiere die Köpfe wie in der Abbildung 6 gezeigt. Köpfe mit 3,6 + 0,5 
inch/lbs anziehen. 


Scope Anschlufi und Einstellung: 


Volts/Div. Time Triggerung 
Mode ` Bemerkungen 
Div. | Source | Slope |Ext.mit 


бр 
EE 
TP 1 TP2 отм {отм 2 т5 (EST, Trigger: 
1/0- 1/0- AC AC ADD P 1-B 10 (Sektor М) 
Board | Board INVERT . IUNCAL|P1-B 10 1/O-Board 


Abgleichmarke 
auf Spur 146 


Kreuzungspunkt 
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11.12.5 INDEX-to-Burst 


о) CE-Pack installieren, Load-Taste drücken, Temperaturstabilisierung 
abwarten (30 MINUTEN). 


Seek auf Zylinder 10 (0000128) durchführen und oberen Kopf auswühlen. 


Mit dem Рон R29 (Sektor-Board) den in der Abb. 7 angegebenen Wert 
einstellen. 


Weitergabe sowie Vervi 


Unteren Kopf auswählen und einen Toleranz-Mittel-Wert zwischen den 
oberen/unteren Köpfen einstellen (R29). 


Scope Anschluß und Einstellung 


en Valts/Div. Time en 
CH1 CH2 Div. | Source | Slope |[Ext.mit mit Bemerkungen. 


Р1-В 10| TP 1 2V 02V| ADD CH 1 Scope muß calibriert 
1/0- 1/0- DC AC und nicht mehr INVERT 
Stecker | Board sein. 


Kanal 2 
Burst- 
Signal 


Index-/Burst-Signal 
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11.12.6 Überprüfung des STATIC ELIMINATORS 


a) Hauptschalter "AUS", Laufwerk aus Laufwerkschrank herausziehen, 
Bodenabdeckung entfernen. 


b) Ohm-Meter zwischen blanken Retainer Screw und Masse anschließen 
(siehe Abb. 8) 


c) Spindel von Hand drehen: der Widerstand darf auf keinen Fall 5 Ohm 
überschreiten! 


d) Gegebenenfalls Static Eliminator und Retainer Screw reinigen. 


š 
= 
Se 
е) Wenn der Widerstand trotzdem größer als 5 Ohm ist Static Eliminator Dun 
und/oder Retainer Screw austauschen (siehe Abb. 8 und 9). 


Retainer Screw 


Static Eliminator 
"(Masse) 


%- RETAINER SCREW 


Abb. 8 Spindelansicht Abb. 9 Spindel 
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Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 


Für E/A-Adresse 14X(8), Schalter 6, 5 und 1 in ON-Stellung. 


омо Q + C) ~ 


ALM (Asynchron-Leitungs-Modul) 
Codierschalter für ALM — PSP/EA 


GADN 
leer 
A3N 
A4N 
ASN 
A6N 
А7М 


leer 


Schalter 
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12.2 Einsatzgebiet 


Diese E/A-Karte dient dazu, parallel anfallende Ausgabedaten einer DVA zur 
Datenübertragung in serielle Daten umzuwandeln und umgekehrt, seriell anfallende 
Daten in parallele Eingangsdaten umzuwandeln. 


Die E/A-Karte ist in Systemen mit PSP-Schnittstelle einsetzbar und ermöglicht 
den Anschluß von Arbeitsplätzen über V 24 oder 2000 m Inhouse-Leitung. 


12.2.1 Technische Daten 


Stromverbrauch 
mit 4 x V24 mit 4 x Inhouse 
+ 5V 1,5 A 
+ 24 У 100 тА 
- 12 V 130 mA 


Spannungstoleranzen 
+ 5V + 20% 
+24 V + 20% 
-12У +20% 
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12.3 E/A-Belegung 


Int. Капа! 


* EG X.1, EG X.3, AG X.1, AG X.2 (Bit 4 + 5) sind durch Vorbefehl beeinflußt. 
Vorbefehl AG X.3 


Bei Zeichenausgabe mit Adapter muß im Vorbefehl 
S2 ausgegeben werden (bei IHSS-Schnittstelle) . 
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12.3.1 Beschreibung der E/A-Belegung 


Eingabezeile EG 0 
Bit 2 bis 5 = Interruptadresse 


Die Interruptadresse ist abhängig von der auf dem Codierschalter eingestellten 
Gerüteadresse. 


Bit 1-0 = Empfangsinterrupt 
Bit 1=1 = Sendeinterrupt 
Eingabezeile EG X.U 


Interruptnummer von der ALM abfragen. 


Eingabezeile EG X.1 

Über EG X.1 können die Empfangsdaten abgefragt werden. Der Kanal muß 
vorher durch einen Vorbefehl (AG X.3) eingestellt werden. 

Eingabezeile EG X.2 

Über EG X.2 können folgende Statusmeldungen abgefragt werden: 


Dir D = Merker löschen 

Bit 1 = Parity-Fehler Schnittstelle 

Bit 7 = Interrupt (wenn ein Interruptwunsch, dann ist dieses Bit = 1) 
Eingabezeile EG X.3 

InEG X.3 steht: 

Bit O bis 2:  Meldeleitung МТ, M2 und МЗ. 


Bit 4: Empfangsfehler für den Kanal, der durch den Vorbefehl AG X.3 
selektiert ist. Empfangsfehler ist die Summe von Parity-Fehler, 
Overrun-Fehler und Framing-Fehler. 

Bit 5: Sendepuffer leer "0" = besetzt, "1" = leer) 

Bit 6: Sendeschiebekette leer ("0" = besetzt, "1" = leer) 

"1 и 


Bit 7: Empfangspuffer voll ("0" = leer, = voll) 


Eingabezeile EG Х.4 


In EG X.4 steht, welcher Interruptkanal einen Interrupt angemeldet hat, ent- 
sprechend der Priorität. 


Reihenfolge der Priorität: Empfangskanal 1 
Sendekanal 


Die Belegung entspricht dem AG Х.3. 


COMPUTER 
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Ausgabezeile AG Х.0 
Mit AG X.0 kann ein Interruptkanal freigegeben oder gesperrt werden. 


Bit 0, 1 = Kanal 
Bit 2 = Empfang 
= Senden 
Bit 3 Sperren 
= freigeben 


Int. Kanal 


Empf. -Kanal 1 
Empf . -Kanal 2 
Empf.-Kanal 3 
Empf. -Kanal 4 
Sende-Kanal 1 
Sende-Kanal 2 
Sende-Kanal 3 
Sende-Kanal 4 


behalten wir uns vor (808, Ki LitUrha, Patent- 
herige Zustimmung verpflichtet zu Schadenersatz. 


Alte Rechte aus dieser Unterlage und Ihrem Inhalt 


—_— — — — o ° o c |= 
--00--oo0l- 


= 
= 
~ 
= 
= 
— 
82422-48 


Nach dem Einschalten sind alle Interrupt-Kanále gesperrt. 


Ausgabezeile AG Х,1 


Mit AG X.1 werden die Sendedaten ausgegeben. Der Kanal muß durch einen 
Vorbefehl (АВ X.3) eingestellt werden. : 


Ausgabezeile AG X.2 

Bit О:  Léschbefehi 

Bit 1: Merker Reset 

Bit 4: Kanal Reset Der Kanal muß durch einen Vorbefehl 
Bit 5: ` Empfangspuffer voll, cart DE 95:9) eingestelltwerden; 

Bit ó: Int. Test 


Dieses Bit ist nur für Prüfmaschine. Durch Ausgabe dieses Bits auf "1" 
kann anschlieBend über ЕС 0 die Interruptnummer abgefragt werden. 


Interrupt-Sperre 


Bei der Ausgabe dieses Bits auf "1" sind alle Interrupt-Kanüle gesperrt. 


Ausgabezeile AG Х.3 


Bit O, Bit 1 = 
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(Übertragungsleitung anschalten) 
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52 (Sendetei! einschalten) 


12.4 Ferneinschaltung 


Über die ALM ist es möglich, das System ferneinzuschalten. Dieses ist grundsätzlich 
nur über Kanal 1 möglich. Dazu ist es erforderlich, daß der Schalter auf der Stirn- 
seite des Netzteiles in der Schalterstellung "Normal" (Mittelstellung) steht. 


V 24 - Schnittstelle: Ferneinschaltung wird durch МЗ (ankommender Ruf) 
realisiert. 


Inhouse -Schnittstelle: Ferneinschaltung wird durch eine Frequenz von 2400 Hz 
aktiviert. 


Diese Frequenz wird erreicht bei: 


4800 Bd, Bitmuster 1010 (min. 10 Zeich. empf.) 
9600 Bd, Bitmuster 11001100 (min. 20 Zeich. empf.) 
19200 Bd, Bitmuster 11110000 (min. 40 Zeich. empf.) 


Bei anderen Geschwindigkeiten ist Uber die Inhouse- 
Schnittstelle keine Ferneinschaltung möglich. 


12.5 Betriebsarten 


Gleichlaufverfahren 


Die seriellen Sendedaten sind automatisch mit einem Startbit und wahlweise 
mit 1 oder 2 Stopbits versehen fAsynchron-Betrieb) . 


Das Startbit hat den Signalzustand "0" und wird zeitlich zuerst gesendet. 
Das Stopbit "1" wird zeitlich als letztes gesendet und empfangen. 


Die Empfangsdaten kónnen mit 45 96 isochroner Verzerrung noch fehlerfrei 
ausgewertet werden. 


е-2 маске bestimmt, Jede andere 
ertung ist ausdrücklich untersagt. 
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12.5.1 Einstellung der Betriebsarten 


Kanal ! B9 B10 
Kanal И B9 B10 
Kanal lif B9 B10 
Kanal IV 89 В10 


12.6 


Kanal | Kanal IE {Kanal Ill Kanal IV Umschaltung 
Geschw. (В/5)| S E S E S E S E зећпе |Лапаз. 


PI (Parity Inhibit) 


Brücke ein = mit Parity-Generierung und Prüfung 
Brücke aus = keine Parity-Generierung und Prüfung 


SBS (Stop Bit Select) 
Brücke ein = 1 Stop Bit 


Brücke aus = 2 Stop Bit 


WLS1 und WLS2 (Word Length Select) 
WLS1 WLS 2 


Brücke ein ` Brücke ein 
Brücke aus Brücke ет 
Brücke ein Brücke aus 
Brücke aus Brücke aus 


5 Bit Zeichenlänge 
6 Bit Zeichenlänge 
7 Bit Zeichenlänge 
8 Bit Zeichenlänge 


H H H H 


PS (Parity Select) 


Brücke ein = Parity-Generierung und Prüfung auf ODD 


Brücke aus = Parity-Generierung und Prüfung auf E 


Einstellen der Geschwindigkeit 


Ив ИВ! 


ПІВӘІІНВ2 


188 (1184 
1188 | 1184 


УЕМ 


IVB5|IVBT 
1VB 6) 1VB2 
IVB7|IVB3 
IVB8|IVBA 
ІУВВІ ТУВ4 
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Codierschalter 


— ON со о ~ со 
са со со cn cn cn сп 


o---o B ! 
o---o B 
о---о B7 


o---o B 8 


o---o 810 
o---o 811 
o---o 812 
o---o 813 
o---o BIO 
o---o B11 
o---o 812 
o---o 813 
o---o 810 
o---o 811 
o---o 812 
o---o 813 
o---o 810 


o---o 811 
o---o B12 
о---о 813 


Kanal II! 


Lageplan der Brücken 
Bestückungsseite 
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Kanat 1 Kanal 2 Kanal 3 Kanal 4 


EI [==] [T] КЕЛЕСІ СГ 


Baud- 
Generator UART 1 UART 2 UART 3 ЏАКТА 
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12.8 Blockschaltbild 
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Interrupt PSP -Schnittstelle 


12.9 


Kanalbestiickung 


Die E/A-Karte kann wahlweise mit V 24 oder Inhouse betrieben werden. Hierfür 
muß auf der E/A-Karte der entsprechende Kanal mit V 24 SS - Steckkarte oder 
Inhouse DCE | - Steckkarte bestückt werden. 


e Lageplan der Steckplatinen (Bestückungsseite) 


E] 


Steckpli 

für Kanal I 

Steckpl e 
für Kanal 11 
Steckplatine 
für Kanat III 
Steckplatine 
für Kanal IV 


Codierschalter 


12.10 V 24-Schnittstelle 
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S2N + 


3 
SIN 17 


DIN 


TIN 


MIN 


"lI E 


S4. 


Se 20 55, 
UC T 


адыг 


Séi 


"+u 


Für Direktanschluß folgende Brücken einlegen: 


ВС2, Вс3, Вс7, Вс9 und Bell. 
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12.10.1 Verdrahtung der Steuergrößen 


Steuergrößen 


52 == M2 
M1 auf + Potential 
M2 auf + Potential 
M5 auf + Potential 
$2 auf + Potential 
МЗ auf - Potential 
M1 auf DUE 
M2 auf DUE 
M5 auf DUE 
M3 auf DUE 
52 auf DUE 
54 auf + Potential 
54 auf - Potential 


e 


кю о —`ч RO о лос 


E со CJ CO = = о = CO CO = 
00000000000 
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12.11 Inhouse-Schnittstelle 


FTZ A53-8 Nr. 139/041 K 8l 


у сву А7 бау) 

EEEE 

COMPUTER 
8870/1/3 N Kundendienst 


12.12 Verdrahtungsplan ALM — ALM-Verteiler 


I/O-Stecker ALM- Verteiler 
Stecker | Stecker | 25-pol. | Inhouse 
Signal-Name A1 A2 Cannon | 1809 Тисће! 


Sendeleitung 
Sendeleitung 
Leitungsanschl . 
Sendet. einsch. 
Betriebsbereit 
Sendebereit 
Ank. Ruf 
Empf. Pegel 
Sendedaten 


Empf. Daten 


Empf. Leitg. 


Empf. Leitg. 


Sendeleitung 
Sendeleitung 
Leitungsanschl. 
Sendet. einsch. 
Betriebsbereit 
Sendebereit 
Ank. Ruf 
Empf. Pegel 


Sendedaten 


Empf. Daten 
Empf. Leitg. 


Empf. Leitg. 
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Signal-Name 


Sendeleitung 


vor (BGB, Kä LitUrhG, Patent- 
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Sendeleitung 
Leitungsanschl . 
Sendet. einsch. 
Betriebsbereit 
Sendebereit 
Ank. Ruf 
Empf. Pegel 
Sendedaten 
Empf. Daten 
Empf. Leitg. 
Empf. Leitg. 


Sendeleitung 


Sendeleitung 


Leitungsanschl. 
Sendet. einsch. 
Betriebsbereit 
Sendebereit 
Ank. Вог 
Empf. Pegel 
Sendedaten 
Empf. Daten 
Empf. Leitg. 
Empf. Leitg. 


Stecker 


1/O-Stecker 
Stecker 
Al A2 


ALM-Verteiler 
25-ро!. 
Соппоп 


Inhouse 
180° Tuchel 
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12.13 Anschlußmöglichkeiten 


Ап den I/O-Stecker kann ein Verteilerkasten (7122.01) angeschlossen werden, von 
dem aus 4 Inhouse- oder 4 У 24-Leitungen angeschlossen werden können. 


Lu EL Stecker ALM-Verteiler 7122.01 


E/A-Karte 


Für Modem-Anschlüsse kann das Kabel 0412 verwendet werden. 
Für Inhouse-Anschlüsse kann das Kabel 7129.00 oder 7128.xx verwendet werden. 


12.13.1 ALM-Verteiler 


Inhouse 
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12.13.2 Abschlußwiderstände-Inhouse im ALM-Verteiler 


е und ihrem Inhalt 
/G, LitUrhG, Patent- 


es 
EH 
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H 
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às 
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tet zu Schadenersatz. 


um 


VALVO 5-pol. 
(INHOUSE) 


Alle Rechte aus dieser Unterla, 


herige Zustimmung verpt 


Капа! 1 


Kanal 3 


Капа! 4 


> 


Бр ны 


Bei 4-Draht Schalter 51 und ЕТ einlegen, bei 2-Draht Schalter 51 oder E 1 
einlegen (je nach benutzter Leitung). 


is arising from this documant 


1863. 


Die Gegenstelle muß bei festinstallierter Leitung ebenfalls mit Abschlußwiderstän- 


den versehen sein. 
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12.14 Zeichenausgabe mit Adapter 


ga und ihrem Inhalt 


a) Kanal selektieren, 52 ausgeben 
b) Zeichen übergeben 


Zu a) 


Je nach Kanal Bit 0 oder 1 oder beide einstellen 
Bit 3 für S2 setzen (Information) 

/O-Schalter EIN und GAD und Zeile einstellen 
Schalter FS EIN und AUS er E 


Alte Rechte aus dieser Unterla 


Zu b) 


Zeichen einstellen (Information) 
I/O-Schalter EIN und GAD und Zeile einstellen 
Schalter DS, SB und FS EIN 


Zeichen wird am DAP dargestellt. 


Bei V24-Schnittstelle kann auf die Ausgabe 52 verzichtet werden. 
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13 DAP (Display-Arbeits-Platz) 


13.1 Vorderansicht 


Bildschirmneigung st is 


13.1.1 Rückansicht 


--- 


Bildróhre 


Rechner mit Leitung 
Monitor-Steuerung 
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13.1.2 Zusatzplatinen auf dem Rechner bzw. CRT-Controller 


CRT-CONTROLLER 
SAS/PROM 


Bildwiederhol- 


RECHNER speicher Zeichen- 


Generator 


13.1.3 Netzteil 


Belegung 6-ро!. Kissling-Klemmleiste 


Netzspannung 


Steckerbelegung 8-pol. Souriau-Stecker 


2 4 бо 8 
jn je MER je 
1 3 50 7 
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е Steckerbelegung 25-pol. SEL-Leiste 
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| + 24 V (geregelt) 


Netz ein 
Reset NAN 
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оу 
Zeilensynchron (15625 Hz) 


Toleranzen 


+ 5 Volt 
+ 12 Volt 
- 12 Volt 
+ 24 Volt 
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13.2 Allgemeines 


Der DAP wird ап die ALM über V24- oder Inhouse-Schnittstelle angeschlossen. 


Die Inhouse-Schnittstelle läßt eine Entfernung von 2000 m bei max. 9600 b/s 
zu. Über die V24-Schnittstelle kann der DAP direkt oder über Modem ange- 
schlossen werden. 


Für Peripherie stehen 4 Serielle-Arbeitsplatz-Schnittstellen (SAS) zur Verfügung. 


Der DAP besitzt eine eigene Ablaufsteuerung, die durch PROM s realisiert 
ist. 


Der Bildschirm teilt sich in 25 Zeilen à 80 Zeichen auf, das entspricht 2000 
Zeichen. 


13.3 Modulübersicht 


Inhouse Schnittstelle 


&) 8 LED-Anzeigen 


Mini - Kompakt -Rechner Mini-EA-Bus | cRy. 
(MKR} Controller 
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Bildschirm 
20002 
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SAS = Serielle- Arbeitsplatz - Schnittstelle 


Flach- 
tastatur 


13.4 Aufbau des Mini-Kompakt-Rechners (МКВ) 


Der Mini-Kompakt-Rechner (MKR) besteht aus 3 Elektronikkarten: 


- Eine Elektronikkarte ist im 1/2 Nixdorf-Standardformat für die CPU, die 
Mini-EA~Bus, SAS-Steuerung, die Datenübertragungssteuerung und die 
Speicher-Schnittstelle. 


Eine Zusatz-Steckkarte für den Programm- und Datenspeicher. 


Eine Zusatz-Steckkarte für die physikalische Anpassung der V 24-Schnitt- 
stelle oder der Inhouse-Schnittstelle an die Datenübertragungssteuerung. 


Mini-Kompakt-Rechner-Karte 


SAS/PROM | 


1/2 Nixdorf- Standard- Format 


21-pol. Berg - Stecker 


V24 - bzw. IHSS 
33-pol. SEL-Stecker 


Mini-EA-Bus 


8870/1/3 N 


N EC 
COMPUTER 


г--- 
t 
i 
1 
1 
i 
1 
[ 
1 
р 
' 
' 
' 
[ 
| 
1 

с ' 

ж L -o -e 

= 

= 

= 

= 

G] 

= 

© 

“a 

= 

о 

2 

са 


‚ 934032215 - 41121514425 


N13S3u'dQvasng 
'dOVINI'dO VAOB 'NYOT0H 
'NAWNHW'Z$'NAoi'Wao! У 


ablazuy -uana Suyos 


93032215 - 13451 


72 мезлоци билџат 


(да а a sak ap së 


424290 


(х7)575 


4 


A 
ae 


IORN, IOWN, RESETN, $2,HOLDAN 


sng 


KENG 


ііі 


an 
~ 
со 


8; 


ејоџби 5запа15 


Sng-usipg 


shg-Ueipy 


13.4.1 


Kundendienst 


&1epue eper "1uuu1$6Q ожоем2-• 
JO} uaugernuossng puis иәбеләтигү ._ 
оу HSLNdWOD зыоахім © 


“Wesasiun u31442n2psne i$! Bunye 2 


олон IN! zt 


181104100 


| -шәҙ5Ас a 


9228 
зојојеџ 
-29-49019 


E 

NIXDORF 

COMPUTER 
8870/1/3 N Kundendienst 


13.5 SAS (Serielle-Arbeitsplatz-Schnittstelle) 
Der DAP weist 4 Serielle-Arbeitsplatz-Schnittstellen auf. Ап diese kann Peri- 
pherie, die ebenfalls eine SAS hat, angeschlossen werden. 


Die Zeichen und Adressen werden grundsätzlich 11 Bit seriell übertragen. Die 
Übertragung erfolgt asynchron in einem festen Zeitraster von 300 ns pro Bit. 


Zur Adressierung und Datenübermittlung sind folgende 3 Zyklen notwendig: 
ADDRESS, BEFEHL und DATEN. 


Die SAS ist nur für Halbduplex ausgelegt. Die Entfernung zwischen zwei SAS 
darf max. 30 m betragen. 


13.6 00 — E/A 


Mit der DÜ-E/A kënnen Daten seriell übertragen werden. 
Folgende Übertragungsarten sind möglich: 


Asynchron, Synchron und HDLC. 


Als Hardwareanschlüsse stehen zur Verfügung: 
Modem (V 24), Direkt (V 24) und Inhouse bis zu 2000 m. 


Struktur 


Hauptbestandteil der DÜ-E/A ist ein USART (Universal Synchronous Asyn- 
chonous Receiver Transmitter) . 


13.6.1  Blockschaltbild 


V24 - oder 
ІН55- 
Schnittstelle 


Baud- 
Generator 


Leistungsdaten 


Gleichlaufverfahren: | Synchron, Asynchron 
Uber tragungsarten: Hatb-/Vollduplex 
Zeichenformat: 5 - 8 Bit 
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13.7 Zeichengenerator 
Paritygenerierung und -prüfung auf ODD oder EVEN. 


Geschwindigkeiten: Folgende Geschwindigkeiten sind möglich: 


1200 Baud 
2400 Baud 
4800 Baud 
9600 Baud 
19200 Baud 


Intern-Takt 


Taktung: Asynchron 
Intern- und Extern-Takt 


Synchron 


13.8 Verdrahtung der Geschwindigkeit, Takt, М 24 oder IHSS 


Geschwin- Schnitt- 
digkeit Brücke | Taktung Brückel stelle |ВгӘсКе |Prozedur Brücke 


B 12 [Asynchron š HDLC 
Intern Send. (nicht) 
Empf. 


Synchron SY NCHRON 
Extern Send. (nicht) 
Empf. 
Synchron 
Intern Send. 


ІН55 Empf. 


e  Zühlweise der Brücken auf dem МКВ 


Г von Bestückungs- 
für Geschwindigkeit, : 9 
Takt und Schnittstelle seite gesehen 
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13.9 Teststecker fiir DAP 


Mit den unten dargestellten Teststeckern kann der Display-Arbeits-Platz unab- 
hüngig von der ZKE getestet werden. 


Dabei ist das Signalkabel zu entfernen und der Teststecker anzubringen. 


Teststecker V 24 (bei Brücken für Direktanschluß) 


Teststecker IHSS 
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13.10 Justagen 


Focus 


Prüfe Ablenkspule auf Röhrenhals. 
Mit dem Рон #39 kann die Schärfe eingestellt werden. 


Linearität horizontal 


~ Unterlagen sind ausschließlich für 
e-Zwecke bestimmt. Jede andere 
ertung ist ausdrücklich untersagt. 
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Kern des Linearitütsreglers L 23 so lange verstellen, bis die Abstände des 
vertikalen Rasters Uber die gesamte Zeile gleich sind. 


Bildh&he 


Mit dem Poti R11 wird die Bildhöhe eingestellt. 


Linearitüt vertikal 


Mit dem Poti R 13 so longe variieren, bis die Abstünde des horizontalen 
Rasters über die gesamte Bildhöhe gleich sind. 


Lage der Abgleichpunkte auf der Monitor-Steuerung 


33-pol. SEL-Stecker 


Monitorsteuerung 
R13 Bestückungsseite 
Vert.-Lin. 


R11 
Bildhöhe 


R39 
Scharfe 
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13.11 LED-Anzeigen 


Die vier LED’s, die vom Steuerprogramm geschaltet werden können, haben 
während der Initialisierungsphase eine andere Aussage, als während des Betriebs. 


Nach dem Einschalten werden alle 4 LED s angeschaltet. Nach jedem positiv 
durchlaufenen Test, wird das jeweilige LED abgeschaltet. 


In der ersten Initialisierungsphase wird ein PROM-Test 
durchlaufen. Nach erfolgreichem Abschluß wird die 
Lampe L4 gelöscht. 


In der zweiten Initialisierungsphase wird ein RAM-Test 
durchlaufen. Nach erfolgreichem Abschluß wird die Lampe 
L3 gelöscht. 


In der dritten Initialisierungsphase wird die Tastatur 
normiert. Wird kein Fehler an der SAS oder Tastatur 
festgestellt, erlischt die Lampe L2. 


Als letzte Initialisierungsphase wird die DÜ-E/A normiert 
und auf M1 abgefragt. Wird M1 erkannt, so wird die 
Lampe L 1 gelöscht. 


Sind alle 4 Phasen fehlerfrei durchlaufen worden, schaltet das Steuerprogramm 
alle 4 LED’s ab. Von diesem Zeitpunkt an erhalten die LED’s ihre für den 
Betrieb gültige Bedeutung. 


L4 13 L1 


= Rechner-LED: Blinkt im Sekunden Rythmus. Durch das 
Blinken wird angezeigt, daß der Rechner, 
Arbeitsspeicher, Teile des Steuerprogramms 
und der Uhr-Interrupt іп Ordnung sind. 


DUE-LED: Wird vom Steuerprogramm DAP 8870/1 N 
gesteuert. LED ist immer gelöscht. 


Wechselt die Anzeige nicht, blinkt jedoch 
die LED, so wird die Eingabe vom Stever- 
programm nicht erkannt. 


L~  Display-LED: Wechselt nach jeder Zeichenausgabe auf 
das Display ihren Zustand. 
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Tastatur-LED: Wechselt nach jeder Eingabe seinen Zustand. 
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Spannung 
52: Sendeteil einschalten 
D2: Empfangsdaten 
М1: Betriebsbereitschaft 


13.12 Fehlerschliissel für den DAP 


Fehler- 


schlüssel | Fehlerbeschreibung Beseitigung/Ursache 


Codefehler: ~ Anwender-Programm ündern, 
Nach einem Lead-in-Code ist ein | unzulässige Code-Kombination 
unzuldssiger Funktionscode 
empfangen worden. 


Zeitfehler: SAS-Fehler 

Ist ein Gerät mit der іт Adreß- Tastatur-Fehler 

zyklus angegebenen Geräteadresse | Kabei-Fehler 

nicht vorhanden, oder trat im Adressierung überprüfen 
Adreßzyklus ein Parity-Fehler auf, | Geräteadresse 
antwortet kein Gerät, so wird nach 
10 us Zeitfehler gemeldet. Das 
Programm versucht wiederholt zu 
adressieren. 


SAS-Parity-Fehler: SAS-Paritygenerator (DAP, Tastatur) 
Parity-Fehler, der bei der Daten- | SAS-Kabel 

eingabe von der SAS im DAP Tastatur-Fehler 

erkannt wird. SAS-Schnittstelle 


Netzausfall-Tastatur: Fehler dürfte bei 8870/1 N 
Spannungsabfall in der Tastatur. nicht auftreten. 

Da beim DAP die Tastatur die 
Spannung von der ZE (DAP) 
erhült, würde sich bei HA auch 
die ZE abschalten. Bei Wieder- 
anlauf wird die Tastatur normiert. 


Tastatur, Parity-Fehler: Paritygenerator in der SAS defekt, 
Parity-Fehler der bei der Daten- Paritygenerator in der Tastatur 
ausgabe von der Tastatur erkannt defekt. Wechseln der SAS oder 
wurde. Tastatur. 


NA, Parity Fehler Tastatur 
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Fehler- 


schlüssel 


Fehlerbeschreibung 


41 


Parity-Fehler-DÜ: 
Das von der ZE empfangene 
Zeichen ist parityfalsch. 


Overrun-Fehler: 

Überschneidung zweier Empfangs- 
zeichen in der Empfangslogik der 
DU, d.h. vom Steverprogramm 
ist das empfangene Zeichen nicht 
rechtzeitig aus dem Puffer abge- 
holt worden. 


Parity- und Overrun-Fehler: 
Siehe Fehler 41 und 42. 


Framing-Fehler: 

Dieser Fehler tritt auf, wenn bei 
asynchroner Betriebsart nach dem 
letzten Zeichen kein Stopbit 
erkannt wurde. 


Parity-, DÜ- und Framing-Fehler: 
Siehe Fehler 41 und 44. 


Overrun- und Framing-Fehler: 
Siehe Fehler 42 und 44. 


Parity-, DÜ-, Overrun- und 
Framing-Fehler: 
Siehe Fehler 41, 42 und 43 


80-Zeichen Empfangspuffer voll: 
Empfangspuffer, der vom Steuer- 
programm geladen und verwaltet 


wird. Der Puffer kann überlaufen, 


wenn die Verarbeitungszeit, der 


dem DAP übertragenen Funktionen 


über einen größeren Zeitraum 
länger dauert, als die Übertra- 
gungszeit dieser Daten. 
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Beseitigung/Ursache 


Paritygenerator in der ALM oder 
DAP defekt, Stecker ürberprüfen. 


Nicht jeder Empfangs-Interrupt 
kommt durch. 
Rechner tauschen. 


Leitungsteil überprüfen. 
Rechner tauschen. 
Kein Kabel angeschlossen. 
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14.1 


Drucker 


Codierschalter für ND — EA/PSP — EA 


Für E/A-Adresse 10X(8) Schalter 6 und 1 in ON-Stellung. 


Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 


ооо + G) N — 


GADN 
leer 
A3N 
A4N 
A5N 
Абы 
А7М 


leer 
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14.2 


E/A-Belegung 


L Le [вие [Birs | sra | виз | Bra | Br | Biro | 


Papier- |РовіНо- |Druck- 
ende nierung |vorgang |zeichen 
bereit 
Int. = INT W Deckel |Wagen- |End- Parity- |Lösch- 
Wunsch | ND auf transp. |schalter {Fehler |Merker 
Einschub Fehler 
и kt 
INT INT Parity- |Lösch- 
(ер. 2 Шер. 1 |Fehler |МегКег 


о = 
> 


| 

[ер (ер. 2 Пер. 
ag. же 
шегеле 
LL 
E НЕЗ 
ЕК а 


Zeilenanzahl ёр. 2 
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14.2.1 Beschreibung der E/A-Belegung 


Unterlagen sind ausschließlich fur 
e-Zwecke bestimmt. Jede andere 
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ЕС 0.0 
EG X.0 


EG X.1 


Gerütefehler: 


Grundstellung: 


Druckzeichen 
bereit: 


Druckvorgang: 


Positionierung: 


Papierende: 


EG X.2 
Löschmerker: 


Wagentransport- 
Fehler: 


Endschalter: 


Parity-Fehler: 


Deckel auf: 


Interrupt-Wunsch: 


ЕС Х.3 


Wagenposition: 


EG X.4 

Löschmerker: 
Parity-Fehler: 
INT Lep. 1: 
INT Lep. 2: 


Interrupt-Nummer 


Interrupt-Nummer vom Drucker kann abgefragt werden. 


Drucker ist nicht betriebsbereit. Wird gemeldet, wenn 
eine der Meldungen in der Zeile EG X.2 auftritt. 


Wird gemeldet, wenn der Wagen in Grundstellung steht. 


Druckzeichen dürfen übergeben werden. 


Wird von Ausgabe des ersten Zeichens bis Ausdruck des 
letzten Zeichens gemeldet. 


Wird von Ausgabe bis Ende Tabulation gemeldet, 
Wird bei Papierende gemeldet. 


Zeile für Fehlermeldungen 


Wird nach Löschen der Elektronik gemeldet. 


Wird bei Fehler im Antriebssystem gemeldet. 


Wird gemeldet, wenn der Wagen auf einen Endschalter 
gelaufen ist. 


Wird bei Parity-Fehler gemeldet. 


Wird gemeldet, wenn die Schutzhaube über dem Schreib- 
werk geöffnet ist. 


Wird gemeldet, wenn der Drucker Interrupt angemeldet hat. 


Über die 8 Bit Wagenposition läßt sich die Stellung des 
Wagens ermitteln. 


Wird nach Löschen der Elektronik gemeldet. 
Wird bei Parity-Fehler gemeldet. 
Wird bei Zeilenschaltung gemeldet. 


Wird bei Zeilenschaltung gemeldet. 
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EG X.5 

INT ер. 1: Wechseltakt 
VRS Lep. 1: Vorschub 
INT Lep. 2: Wechseltakt 
VRS Lep. 2: Vorschub 


АС ХЛ 


Druckzeichen: AG-Zeile für Druckzeichen 


AG X.2 
Codierte Befehle: ^ AG-Zeile für Befehle 


Löschbefehl 

Merker löschen 
Interrupt-Sperre ein 
Interrupt-Sperre aus 
Interrupt löschen 
Rückwärtsdruck ein 
Vorwärtsdruck ein 


AG X.3 
Position: AG-Zeile für Sollposition bei Tabulation. 


AG X.4 


Befehls-Code: 1 Löschen 

2 Merker löschen (Löschen, Parityfehler) 
3 15 Int. (ер. 1 
4 


Lö Int. Lep. 2 


Zeilenanzahl 


Bit 6 = 0 Leporello 1 
Bit 6 = 1 Leporello 2 
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14.3 Ansteuerung der Druckerelektronik über Interrupt 


Interrupt- Nummer 


Die Interrupt-Nummer wird über den Codierstecker der Steuerelektronik 
eingegeben. Sie ist abhängig von der Geräteadresse. 


In der Eingabezeile EG X.0, EG 0.0 liegt die Interrupt- Nummer auf Bit 1 ~ 5. 


Abfrage der Interrupt-Nummer 


а) ЕС Х.0 Uber die Zeile EG Х.0 kann die Interrupt-Nummer des 
Druckers vom Rechner abgefragt werden. 


b) EG 0.0 Uber die Zeile ЕС 0.0 kann der Rechner feststellen, 
| welches Gerät einen Interrupt angemeldet hat. 


Meldung Interrupt-Wunsch (Einschub) 


Mit der Meldung wird angezeigt, daß ein Interrupt vom Einschub angemeldet 
wurde. Diese Meldung ist unabhüngig von der Interrupt-Kettenschaltung und 
von der Interrupt-Sperre. 


Interrupt-Sperre 
Mit Hilfe der Interrupt-Sperre kann der Interrupt des Druckers gesperrt werden. 


Die Interrupt-Sperre kann mit den Befehlen "Interrupt-Sperre ein" und 
"[nterrupt-Sperre aus" geschaltet werden. 


Nach Einschalten der Versorgungsspannung wird der Interrupt gesperrt. 


Meldung Interrupt 


Beim Betrieb mit Interrupt wird bei verschiedenen Zustandsünderungen ein 
Interrupt erzeugt. 


Meldung Interrupt-Wunsch ND 


Mit dieser Meldung wird angezeigt, daß ein Interrupt vom Nadeldrucker 
angemeldet wurde. Diese Meldung ist unabhängig von der Interrupt- Ketten- 
schaltung und von der Interrupt-Sperre. 


a) Wenn das Signal "Positionierung" von 1 auf 0 wechselt. 


b) Wenn das Signal "Druckvorgang" von 1 auf 0 wechselt. 


c) Wenn das Signal "Druckzeichen bereit" von 0 auf 1 wechselt. 


d) Wenn nach Einschalten der Versorgungsspannung oder im Fehlerfall 
der Wagen die Grundstellung erreicht hat. 


Der Interrupt-Merker wird mit dem Befehl "Interrupt löschen" 
zurückgesetzt. 
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Ausführbare Funktionen 


Tobulation 


Ein Tabulationsbefehl darf nur ausgegeben werden, wenn die vorherige Tabulation 
abgeschlossen ist. Die Ausgabe kann bereits während des Drucks geschehen. 


Drucken von Zeichen 


Druckzeichen können nur bei "Druckzeichen bereit" ausgegeben werden. 


Umscha!tung der Druckrichtung 


Druckrichtungsumschaltung durch die Befehle "Rückwärts ein" und "Vorwärts ет". 
Die Umschaltung darf nur im Stillstand erfolgen. 


Löschen der Elektronik 
Löschbefehl wie LON von der Schnittstelle (Grundstellung) . 


Fehlermeldungen 


a) Löschmerker: Der Löschmerker wird gesetzt, wenn die Elektronik nach 
Einschalten der Versorgungsspannung oder nach Netzaus- 
fall durch das Signal LON oder durch den Löschbefehl 


gelöscht wurde. 


Wagentransport- Wird gesetzt, wenn sich der Wagen bei Bestromung des 
Fehler: Motors 500 ms lang nicht bewegt. 


Endschalter: ` Wird gesetzt, wenn der Wagen auf einen Endschalter ge- 
laufen ist. Der Wagen läuft anschließend т Grundstellung. 


Parityfehler: Wird gesetzt, wenn bei der Übertragung der Daten von der 
ZE zum Drucker ein Parityfehler auftritt. Parityfehler 
wird mit dem Befehl "Meker löschen" zurückgesetzt. 


Deckel auf: Wird gemeldet, wenn die Schutzhaube über dem Schreib- 
werk geöffnet ist. Bei "Deckel auf" = 1, dürfen keine 
Daten mehr übergeben werden. Alle noch nicht ausge- 
führten Befehle werden noch beendet. Tabulation wird 
mit 25 Z/s ausgeführt. 


Bei Auftreten der Fehler a, b oder c läuft der Wagen automatisch zur Grundstel- 
lung. Wird in Grundstellung der Befehler "Merker löschen” (0.2) übergeben, 
so wird die Meldung zurückgesetzt. 


Meldung Gerütefehler: Gerütefehler wird gemeldet, wenn eine der Fehlermel- 
dungen a bis e auftritt. 
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14.5 Verdrahtungsplan ND-EA --- Drucker 


ND-EA 
1/O-Stecker Signal-Name Gerütestecker 


A 1⁄ 1, 2 + 24 V Logik 
A1⁄ 3, 4 0 V Logik 
A 1/10, 1 + 36 V 
A 1/12, 13, 14 0 V (-12V) 
A 1/16 NM 1 
A 1/17 NM2 
A 1/18 NM3 
A 1/19 NM4 
A1/20 

А 1/21 

A 1/22 

А 1/23. 

А 1/24 

А 1/25 

A 1/26 

A 1/27 

A 1/28 

А 1/29 

A 1/30 

A 1/31 

А 1/32 

А2/ 1 

А2/ 2 

A2/ 3 

A2/ 4 

А2/ 5 

А2/ 6 

А2/ 7 

А2/ 8 

А2/ 9 

А2/10 

А2/П 

А2/12 


А2/17 RMZLEPIN 
A2/18 RMZLEP2N 
A2/25 STLEPIN 
А2/26 STLEP2N 


офор Pb > pr > bb Pb I I Pb bb > 
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Schnittstellensignale ND-EA — Drucker 


Deckel auf 


Das Signal zeigt an, ob die Schutzhaube über dem Druckkopf 
geöffnet ist. 


Elektronische Bremse 


Setzt auf der Verstärkerelektronik den Motorstrom herab, 
Endschalter links 
Endschalter rechts 


Farbbandsenken 


Wird ausgegeben, wenn der Wagen länger als 400 ms still steht, 
und in dieser Zeit die Steuerung nicht mehr angesprochen wird. 


Meldung von der Mechanik: Wagen steht in Grundstellung. 


Kupplung 


Ansteuersignal des Kupplungsverstärkers auf der Verstärkerelektro- 
nik. 


Netzausfallsignal vom Peripherienetzteil (bewirkt ein Löschen 


LöN. 


Nadelmagnet 1 - 9 


Ansteuersignale für die Nadeltreiber auf der Verstärkerelektronik. 
Werden auf dem Zeichengenerator gebildet. 


Meldung von der Mechanik: Kein Papier vorhanden. 


Mechanische Bremse 


Ansteuersignal des Bremsverstärkers auf der Verstärkerelektronik. 
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Motor ein 


Ansteuersignal für die Motorsteuerung auf der Verstürkerelektronik. 
Wird 10 ms nach der Kupplung ausgegeben. 


Motor vor 


Umschaltsignal für die Drehrichtung des Motors (Verstürkerelek- 
tronik). Wird geschaltet in Abhängikeit zur angegebenen Druck- 
richtung oder mit Ausgabe der elektronischen Bremse. 


Wechseltakt zurück 


Andert seinen Zustand nach jedem überlaufenen Mikrotakt in 
Rückwürtsrichtung. 


» 


Wechseltakt vor 


Ändert seinen Zustand nach jedem überlaufenen Mikrotakt in 
Vorwärtsrichtung. 
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14.7 Justagen 


Schrauben herausdrehen 


1 Getriebespiel 


Lagerdeckel 
Spiel Schnecke — drehen 
Schneckenrad so 8 
klein wie móglich, ка 
^ 


Keine Klemmung! 
Wenn Axialspiel zu 
groß, tauschen! 


Beeinflußt Justage 3 


2 Luftspalt „Kupplung, Bremse” 


herausnehmen 


zurückziehen ZA 
(Schrauben 2 
lösent} Z 


Montage 
Beilagscheiben 0,10 — 0,15 mm 0,10 — 0,15 mm 


Beilagescheiben 0,05 bzw. 0,1 mm 
zwischenlegen oder entfernen! 
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3  Riemenspannung 


Zwischentage (6, Bedarf) 
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Zahnriemen (hinterer Teil) 


Carrier lösen 
ohne Dämpfungsrolle 


5 Lagerdeckel drehen 


exzentrisch 


Beim Messen muß Lagerdeckel festgeschraubt sein (Verkantungsfehler) 
Zwischenblech (wenn Riemen zu kurz}: Messung: 


0,1 mm bzw. 
0,4 mm 


Beeinflußt Justage: — 


A Lage der Dampfungsrolie 


М nl 
d 


PARALLEL 


Beeinflußt Justage: — 


Federwaage 


> 


5 Rückmelder ,,Grundsteliung”’ 


1. Schaltfahne darf Schlitzseitenwände 
nicht berühren 
(beachte Justage 11) 


2. Schaltzeitpunkt wenn 


Beeinflußt Justage: — 


6 Endschalter links 


Schaltzeitpunkt wenn: 


ee 


Der Endschalter links тиб sicher schalten 
bevor er an der linken Seitenwand anschlagt. 
Darf aber noch nicht Schalten, wenn Carrier 
in Grundstellung. 


lk 
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Schaltfahne 


Seitenwand links 


/ 


Riickmelder 
Grundstellung 


Seitenwand links 


Schlitten 


E] 


4 


ЮОВЕ COMPUTER AG 
Unterlagen sind ausschließlich fur - 


` 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


Service-Zwecke bestimmt, Jede andere - 


( 


Unterlagen sind ausschließlich für 
3-Zwecke bestimmt. Jede andere 
srtung ist ausdrücklich untersagt. 
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7 Endschalter rechts 


19 f 
Schaltzeitpunkt, wenn: 


S Schlitten 


Endschalter rechts muß 

sicher schalten, bevor der 

Carrier an der rechten S 
Seite anschlagt. 


> 
Endschalter rechts 


Beeinflußt Justage: — 


8 Grundstellung ,,Einsteliknopfe " (beide Seiten) 


G 


Schreibbalken 


Verstéllspindel bis Anschlag 
herausdrehen {mit noch 
befestigtem Einstellknopf) Fühler- 
lehren 
1,35 mm Parallelität überpfüfen 


I 


Beeinflußt Justage: 14 Justage © 
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Kein Papier 
Kein Farbbandt 


h = Nadelhub 
des Nadel- 
druckkopfes 


gesamte Einheit 
verschieben 


» Rechts und links 
auf Paralielität 


überprüfen bei 
Bedarf mit Justage 
8 richtigstellen. 


РА 
Befestigungsschrauben 
in Langlóchern 


Schlitten 


Beeinflußt Justage: 8 siehe Justage 


10 Sleitplatten-Vorspannung 


Carrier darf sich nicht heben beim Druckvorgang 


Geringe Vorspannung 
durch Hinzufügen bzw. 


Entfernen von-Beilageplatten | Gleitplatte 


oben (2x) 


Führungstraverse | 


Beilageplatten ——— $ — Seen tt 4 


Й 
nicht biegen! 


T untere Gleitplatte darf nicht an Rückwand schleifen (Kontrollieren bei Justage 9 ) 


Beeinflußt Justage: — 
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Intertagen sind ausschließlich fur 
„e-Zwecke bestimmt. Jede andere 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


f 
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79 Unterlagen sind ausschlieflich für 
e-Zwecke bestimmt, Jede andere 
artung ist ausdrücklich untersagt. 


F 


KH 
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COMPUTER 
Kundendienst 


11 Abstand „Sperrhebel-Umschaltschieber” 
(dazu: Farbbandtransport abbauen) 


Sperrhebel links 


Achse exzentrisch 
Umschaltschieber 


An beiden Seiten überprüfen 


Beeinflußt Justage: — 


12 Abstand ,,Farbband-Nadelkopf” 


Farbband 


Farbbandgabel 
darf nicht 
schleifen: 


Leichtgängig! 


Gabel- 
begrenzung 


Befestigungsschrauben (unter SchreibkopfH 
des Farbbandhabelhalters 


Beeinflußt Justage: 


Sperrhebel rechts 


Achse drehen 


` 


U 
! 
D 
---- 
' 


Mutter 
leicht 
lösen 
Achse 
exzentrisch 


so klein 
wie möglich 


| (Farbband darf nicht ап der 
Nadelführung schleifen!) 


Farbbandgabel muß bei Bedarf 
doch weiter zurück, wenn 
Schwierigkeiten mit Magnetkonto- 
karte bzw. mehrlagigem Papier. 
Ein Schleifen des Farbbandes 

läßt sich dann nicht vermeiden. 


13 Farbbandumschaltung 


2 Farbbandwicklungen: Umschaltung darf nicht erfolgen 
1 Farbbandwicklung: Umschaltung muß sicher erfolgen 


Einstellhilfe: Meßbuchse 


simuliert: 1 Farbbandwicklung 


2 Farbbandwic klungen 


~ 


Auf beiden Seiten einstellen! 


Beeinflußt Justage: — 


14 Nadeldruckkopt 


Korrektur einzelner Nadeln: 
Kontermutter lósen und 
Nadelmagnet herein- bzw. 
herausschrauben 


Nadeln in der Führung: 


falsch richtig 


VOD 


Auf die Magnete gesehen! 


Besintlußt Justage: — 
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Farbbandfihler 
biegent 


Numerierung 
der Magnete bzw. 
Nadein 


ВА 


Auf die Nadeiführung gesehen! 


nterlagen sind ausschließlich tur 
Zwecke bestimmt, Jede andere 
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` 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


í 


Ser, с 


е Unterlagen sind ausschließlich für 


ce-Zwecke bestimmt, Jede andere 
vertung ist ausdrücklich untersagt. 
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15  Grundstetlung ,,Farbbandgabel” (Höhe) 


Oberkante Farbband 


Oberkante Nadeiführung . 
(Nadelkopf) 


untere Stellung 


Farbband 


Diese Aussparungen 
mittig zur Nadelführung! 


8870/1/3 N 


unterste Stellung erreicht 


Befestigungsschraupen 
lösen und Magnete 
verschieben! 


Magnete 
in Ruhelage 


Beim Druckbildtest (schwarz — rot — Druck) genau einstellen! 


Beeinflußt Justage: — 


16 Papierendemelder 


Die Papierendemelder müssen von den 
Papierfühlern mit Überhub geschaltet 
werden. Die Funktion muß geprüft werden, 
auch mit den Sperrschiebern. 

Justage durch Biegen an den Papierfühlern. 
Die Papierfühler sollen mittig in dem Blech- 
ausschnitt stehen. 


Beeinflußt Justage: — 


Papierfühler Sperrschieber 


hier biegen! 


Rückmelder {Lichtschranke) 


17 Einstellung — Taktstation 


1. Carrier vom Riemen lósen 
2. Power On 


Drehung in Rückwärtsrichtung 


ae i 
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Stecker | 


|). Phasenversatz 90° 


Impulsbild bei Rücklauf 
(Bild unruhig durch Maßtoleranzen) 


Meßpunkt Volts/Div 


+10% 
X:Y = 1.1 
(Taktverháltnis) 


Durch Verschieben 

der Taktstation Phasenversatz und 
Taktverhaltnis einstellen. 
Genauigkeit von X:Y wichtiger als 
Phasenversatz. 


Triggerung 


Bemerkungen 


CH1 


Beeinflußt Justage: — 


Meßspitze 1 : 10 
Bildverbesserung durch 
Signale Sweep 


Zur Kontrolle 

Vorwärtslauf 

Einstellung wie oben 

Beim POWER ON Endschalter links betätigen. 
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!Unterlagen sind ausschließlich fur 
;e-Zwecke bestimmt, Jede andere 


ott 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


( 
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9 Unterlagen sind ausschließlich fur 
:9-Zwecke bestimmt, Jede andere 
ertung ist ausdrücklich untersagt. 
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14.8 Zeilendrucker 4552.00 — 01 
14.8.1 — Codierschalter für КЕ 2803 und DSZ 2805 


Für E/A Adresse 40X(8), Schalter 6 und 1 іп ON-Stellung. 


GADN 
A4N 
А5М 
A6N 
A7N 
A8N 
A9N 
AION 


Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 


о моол + G = 


[15] ла [аз rn] voje[ 8| 7] 6] 5] 4] 3 
Schalter | в8|[7| sls] 4] 3] 2 


14.8.2  Adressierung 


Für den Anschluß des Dataproducts - Druckers 4552.0x mit Nixdorf-Elektronik 
(PSP-Schnittstelle) ist eine Koppeleinheit LFI 2803 notwendig. Die Gerüteadresse 
ist 42Х(8). Sie setzt sich wie folgt zusammen: 40Х(8) jür die Koppeleinheit und 
02Х(8) für den Drucker. Für die Koppeleinheit ergibt sich dadurch folgende 
Schalterstellung für die GADN: Schalter 1 und 6 in ON-Stellung. Im. Drucker 
wird in der oberen Schalterreihe der Steuerelektronik 1 die Schalter 1 und 4 für 
die GAD in ON-Stellung gebracht. 


In der unteren Schalterreihe der Steuerelektronik. 1 müssen die Schalter entspre- 
chend des Druckertypes eingestellt werden. 


SH 
NIXDORF 
fee ee or 
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"obere Schalterreihe" 


PSP-Adresse für die Systeme 
8870/1/3 N, Schalter 1 und 
4 in ON-Stellung. 


e  Steuerelektronik | "untere Schalterreihe 


Schalter 
Schnittstelle S1| 52 


PSP 0 0 

620 1 0 

820 0 1 
Typenwalze 53 | 54 


96 Character Single Row 
96 Character Stair Case 


64 Character Single Row ES 
64 Character Stair Case 


Druckleistung 55 
600 Zeilen/Minute - 
300 Zeilen/Minute 
Lochstreifen-Modus | | 
== 


mit Lochstreifen 0 
ohne Lochstreifen ] 
Codefehler-Modus 


seis 
|o Emm tee ttem Code Reset-Fehl leuchtet bei falschem Code ol | 
O| | 


kein Fehler (Blank), wenn falscher Code 


"4yzynuaB yyoiu N 1/0488 leg 750 x 


UoneunojutqnuosiOA 


uonisodsBuejuexanag 


4942192191235 


9$qe&16qnpiei;g req uejeq 


зешшп - 3йлдәзи| 


бипбелцәдпхэоя әд оазе 


аАзнәг|елд дАмахзпад 


453 ім! ANI ANI 9pu3 
2914ә4-'184 epuexo»oig epuexonig anyssıoA 


“paoyueuareq арџаленјеа зе хэпаа | зе qnu2s20A | sajydyeidey | tyang 
змулта avd HO Ha dd за 
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E/A-Belegung der Steuerelektronik im Drucker 
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EG 0.0 
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Beschreibung der E/A-Belegung 


Mit EG 0.0 wird die Interrupt-Nummer in den Fällen vom Rechner abgefragt, 
in denen ein Interruptwunsch ansteht. 


EG Х.0 


Mit EG Х.0 kann die Interrupt-Nummer abgefragt werden, auch in den 
Fällen in denen kein Interruptwunsch ansteht. 


EG Х.1 


Druckfehler: 
(ОҒ) 


Papierfehler: 
(PF) 


Vorschub aktiv: 


(VR) 


Druck aktiv: 
(DR) 


Papierende: 


(PAE) 


Datenanfrage: 


(DATANF) 


Druckfehler wird vom Drucker ausgelöst, wenn: 
- ein falsches Zeichen verarbeitet werden soll, 
- ein Hammerfehler aufgetreten ist. 


Dieser Fehler kann durch die Bedienungstaste "Reset Fehl" 
gelöscht werden, wenn der Fehler beseitigt ist. 


Papierfehler wird vom Drucker ausgelöst, wenn: 

- ein Vorschubfehler aufgetreten ist, 

- das Papier aus den Traktoren gelaufen ist, 

- nach 2,5 s Papiervorschub noch nicht beendet ist, 

- PAE ist und die letzte Zeile des Formulars die Drucksta- 
tion erreicht hat. 


Dieser Fehler kann durch die Bedienungstaste "Reset Fehl" 


gelöscht werden, wenn der Fehler beseitigt ist. 


Vorschub aktiv wird vom Drucker so lange gemeldet, wie 
die Papiervorschubmechanik in Betrieb ist. 


Druck aktiv wird vom Drucker so lange gemeldet, wie der 
Druckzyklus aktiv ist. 


Papierende wird vom Drucker gemeldet, wenn der Papier- 
endeschalter (unterhalb der Druckstation) kein Papier mehr 
fühlt. 


Dieser Fehler kann von der Bedienungstaste "Reset Fehl" 
gelöscht werden, wenn er beseitigt ist. 


Datenanfrage wird vom Drucker abgegeben, wenn er bereit 
ist Daten zu empfangen. 
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"Unterlagen sind ausschließlich tur 


Se. více-Zwecke bestimmt, Jede andere 


Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


те Unterlagen sind ausschließlich für 
ze-Zwecke bestimmt, Jede andere 
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EG X.2 
INT 


Prüf, INT: 


Vorschub 
Ende INT: 


Druckende INT: 
Blockende INT: 


Par. Fehler: : 
(PSP) 


Lösch-Merker; 
(Lösch Me.) 


8870/1/3 N 


Der Drucker gibt das Signal KLAR ab, wenn: 
- er eingeschaltet ist, 
- der Trommelarm geschlossen ist, 
- die Sollgeschwindigkeit der Typentrommel erreicht ist, 
- der Lochstreifen fehlerfrei eingelesen wurde, falls ein- 
geschaltet, 
kein Hammerfehler vorliegt, 
kein Farbtuchfehler vorliegt, 
kein Formatfehler vorliegt, 
kein Papierfehler vorliegt, 
kein falsches Zeichen übergeben wurde, 
der letzte Papiervorschub innerhalb von 2,5 s ausgeführt 
wurde, 
kein Fehler in der Lochstreifenelektronik vorliegt, 
kein nichtgelochter Kanal des Vorschublochstreifens 
angewählt wurde. 


Dieses Signal zeigt allgemein an, daß ein Interrupt vor- 
liegt. Es erscheint mit jedem Interrupt. 


Zur Prüfung der Interrupt-Einrichtung des Peripheriegerätes 
kann durch das Steuerzeichen 11 dieser Interrupt-Merker 
erzeugt werden. Nach der Erkennung kann er durch das 
Steuerzeichen 10 wieder gelöscht werden, 


Fur den Funktionsablauf der Druckersteuerung ist der Zeit- 
punkt Vorschub Ende markant. Hier beginnt die interne 
Druckzeit, während der der Drucker nicht mit der Zentral- 
einheit kommunizieren kann. 


An diesem markanten Zeitpunkt in der Druckersteuerung 
wird ein Interrupt abgeleitet, weil hier die ZeichenUber- 
tragung zum Drucker beginnen kann. 


Am Ende einer automatischen Datenübertragung (im DSZ- 
Betrieb) wird dieser Interrupt gesetzt, wenn das Blockende- 
Zeichen übertragen wurde. 


Wenn wührend der Übertragung von Daten zum Drucker ein 
Parity-Fehler auftritt, wird diese Anzeige mit dem Takt 
STIN (Start Information) gesetzt, und kann mit dem Steuer- 
zeichen 02 wieder gelöscht werden. 


Diese Anzeige wird gesetzt, wenn die Druckerelektronik aus- 
geschaltet war oder einen NA (Netzausfall) hatte. Sie kann 
mit dem Steuerzeichen 02 gelöscht werden. 


EEE 
NIXDORF 
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EG X.3 


Druckertyp: Auf diesen beiden Bits zeigt der Drucker an, um welchen 
Typ es sich handelt. 


Druckgeschwindigkeit 300 Zeilen/Min. 


Druckgeschwindigkeit 600 Zeilen/Min. 


Walzentyp Für die Druckmechanik gibt es verschiedene Typenwalzen. 
Sie können sich in der Sequenz und der Schriftart unter- 
scheiden. Die folgende Tabelle gibt Auskunft über vorhan- 
dene Typenwalzen und ihren Code. Die Codierung wird 
durch Stecken des PROM-Kärtchens vorgenommen, das jeder 
Typenwalze zugeordnet ist. 


Verk.-Nr. der | Bezeichnung der Verk.-Nr. der 
Image~Karte ТЕТІ! Typenwalze 

62344.00.0.15 М 240 160 - 038 | 63826.00.9.11 
62344.00.0.15 240 160 - 041 |63827.00,6,11 


62344.00.0.15 | PN 240 160 - 015 | 63838.00.3.11 
62344.00.0.15 || (0 160 = 052 | 63829.00.0.11 
3 


1 
i 


|o;o.o' ojo ооо 


762344.00.0.15— 
62344.00.0.15 
0. 


[PN 240 160 - 042 | 628 
PN 240 160 = 078 J| 
PN 240 181 = 042 D 
PN 240 16i - 058 D 


64 Zeichenumfang 
96 Zeichenumfang 


Das Signal ANFR wird vom DSZ durch das Steuerzeichen 03 (Start DSZ) 
Drucker erzeugt. Daraufhin gibt der DSZ einen Adreß-Zyklus mit der Adresse 
0.1 aus, worauf automatisch Datenverkehr (Blockübertragung) mit Höchstge- 
schwindigkeit (1,8 us pro Zeichen = 0,54 MHz) abläuft. Mit der Übergabe 
des Blockendezeichens wird ANFR zurückgesetzt und damit der automatische 
Datenverkehr abgebrochen. 


AG X.0 


Auf der AG-Zeile 0 kann eine 8-stellige Interrupt-Nummer übergeben werden. 


AG Х.1 


Auf der AG-Zeile 1 werden die Daten bei Direktübergabe, d.h. wenn kein 
DSZ-Betrieb stattfindet, an den Drucker übergeben. 
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Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


ertung ist ausdrücklich untersagt. 
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е АС Х.2 


Steuerzeichen: Uber die AG-Zeile 2 werden verschiedene Anweisungen, 
d.h. Befehle an den Drucker übergeben. 


EY 


Interrupt-Sperre freigeben 


Alle Merker löschen (generallöschen) und 
Interrupt-Sperre setzen. 


Lösche die Merker: "Par. Fehler PSP" und 
"Lösch Merker". 


Start DSZ (ANFR setzen für automatischen 
Datenverkehr. 


Lösche Merker "Blockende Int." 
Lösche Merker "Druckende Int." 
Lösche Merker "Vorschubende Int." 


Lösche Merker "Prüfinterrupt" 


Auslösung Prüfinterrupt 


Auslösung Druck 


Interrupt sperren 


АС Х.3 


Die АС-2е е 3 übergibt die Druckanfangsposition, d.h. die Zahl, die an- 
gibt wieviel Spalten van links die Druckzeichen auf der Zeile beginnen. 


AG X.4 


Auf der AG-Zeile 4 wird die Vorschubinformation übergeben. Die Bits IFO - 
IF 6 enthalten den Wert für den Vorschub in Abhängigkeit von Bit IF 4. Wenn 
IF4 = "I" ist, dann beinhaltet IFO - IF3 und IF5 - IF 6 zählergesteuerte 
Vorschübe. Ist IF4 = "0", dann beinhaltet IFO - IF 3 lochstreifengesteuerte 
Kanalvorschübe und IF5 - IF 6 sind bedeutungslos. IF7 codiert die ganze 
Zeile als Vorschubinformation. 
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14.8.5  Steckerbelegung PSP (Kabel 7082.00) 


INFIN INFON GND 


INF3N  INF2N GND 


@ @ @ (9 © 


INESN INFAN GND GND 


INF7N 1МЕБМ T 
ә (9 9 9 
ве 


ое 
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Magnetband-Controller NRZI/PE 


Codierschalter für MB-Controller auf der PSP 


` Unterlagen sind ausschließlich für 
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Für die E/A-Adresse 22 X Schalter 1, 4 und 7 in ON-Stellung. 


Schalter 1 GADN 
Schalter 2 A2N 
Schalter 3 A3N 
Schalter 4 A4N 
Schalter 5 A5N 
Schalter 6 A6N 
Schalter 7 A7N 
Schalter 8 leer 


EE 
see — [s] EST STATES] 


15.2 Allgemeines 


Der Magnetband-Controller schafft die Verbindung zwischen der PSP und den über 
NË die Rückwand-Gerüteschnittstelle angeschlossenen Magnetbandgerüten. An einen 
Controller kónnen bis zu vier Magnetbandgerüte angeschlossen werden. 


Folgende Funktionen werden vom Controller übernommen: 


Steuerung und Überwachung der Datenübertragung zwischen DSZ und 
Magnetbandgeräten. 


Steverung des Bandtransportes 
Aufschreiblogik mit Datensicherung 


Leselogik mit Datensicherung 


pee 
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Die angeschlossenen Magnetbandgeräte können nicht simultan arbeiten. Jeder 
ausgegebene Befehl muß erst völlig abgearbeitet werden, bevor die Adresse zu 
einem anderen Gerät umgeschaltet wird. Einzige Ausnahme: Rückspulen bis BOT 
Simultanarbeit mit anderen Geräten ist möglich. 


Die Befehlsstruktur des Magnetband-Controllers ist so aufgebaut, daß in den 
meisten Fällen ein kompletter MB-Befehl im Controller über eine ROM-Ablauf- 
steuerung abgehandelt und durch Interrupt beendet wird. 


15.3 Adressierung 


Die Adressierung des Controllers erfolgt mit dem Adreßzyklus vom DSZ. 


Anschließend erfolgt im Informationszyklus in der Zeile AG 0.3+ GA mit Bit 2 
und 3 die Adressierung der vier Bandgerüte. Es muß also jede Umadressierung von 
einem zum anderen MB-Gerät über einen Vorbefehl erfolgen. 


Wird zu einem MB-Gerät ein Befehl ausgegeben und soll dieser Befehl durch 
einen Interrupt beendet werden, so darf die MB-Geräteadresse erst verändert 
werden, nachdem CBY "0" geworden ist. 


Die Adresse wird folgendermaßen aufgeteilt: 
Adrefizyklus 


Codierschalter im Zeilen- 
Controller adresse 
Zeile 0-3 


Informations- 
zyklus 
AG 0.3+GA 


Codier- 
stecker 
im MB- 
Gerät 
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15.4.1 Beschreibung der E/A-Belegung 


EG 0.0 Geräte-Interruptadresse über allgemeine Interrupt-Abfrage 


EG 0.1 Lesedaten über automatische Dateneingabe 


EG 0.0 + GA Gerüte-Interruptrnummer über Geräteadressierung 


Zwecke bestimmt, Jede andere 


Unterlagen sind ausschließlich fur 


DORF COMPUTER AG 


EG 0.1 + GA Lesedaten über Gerüteadressierung 
EG 0.2 + СА Statusmeldungen 1 
EG 0.3 + GA Statusmeldungen 2 


x 


D 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 


ы 


Schreibdaten über automatische Datenausgabe 


Bandbefehle (siehe Befehlsliste) 


Schreibdaten über Gerüteadressierung 


Controllerspezifische Ausgaben 


AG 0.3 * GA MB-Geräteadresse 


15.4.2  Befehlsliste 


Über die Ausgabezeile AG 0.0 + GA können folgende Befehle ausgegeben 
werden: 


EEE— [кешн ПТ sess ` 


Schreibe einen Datenblock 


Lese einen Datenblock 


Lese einen Datenblock mit niedriger 
Leseschwelle . 


Vorsetzen um einen Datenblock 


Rücksetzen um einen Datenblock 


Schreibe eine Bandmarke 


Gap-Vorlauf mit Löschen 


Rückspulen bis Bandanfangsmarke 


Rückspulen bis Bandanfangsmarke 
und Abschalten 


^ Unterlagen sind ausschließlich tur 
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15.4.3 Befehlsablaufe 


Die einzelnen Befehle werden im Controller abgespeichert, komplett abgehandelt 
und bis auf RW und RWL durch Interrupt beendet. Der Ablauf wird nachfolgend 
beschrieben. 


а) 


Schreibe einen Datenblock (0.1) DBS 


Der DSZ wird vorbereitet. 

Der Status des betreffenden MB wird abgefragt. 

War der Status ok, erfolgt der Befehl 0.1. 

Der Bandtransport startet. 

Wartezeit für den Hochlauf der Bandgeschwindigkeit. 


Stand das Band. auf der Bandanfangsmarke (LDP), so wird das Anfangsgap 
erzeugt. 


Bei richtiger Bandposition wird die Anfrage gesetzt und nach 50 us 

das erste Zeichen aufs Band geschrieben. 

Mit AG 0.1 bzw. AG 0.1 + GA wurde die Anfrage gelöscht und sofort 
nach Aufschrieb des Zeichens wieder gesetzt. Wird auf eine Anfrage hin 


mit Bl. © geantwortet (AGN wird zurückgenommen), so wird der Datenverkehr 
unterbrochen und die Prüfzeichen CRC und LPC im richtigen Abstand auf das 
Band geschrieben. Soll von der Ablaufsteuerung her ein Zeichen aufgezeichnet | 
werden und ist die Anfrage noch gesetzt (kein Zeichen vom DSZ übertragen) 

so wird die Meldung LD (Lost Data) gesetzt. 


Vom Setzen der Anfrage bis zur Übertragung der einzelnen Datenzeichen 
müssen für 800 bpi vom DSZ mindestens folgende Zeiten eingehalten werden: 


Bandgeschwindigkeit Daten- Abstand 


Als Standard wird 25 ips eingesetzt. 


Während des Schreibens werden alle aufgeschriebenen Daten am Lesekopf 
eingelesen und durch die entsprechenden Prüfmöglichkeiten kontrolliert. 


Im Fehlerfall werden die gegebenen Fehlermeldungen gesetzt. 


Nach Beendigung des Kontrollesens wird der Bandtransport gestoppt und 
nach dem Stillstand des Bandes Interrupt gemeldet. 


Zn 
Reeg Ser 
COMPUTER 

8870/1/3 N Kundendienst 


Auf die Interruptmeldung hin muß immer erst der Status abgefragt werden. 
Beim Fehlerstatus muß vom Mikro ein Korrekturversuch eingeleitet werden. 
Wird kein Fehler festgestellt kann sofort ein zulässiger Folgebefehl aus- 
gegeben werden. 


Lese einen Datenblock (0.2) DBL 


Der DSZ wird vorbereitet. 

Der Status des betreffenden MB wird abgefragt. 
War der Status ok, erfolgt der Befehl 0.2. 

Der Bandtransport startet, 


Wartezeit für den Hochlauf der Bandgeschwindigkeit bis zur Erkennung 
der ersten Datenzeichen, 


Mit dem ersten Datenzeichen wird die Anfrage zum DSZ gesetzt. 
Der DSZ mufi die Daten innerhalb der vorgegebenen Zeit abrufen. 


Schickt das adressierte MB-Gerüt ein Datenzeichen zum Controller und 
ist die Anfrage noch gesetzt, (das letzte Zeichen noch nicht vom DSZ 
abgerufen) so wird die Meldung LD (Lost Data) gesetzt. 


Nach dem Lesen der Daten erfolgt die Prüfzeichenkontrolle CRC und 


LPC, hierauf der Stop und nach dem Stillstand des Bandes die Meldung 
Interrupt. 


Wird nach der Statusabfrage ein Fehler erkannt, mufi vom Mikro der 
erforderliche Korrekturversuch eingeleitet werden. 


Wird beim Befehl DBL eine Bandmarke erkannt, wird der Status FM gesetzt. 
Vorsetzen um einen Datenblock (0.3) DBV 


Befehl 0.3 
Der Bandtransport startet in Vorwürtsrichtung. 


Die gelesenen Daten werden nicht zum DSZ übertragen. Die Anfrage 
wird nicht gesetzt. 


Beim Lesen einer Bandmarke wird der Status FM gesetzt. 
Die Interruptmeldung erfolgt an der gleichen Stelle wie beim Befehl DBL. 


Alle Statusmeldungen werden gesetzt wie beim normalen Lesen (DBL). 
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d) Setze um einen Datenblock zurück (0.4) DBR 


Befehl 0.4 


Der Bandtransport startet in Rückwärtsrichtung. 


Keine Datenübertragung zum 052. 


Die Bandmarke kann nicht erkannt werden. 


Nach den Datenzeichen wird der Kopf richtig im Gap positioniert, der 
Stop ausgelöst und nach dem Stillstand des Bandes der Interrupt ausgelöst. 


Schreibe Bandmarke (0.5) BS 


Das Schreiben einer Bandmarke wird vom Controller selbständig ausgeführt. 
Nach Ausgabe des Befehls BS wird der Bandtransport gestartet. Nach Hoch- 
lauf des Bandes wird der Code 1.3 auf den Spuren 2, 3 und 8 mit dem 
entsprechenden LPC-Zeichen aufgeschrieben. 


Beendet wird der Befehl durch Interruptmeldung. 


Gap-Vorlauf mit Löschen (0.6) GV. 


Bei permanenten Bandfehlern beim Schreiben ist meistens das Band an 
dieser Stelle fehlerhaft. Durch den Befehl GV kann die Fehlstelle 
übergangen werden. 

Befehl 0.6 


Der Bandtransport startet mit eingeschaltetem Schreib-Löschkopf. 


Nach etwa der Länge eines Zweitausend-Zeichen-Blockes stoppt das Band 
und meldet nach dem Stillstand Inferrupt. 


Lese einen Datenblock mit niedriger Leseschwelle (0.7) DBLS 


Die Magnetband-Geräte besitzen umschaltbare Schwellen für die Lese- 
verstärker. Beim Schreiben ist während des Kontrollesens die Schwelle 
am höchsten (Empfindlichkeit am kleinsten). Beim normalen Lesen schaltet 
sich die Schwelle automatisch herunter. 


Bei wiederholtem Lesefehler an einer Stelle kann der Befehl DBLS 
ausgegeben werden. Mit diesem Befehl. wird der nächste Datenblock 
mit nochmals heruntergeschalteter Leseschwelle eingelesen. 


Befehl 0,7 


Die Schwelle schaltet um auf die unterste Stufe. 


Mit der nächsten Interruptmeldung wird diese Ausgabe wieder gelöscht 
und das Bandgerät arbeitet mit normaler Schwelle weiter. 
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h) 


k) 


RUckspulen bis Bandanfangsmarke (1.0) RW 


Befehl 1.0 


Der Bandtransport startet zum schnellen Rücklauf. War der Schreibkopf 
eingeschaltet, so wird er vor dem Rücklauf ausgeschaltet. 


Nach dem Rückspulen wird kein Interrupt gemeldet. 
Der Zustandsmelder BOT ist gesetzt. 


Besonderheiten: 

Nachdem der Befehl RW ausgegeben wurde, darf die Adresse abgeschaltet 
werden und es dürfen andere Geräte innerhalb des gleichen Controllers 
adressiert werden, 


Rückspulen bis Bandanfangsmarke und Abschalten (1.1) RWL 


Befehl 1.1 


Der Bandtransport startet zum schnellen Rücklauf und schaltet auf Reset. 
Die Statusmeldung RDY geht auf "0". Interrupt wird nicht gemeldet. 


Nach Erreichen der Bandanfangsmarke (BOT) stoppt der Bandtransport und 
das MB-Gerät schaltet ab. 


Das Band kann entnommen werden. 


Bei Neustart der Bandverarbeitung muß das MB-Gerät neu von Hand 
eingeschaltet werden. 


Befehlsfolgen 


Folgebefe 
1. Befehl | DBS | DBL | BS DBV | DBR | GV | RW 


0 
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zulässige Befehlsfolge 
unzulässige Befehlsfolge 
sinnlose Befehlsfolge 
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15.4.4 Bedeutung der Statusmeldungen 


e ЕС 0.0 Interrupt-Nummer bei Interrupt-Wunsch 


e ЕС 0.1 Leseinformation (052) nur bei gesetzter Anfrage. 


EG 0.0 + СА 


Interrupt- Nummer 


e ЕС 0.1+ СА  Leseinformation (bei DSZ EG 0.1) 


EG 0.2 + GA 


Bit 0, LO "Löschen" 


Bit О wird gesetzt, wenn das Gerät über das Signal LON 
oder den Befehl LOB gelöscht wurde. Mit MLO wird der 
Merker gelöscht. 


Bit 1, PFS "Parity-Fehler-Schnittste lle" 


Bit 1 wird gesetzt, wenn im Informationszyklus ein Parityfehler 
festgestellt wurde. Mit MLO wird der Merker gelöscht. 


Bit 2, LD "Lost Data" 


Bit 2 wird gesetzt, wenn ein Zeichen zu spüt gesendet oder 
abgeholt wurde. Mit MLO wird der Merker gelóscht. 


Bit 3, DF "Datenfehler" 


Bit 3 wird gesetzt, wenn beim Schreiben oder Lesen ein 
Fehler erkannt wurde. DF ist eine disjunktive Verknüpfung 
us: VPC-, LPC- und CRC-Fehler. 


Bit 4, KDF "Korrigierbarer Datenfehler" 


Dieser Status tritt nur in Verbindung mit Bit 3 (DF) auf. 
Er besagt, даб ein Datenfehler vorgelegen hat, dieser aber 
vom Controller korrigiert werden konnte. 


Bit 5, IDENT "Indentification Burst" 


Dieser Status muß nach dem Schreiben bzw. Lesen des ersten 
Datenblocks nach dem BOT-Spiegel vorhanden sein. Er sagt 
aus, dafi es sich bei dem vorliegenden Band um ein PE- 
beschriebenes Band handelt. 


Bit 7, INT "Interrupt" 


Bit 7 wird gesetzt, wenn das Gerät eine Interrupt- Wunsch 
hat. Dieser Wunsch ist abhängig von der Interrupt- Vorrang- 
kette und einer unter Umständen gesetzten Kanalsperre. 
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Bit 0, FPT "File Protect" 


Bit 0 = "1", die Spule ist ohne Schreibring. Es kann kein 
Schreibbefehl abgesetzt werden. 


Bit 1, RWD "Rewind" 


Bit | = "1", das Gerät befindet sich im Rückspulzustand 
und steht noch nicht wieder auf BOT. 


Bit 2, RDY "Ready" 


Bit 2 = "1", das adressierte Gerät steht auf ON-LINE und 
ist bereit einen Befehl anzunehmen. É 


Bit 3, CBY "Controller busy" 


Bit 3 = "I", der Controller ist aktiv und handelt gerade 
einen Befehl ab. Mit Befehlsende wird CBY = "0". 


Bit 4, МЕД 
Bit 4 = "1", es ist ein NRZI-Bandgerät angeschlossen. 


Bit 5, EOT "End of Tape" 
Bit 5 = "1", Bandendemarke erkannt. 


Bit 6, FM "File Mark" 


Bit 6 = "I", Trennungsblock oder Bandmarke erkannt. 


Bit 7, LDP "Load Point" 


Bit 7 = "1", das Band steht auf der Bandanfangsmarke . 


nteriagen sind ausschließlich fur 
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e  Statusmeldungen vor Abhandlung eines Befehls 


e  Statusmeldungen nach Abhandlung eines Befehls 


0 


[fö [ers о [er [uo |еотјем [int [rer wo 
оо 10 0 . 0 В S 3 


XIX |> > OK > >< 


——— S 


ооо Ol O| oj оо 


= unbedingter Stotus 
0 = bedingter Status 
Status darf nicht vorhanden sein. 
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16 Magnetband 800 bpi/1600 bpi 


16.1 Allgemeines 


Die Magnetbänder 6150.0x und 6152.0x sind für den Einbau in den Schrank 
0783.00 konzipiert. 
Die Bandgeräte sind mit einem AnschluBfeld MB Pertec 1216 ausgerüstet, das 


den Anschluß von max. 4 Geräten über das Daisy-Chain-Kabe! 7127 an einen 
Controller ermöglicht. 


16.2 Adressierung 


Die Adressierung der Magnetbandgeräte erfolgt auf dem Anschlußfeld MB-Pertec 
über einen 4-pol. Codierschalter (Mäuseklavier), der auf dem Print durch SEL 
gekennzeichnet ist. 


Die Schalterbezeichnung auf dem Codierschalter (1, 2, 3 und 4) entspricht den 
Select-Signalen 0, 1, 2 und 3. 


Um die Magnetbandgeräte auf dem Anschlußfeld MB-Pertec adressieren zu können, 
muß das Gerät auf dem Data-7-Board auf Null codiert sein (Brücke W 17 einge- 
lötet).. 


MB-Gerätenummer | Select-Ltg. | Schalter 


16.3 Leistungsabschluß 


Sämtliche zum Magnetband gesendeten Signale sind auf dem MTA durch einen 
Spannungsteiler abgeschlossen. 


In einer Anschlußfeld MB-Pertec Konfiguration darf immer nur das letzte an der 
Daisy-Chain-Verbindung angeschlossene Anschlußfeld mit Abschlußwiderstands- 
Netzwerken ausgerüstet sein. Die Netzwerke aus den anderen МТА s müssen 
entfernt werden. 
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16.4 Anschlußbeispiel 


Kabel 7133.00 


Р | CPU |R 
A 
M 
2407 |1819|2805|2449| 1517 |1619|1619 11619] 3038 


800 BPI 


Ж 1827.00 für 1600 BPI 


1824.00 fur 


Chassisbestiickung 96 KB 


* Der Controller 1827.00 ist ein Doppeleinschub 


Die Magnetbünder können nur alternativ angeschlossen werden, da beide Gerüte 
den gleichen Geräte-Code haben. 
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16.5 Justagen 


Die Justagen sind in der Reihenfolge der Justageanleitung durchzuführen. 
Beim Austausch von Boards sind die erforderlichen Justagen nach der Tabelle 1 
durchzuführen. 


€ Bedeutung der Spalten 


"К" Die unter "К" angegebenen Werte sind Toleranzangaben. Liegen die 
ermittelten Werte .noch innerhalb dieser Toleranzbereiche, so ist 
keine Justage erforderlich. 


SCH Unter "J" werden die Werte angegeben, die bei einer erforderlichen 
Justage eingestellt werden müssen. 


"JP" ` Justagepunkte, z.B. В 102 - D 09 
LSx Boardkurzbezeichnung 
Potentiometer 
"TP" — Testpunkte, z.B. ТР 18 - StJ 


— Boardbezeichnung 
Testpunkt 


Boardkurzbezeichnungen 


Bandeinheiten 


Steuerelektronik J 
Datenelektronik E9 
Datenelektronik E 19 
Datenelektronik F 
Datenelektronik E9, E19 oder F 


Der Nullpunkt "TP 17-StJ" (OV) ist bei allen Messungen an den Magne tband- 
einheiten als Bezugspunkt zu benutzen. 


Bevor elektrische oder mechanische Justagen durchgeführt werden, sind immer 
zuerst die Spannungen zu kontrollieren und ggf. zu justieren. 
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1. Reinigung 
Die Bandberührungspunkte sind zu reinigen. 


K bzw. J Ip JP 
а) Kopf und Bandführung Head-Cleaner 
b) Capstan Head-Cleaner > bzw. Isopropyl-Alkohol 


с) Bandreiniger Head-Cleaner | 


ACHTUNG: Das Band muß absolut parallel zum Bandreiniger verlaufen 
(Einfallwinkel = Ausfallwinkel) 


Deckelschrauben 


Bandreiniger Befestigungsschraube 


. Spannungen (Steuerelektronik J) 


bzw. J TP ` JP 


Lade Leerband 


+5V-Stabilisator : 44,95... ТР 23-StJ R231-StJ 
+5,05 V 
: +5 V 


-5V-Stabilisator : 4,95... TP22-StJ В 244-St J 
-5.05 V 
: -5 У 


Max. Differenz zwischen :< 0,07 V 
+5V und -5V : 0,07 V 
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3. Spannarm-Arbeitsposition 


Bei einigen Justagen müssen die Spannarme ab und zu herauf (Arbeitsstellung) und 
herab (Ladestellung geschwenkt werden. 


ACHTUNG: Nicht auf die Spannarmrollen drücken, um einen Spannarm manuelle von 
der Ladeposition in die Arbeitsposition zu bringen. 


Arbeitsposition 


a) Beide Bandspulen entfernen. 

b) Zwischen BOT/EOT-Fotoabfühler und Reflektor ein Stück dunkles nicht 
reflekfierendes Papier halten. 

c) Toste "Load" kurz drücken. 

d) Wenn die Spannarme in Arbeitsposition sind, MB ausschalten. 


Ladeposition 


a) DenLichtweg zwischen BOT/EOT-Fotoabfuhler und Reflektor öffnen. 
b) Wenn die Spannarme in Ladeposition sind, MB ausschalten. 


Spannarm-Begrenzungsschatter 


K bzw. J 


Spannarme in Arbeits- 
position bringen 


Den Abgabespannarm hin 


und her bewegen. 


Justageablauf В —— 
Schalterstellungen Der Schalter РМ 


soll schlieBen, 
wenn sich der 
Spannarm jweils 
an den äußeren 
Markierungen 
(A) befindet. 


Justage A 
Justagestellungen A 


Der Schalter muß in der 
jeweils äußeren Stellung 
des Spannarmes geöffnet 
sein. 


Schaltpunkt De, Schaltpunkt 
des Schalters sol 
auf der Hälfte 
der Steigung der 
Nocke liegen 


(8), 
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Б. Ladebegrenzungsschalter 


Spannarm abwechselnd in 
Lade- bzw. Arbeitsposition 
bringen. 


Schaltpunkt 


Betätiger-Begrenzungsschafter 


Spannarme in Arbeits- 
position bringen 


Schaltpunkt 


Der Schalter 
soll schließen, 
wenn der Ab- 
gabespannarm 
gerade seine 
Anschlagsbe- 
grenzung er- 
reicht. 


Der Schalter 
soll etwa in 
der Mitte des 
Armbetätigers 
schalten. 
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Spannarm 


Justage 


Schalter 


-———— Anschiag- 


Begrenzung" 


—— Spannseil 


Getriebe 


Schalter | 
TN 


Justage 


Armbetatiger 
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7. Spannarm-Positionsabfühler 


a) Ѕраппагте in Arbeits- 
position bringen. 


Den jeweiligen Spannarm 
“manuell auf die Mittel- 
markierung. stellen. 


Blende verdrehen, bis der 
Meßwert erreicht wird. 


Aufnahme- und Abgabespannarm 


Lade Leerband 


Zentrierung 


Wartungsschalter abwech- 
selnd auf "Forward" und 
"Reverse" schalten 


Hub 


Justiere Spann- 
arm exakt auf 
auf Mittelmar- 


kierung. 
IN 


\ 


Justiere bis der 
Armhub gleich- 
mäßig die bei 
den äußeren 
Markierungen 
erreicht, 


Abgabeseite: 


TP 19-5StJ 


Aufnahmeseite: 


ТР 24-5!) 


Spannarm 
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Blende 


Aufnahmearm: 


R159-StJ 


Abgabearm: 
К 194-51] 


Aufnahmearm: 
К 157-StJ 


Abgabearm: 
К 192-StJ 


Anmerkung: Falls bei der Hubjustage die Bandspannung verloren geht, das Justagepoti 
gegen den Uhrzeigersinn zurückdrehen. Das Band erneut laden und 
erneut nach Pkt. a justieren. 
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9. Spulenservo-Treibriemen 


Die Zahnriemenscheibe so 
weit drehen, daf der letzte 
Zahn voll eingefallen ist. 


Riemenscheibe festhalten. 


Riemenspannung 


Schreibsperre 


Schreibsperre manuell 
voll zurückziehen. 


Wenn Justage erforderlich, 
muß die Schreibsperre- 
Einheit ausgebaut werden. 
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letzter Zahn eingefallen 


hier drücken 


Zahnriemen- 
scheibe 


Justiere so, дай bei nicht zu kraftigen Durch- 
drücken des Riemens (siehe Zeichnung) der 
zweite Zahn fest in eine LUcke eingefallen ist, 
jedoch nicht der dritte. 


Spulennabe 


Der Stoel muß 
mit dem Ende 
der Rückseite 
des Nobenflan- 
sches glatt 
abschließen. 


Nabenflansch 


Justage-Sicherungsmutter 
Justage 
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11. Spulennabe 


a) Justage erforderlich, wenn Justage im Uhr- 
die Bandspule auf der Nabe | zeigersinn ег- 
schlupft bzw. der Verschluß | gibt geringeren 


zu leicht oder zu schwer Schlupf und fe- Я 
schließt. steren Verschluß š 


Justage 


Bandspule 


Tabelle 1 
Erforderliche Justagen nach dem Austausch von Boards: 


Boards Kapitel- Justage 


MB-Datenelektronik 17. Verstärkung der Leseverstürker 


18. Dichte-Leseüberwachungsschaltung 
(bei 800er-Bandeinheit) 


Schreibschräglauf (bei 800er-Bandeinheit) 


MB-Steuerelektronik . Spannungen 
Kapstanservo-Abweichung 
Start-Stop-Zeit 
Bandgeschwindigkeit 
Rückspulgeschwindigkeit ` 


. Aufnahme- und Abgabespannarm 


| el 

NIXDORE 

COMPUTER 
8870/1/3 М Kundendienst 


12. EOT/BOT (Steueretektronik J) 


Lade Leerband 


BOT mit Spiegel : +4,5 V тт. | TP3-StJ R275-StJ жж 


1“ 


: +4,5 V тіп. |TP 4-StJ К 274-551 ++ 
тж 


0,7У TP3-StJ 
2% 


ЕОТ ти Spiegel 
BOT ohne Spiegel 


EOT ohne Spiege! TP 4-StJ 


TR SR TR ел 


Entferne Leerband 
BOT ohne Band : 44 TP3-StJ 


EOT ohne Band : TP 4-5tJ 


Foto-Sensor 
Ubersprechdamptung 


Band 


Ki A! 


Reflektor 


Justiere so, daß die Spannung gerade von ОМ nach +4,5V schaltet. 
Drehe Poti 1/2 Umdrehung weiter im Uhrzeigersinn. 


Muß nach Pkt. b und c Justage stimmen. 
Justiere den BOT/EOT-Sensor bzw. Reflektor. 


Falls diese Justagepotis nicht vorhanden sind und die Toleranzwerte 
abweichen, muß der Foto-Sensor bzw. die Steverelektronik J getauscht 


werden. 
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13. Kapstanservo-Abweichung (Steuerelektronik J) 


o) Lade Leerband 


b) Kapstanverstürker- К 101-$tJ 


Spannung 


Abhüngige Justagen: 
Kapitel 6 und 8 


14. Start-Stop-Zeit (Steuerelektronik J) 


K bzw. J 


Lade Leerband mit 
Schreibring 


Lode TAPDA 


Schalte Bandeinheit auf 
ON-LINE 


Starte START/STOP-Pro- 
gramm 


Ramp-Timing R87-StJ 


Amplitude 


11,5т% 
Anstiegszeit Abfallzeit 


=e) 
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15. Bandgeschwindigkeit (Steuerelektronik J) 


K bzw. J 


Lade Leerband 


Schalte MB mit Wartungs- 
schalter auf "Forward" 


Beleuchte die Stroposkop- 
scheibe (am Kapstan) mit 
einer 50 Hz Lichtquelle 
Bandgeschwindigkeit Der innere Ring R96-St J 
der Stroposkop- 
scheibe тий 
scheinbar still 
stehen. 


Schalter MB mit Wartungs- 
schalter auf "Reverse" 


Weiter nach Pkt. c und d Bei korrekter "Forward" -Justage | R227-St J 
ist eine Toleranz bei "Reverse" (falls vorhan- 
möglich und normal, wenn kein den) 
separates Justagepoti vorhanden. 


Abhüngige Justagen: 
Kapitel 8 


16. Rückspulgeschwindigkeit (Steuerelektronik J) 


K bzw. J 


Lade TAPDA, 
schreibe alles Einsen 


Lade Leerband mit 
Schreibring 


Schalte Bandeinheit auf 
ON-LINE 


Wenn einige Meter Band 

beschrieben sind, führe 

"Rewind" durch. Е 

Rückspulgeschwindigkeit ж 

bei 1600 bpi - 3,5 ps | TP 505-D OF R 123-St J 
: 009, 019 


bei 800 bpi 


BEER 
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17. Verstürkung der Leseverstárker (Datenelektronik) 
K bzw. J 


Lade TAPDA, 
schreibe alles Einsen 


Lade Leerband mit 
Schreibring 


Schalte Bandeinheit auf 
ON-LINE - 


Wenn einige Meter Band 
beschrieben sind, führe 
"Rewind" durch 


Schalte MB mit dem War- 
tungsschalter auf "Forward" 


Leseverstürkeramplitude 
bei 800 bpi K: 8,5-11,75 TP 103-903 R 112-912 
J: 10,5 V 009, 019 D09, D 19 


bei 1600 bpi К: 3,5-5,5V | TP 104-904 R 117-917 
J: 4,0У . DOF D OF 


Alter Printstand K: 5,5.6,5V 


. Dichte Leseiiberwachungsschaltung (Datenelektronik, nicht bei 9/1600 MB) 


K bzw. J TP JP 
Lade TAPDA, 
schreibe alles Einsen 


Lade Leerband mit 
Schreibring 


Schalte Bandeinheit auf 


ON-LINE ` 


жй 


Dichte Leseüberwachungs- — 
schaltung bei 800 bpi К: 23,8-26,2 ps} TP11-D09 R27 - D09 
J: 25 ps ТР 9-D 19 832 -D 19 


Eeer 
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19. Leseschräglauf 


Bei 1600 bpi Bondeinheit erst 
Schreibschrüglauf- Justage 


Lade "Master-Skew -Таре" 
(800 bpi) 


Scholte MB mit Wartungs- 
schalter auf "Forward" 


Schrag laufimpuls 


800 bpi Bandeinheit К:< 9 ps Justage durch Unterlegscheiben: 

J: <9 ps Eine Unterlegscheibe, 500 y Inch 
stork = Skew-Korrektur von са. 
42 y Inch. 


1600 bpi Bondeinheit K:« 16 us ТР 15-0 O9, 
ТР 2-0 19 
J:<16 ps TP 10-D OF 


Schrauben 


Unterieg- 
scheiben 


Ver. Innenvierkantschrauben 


registration of a utility model or desig 


NIXDORF 


COM PUTE R 
Kundendienst 8870/ 1 / 3N 


20. Übersprechdämpfung 


jung dieser Unterlage, 


Lade Leerband mit Schreib- 
ring ohne das Band über 
den Kapstan zu legen. 

Um den Ladevorgang zu 
ermöglichen, ist beim 
Laden zwischen das Band 
und dem EOT/BOT-Foto- 
abfühler ein weißes Papier 
zu halten. 


Schalte MB auf ON-LINE 
Band beschreiben 


Ubersprechen i TP 103-903 
; 009, D19 


TP 104-904 
D OF 


* 
H 
= 
2 
ж 
z 
8 


Die Justageschrauben befinden 
sich hinter der Frontplatte. 


Übersprechdàmpfung 


0.13 mm 


ca. Loch- 
kartenstárke 


ACHTUNG: Die Übersprechdämpfung muß absolut parallel zum Kopf stehen. 
Der Abstand Kopf-Übersprechdämpfung soll mindestens auf Loch- 
kartenstärke justiert werden, um mit Sicherheit Bandbeschädigungen 
zu vermeiden. 


oft 


Copying of this document, and 


Schreibschraglauf 


800 bpi-Bandeinheit 
а} Lade TAPDA, 


schreibe alles Einsen 


b) Lade Leerband mit 
Schreibring 


c) Schalte MB auf ON-LINE 


d) Schrüglaufimpuls 


1600 bpi-Bandeinheit 


Entferne den Schreibkopf - 
stecker J] und den 
Lesekopfstecker 72 vom 
Data- Board 


Stecke den Stecker J] 
in die Buchse J2 auf дет 
Data-Board 


Lade "Master-Skew-Tape 
(800 bpi) 


Schalte MB mit Wartungs- 
schalter auf "Forward" 


Schrüg lauf три 
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-- 


Е Schraglaut Schräglauf 


ТР 15-0 09 R18 
TP 2-019 009, 19 


TP 10-D OF 


Justage durch Unterlegscheiben: 
Eine Unterlegscheibe, 500 ps Inch 
stark = Skew-Korrektur von ca. 


42 p Inch. 
Schrauben | 


Unterieg- 
scheiben 


5: 
š 
= 
š 
š 


/ 


and the use or communication of the contents thereof 


Copying of this document, and giving it to others 


~ Unterlagen sind ausschließlich fur 
"Zwecke bestimmt. Jede andere 
rtung ist ausdrücklich untersagt. 
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а) Justoge erforderlich, wenn Justage im Uhr- 
die Bandspule auf der Nabe | zeigersinn er- 
schlupft bzw. der Verschluß | gibt geringeren 
zu leicht oder zu schwer Schlupf und fe- 
schließt. steren Verschluß 


Justage 


Tabelle 1 
Erforderliche Justagen nach dem Austausch von Boards: 


Boards Kapitel- Justage 
MB-Datenelektronik 8. Verstärkung der Leseverstärker 


Dichte -Leseüberwachungsscha Itung 
(bei 800er-Bandeinheit) 


Schreibschrüglauf (bei 800er-Bandeinheit) 


MB-Steuerelektronik . Spannungen 
Kapstanservo-Abweichung 
Start-Stop-Zeit 
Bandgeschwindigkeit 
Rückspulgeschwindigkeit 


Aufnahme- und Abgabespannarm · 


8870/1/3 H 


16.5.1 


e Tabelle 2 


`В 
R 
R 
R 
R 
R 
R 
R 
R 
R 
R 
R 
R 
R 
R 
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Bedeutung der Justagepotentiometer 


275 
274 
194 
159 
101 
157 
192 
96 
94 
89 
87 


Bandanfang 

Bandende 

Abgabearm Zentrierung 

Aufnahmearm Zentrierung 
Kapstanservo-Abweichung 

Aufnahmearm-Hub 

Abgabearm-Hub 

Bandgeschwindigkeit, langsam 
Bandgeschwindigkeit, schnell (nur bei Dual Speed Units) 
Ramp-Zeit, schnell (nur bei Dua! Speed Units) 
Ramp-Zeit, langsam 

Rewind- Geschwind igkeit 

Spannung 

Spannung 


Bandgeschwindigkeit, Reverse 


jnterlagen sind ausschließlich fur 


{DORF COMPUTER AG 


Ser-«ca-Zwecke bestimmt, Jede andere 
Verwertung ist ausdrücklich untersagt. 
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“ғ 2 Sicherung, 
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Datenelektronik 
Steuerelektronik J 
Stecker J103 
Stecker J101 
Stecker J 102 
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Justagepunkte 


u ke C ken — — ke — ke — La Ù iw 


© OD SJ O. ол + G N — 


Spannarmabfühler Abgabespule 
Spannarmabfühler Aufnahmespule 
Kapstan 

Motor Aufnahmespule 

Motor Abgabespule 

Netzteil, komplett 
Schreibsperre und Verriegelung 
Strom "Data-Platte" 

Kühlblech 

frei 

Platte "Data K1" 
Leuchtschalter RESET 
Leuchtschalter LOAD 
Leuchtschalter REWIND 
EOT/BOT 

Adressenanwahl 


Potentiometer 


€ 72070 70 70270 р 72 р DA 


Sügezahn, langsam 
Sägezahn, schnell 
Bandgeschwindigkeit, schnell 
Bandgeschwindigkeit, langsam 
Kapstanservo-Abweichung 
Rückspulen 

Ausschlag Aufnahmearm 
Aufnahmearm, Mitte 
Ausschlag, Abgabearm 
Abgabearm, Mitte 


Bandgeschwindigkeit langsam rückwärts 


+5V stabilisiert 
-5V stabilisiert 
EOT 
BOT 


Wartungsschalter 
Verriegelungs-Relais 
Rückspul-Relais 
Schnittstellen-Stecker 


. ke Je ke ken ke ke — C C La ke C La ke 


8870/1/3 N 


Leuchtschalter ONLINE 
Leuchtschalter 9-Kanal 
Leuchtschalter HI DEN od. 1600 CPI 
Anzeige WRITE ENABLE od. FPT 
Anwahl Zusatz 

Format 

Stromversorgung 

Strom abschalten 

Anschlagschalter unten, Spannarm 
Anschlagschalter oben, Spannarm 
Armbetütiger Motor 

Kühlblech 

Kühlblech 

Kühlblech 

Kühlblech 
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Power On 
Band 
entladen 


Fehlersuchanleitung 
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Prufe Sicherung F2, 
messen an TP 33. 
Prife Q52,Q53,Q54, 
Q55, CR46, CR47 


Prüfe Sicherung ҒЗ, 
messen an TP 31, 
Prufe Q56,Q57,Q58, 
Q59, CR52,CR53 


Prüfe Sicherung F2, 
messen an TP 93. 
Prüfe Q52,Q53,Q58, 
Q55, CR46, CR47 
Just, Рон К231 


Prufe Sicherung ҒЗ, 
messen an TP22. 
Prüfe Q56, Q57, Q58, 
Q59, CR52,CR53 


Prüfe Sicherung F2, 
messen am Stecker J27, 


Pin 1. Prüfe Trafo und 
Gleichrichtung. 


Prüfe Sicherung F3, 
messen am Stecker J27, 
Pin 4. Prüfe Trafo und 
Gleichrichtung. 


Messen am Stecker J27, 
Pin 7. 


Prüfe Trafo und 
Gleichrichtung. 


Messen am Stecker J27, 
Pin 9. 

Prufe Trafo und 
Gleichrichtung. 


el 

NIXDORF 

COMPUTER 
Kundendienst 


8870/1/3 N 


е und ihrem Inhalt 


Kä 


Alle Rechte aus dieser Unterla; 


Load-Schalter 


r 


Loadschalter defekt, +5V, -5У, +18V, 
-18V vorhanden. Spulmotoren o.k., 
Load FF nicht in Grundstellung, 
Bandsteuerplatte defekt. 


Zweites Mal 
Load-Schalter 
betütigen 


BOT-Abfühlung defekt, 
Fehler in Bandsteuerplatte, 
Fehler іт Kapstandmotor, 
Rewindschalter hat Kontakt. 


We reserve all 
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Gerät Ready, Fehler im Kabel 
oder Schnittstelle. Prüfe Kap- 
stanservoverstärker, Ramp- 
Generator. 


Schreibring vorhanden, 
Schreibstrom vorhanden, 
Signal Motion o.k. 


Gerüt Ready, Fehler im Kabe 
oder Schnittstelle. 

Fehler іт Kapstanservoverstär- 
ker, Ramp-Generator. 


make liable to pay damages. 
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igung). Verwertung, 


ung ohne unsere vor- 
et zu Schadenersatz. 


Befeh! Rewind 
steht an 


behalten wir uns vor (BGB, UWG, LitUrhG, Patent- 


Alla Rechte aus dieser Unterlage und ihrem Inhalt 


harige Zustimmung verpt 


Gerät Ready, Fehler im 
Kabel oder Schnittstelle, 


On-Line-FF zurückgesetzt, 
wird ent- i Ramp-Generator rückspulen, 
Spannarm berührt Endschalter, 
> Kapstanservosteuerung, Kapstan 


hout our previous аш 


ja to pay damages. 
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16.7 Anschlufifeld "Magnetband 1216” 


gung). Verwertung, 


ng ohne unsera 
et zu Schadenersatz. 


ә  Schalterstellung: 1 ON = Select 0 
2 ON = Select 1 
3 ON - Select 2 
4 ON == Select 3 


Alla Rechte aus dieser Unterlage und ihrem Inhalt 


behalten wir uns vor (| 


e  Steckeranschlufibelegung des Anschlufifeldes 


Winch,- 
Signal-Bezeichnung Srecker 


LOAD ON LINE (LOL) 
SELECT O (SLT O 
SELECT ! (SLT 1) 
SELECT 2 (SLT 2) 
SELECT 3 (SLT 3) 
SYNCHRONOUS FORWARD СОМ (SFC) 
SYNCHRONOUS REVERSE COM (SRC) 
DATA SENSITY SEL (DDS) 
REWIND COMMAND (RWC) 
OFF LINE COMMAND (OFFC) 
SET WRITE STATUS (SWS) 
OVERWRITE COM (OVW) 
READY (RDY) 
ON LINE COMMAND 

REWINDING (RWD) 
END OF ТАРЕ (ЕОТ) 
LOAD POINT (ОР) 
FILE PROTECT (FPT) 
DATA SENSITY INDEC. (DD!) 
WRITE DATA STROBE (WDS) 
WRITE AMPLIFIER RESET ' (WARS) 
READ THRESHOLD (RTH) 
WRITE DATA PARITY (WDP) 
WRITE DATA 0 (WD 0) 
WRITE DATA (WD 1) 
WRITE DATA {WD 2) 
WRITE DATA (WD 3) 
WRITE DATA (0 4) 
МЛИТЕ РАТА (WD 5) 
WRITE DATA (WD 6) 
WRITE DATA (wD7) 
READ DATA STROBE (RDS) 
READ DATA PARITY (RDP) 
READ DATA 0 (коо) 
READ DATA 1 Ë (ROT) 
READ DATA 2 (RD 2) 
READ DATA 3 (RD3) 
READ DATA 4 (RD 4) 
READ DATA 5 (RD5) 
READ DATA 6 (RD ó) 
READ DATA 7 (#07) 
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17 DSZ-Einschub 2805 


17.1 Codierschalter 


Für die E/A-Adresse 40x Schalter 1 und 6 in ON-Stellung. 


Schalter 1 GADN 
Schalter leer 
Schalter leer 
Schalter leer 
Schalter INF7 N 
Schalter INF8 ƏN 
Schalter 7 ИМЕЯ N 
Schalter 8 INFION 


ЕЗЕЛЕЛЕЛ 


Schalter 


17.2 Allgemeines 


Der 2-Kanal DSZ-Einschub ermöglicht einen schnellen Datenaustausch zwischen 
Peripherie und Speicher. 


Der Kanal 1 führt über die Rückwand, d.h. der Rechner wird für die Dauer von 
Speicherzyklen angehalten. Der Kanal 2 führt zur Kabel-PSP und belastet die 
Rückwand nur wührend der Speicherzyklen. 


An einen DSZ kënnen mehrere, in der Verarbeitungsgeschwindigkeit unterschied- 
liche, Peripheriegerüte angeschlossen werden. 


Die Daten der beiden Kanäle werden im Muitiplex-Betrieb übertragen. 


Während des Datenaustausches zwischen 2 Peripheriegeräten und Speicher in den 
beiden Kanälen können andere Peripheriegeräte Transportbefehle, Statusmeldungen 
bzw. Ein-/Ausgaben verarbeiten. 
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E SET 


17.3 


Aufbau 
о) Kanal 1 - Rückwand PSP 
b) Kanal 2 - Kabel PSP 
Codeumwandlung nein 
Register je Kanal 2 Byte 
Zühler, Register, Merker im RAM 16 x 20 Bit 
Steuerwerk 1 Ablaufsteverung 
Arbeitsweise PSR Wort (2 Byte) 
Arbeitsweise PSP Bytes 
Elektronikkarten 1 


Datentransport trotz. Parityfehler nein 


Funktionen 


Interne DSZ-Ausgabebefehle (Re -- 052) 

Interne DSZ-Eingabebefehle (Re -- DSZ) 
Rechner-Peripherie-Ausgabebefehle (Re — DSZ — Рег) — P 
Rechner-Peripherie-Eingabebefehle (Ве = DSZ — Per) Kabel PSP 
Interrupt-Befehle (Ке —— DSZ — Per) 

Direkte Speicherzugriff-Ausgabebefehle (SP — 052 — Per) 

Direkte Speicherzugriff-Eingabebefehle (SP — DSZ — Per) 


ice-Zwecke bestimmt, Jede andere 
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17.4.44 Beschreibung der Funktionen 


Interne DSZ-Ausgabebefehle 


Die Informationen der internen Ausgabefehle werden in einem 16 x 20 Bit 
RAM abgelegt. Der letzte Ausgabebefehl bei der Initialisierung muß die 
Ausgabe der Startzeile 1 bzw. 11 sein. Mit diesem Befehl werden alle Fehler- 
merker des betreffenden Kanals gelóscht, und der Merker BU wird gesetzt. 

Das Register "Blockadreßzähler" ist 20 Bit breit und muß 2 x geladen werden 
(16 Bit + 4 Bit). 


Rechner-Peripherie-Ausgaben (Kabel PSP) 


Die vom Rechner gesendete Adresse wird im DSZ übernommen und die Bits 
ИМЕЙ N bis INFION werden mit dem eigenen Codierschalter verglichen. Ist 
der Vergleich positiv wird gepüft, in welchem Bereich die Adresse INFON 
bis INFó N liegt. Liegt sie іт AdreBbereich 20 - 177 schaltet der DSZ 
die Adresse zur Peripherie. Die Signale INFO М bis |МЕ7 М und AG werden 
mit dem Paritybit ungerade ergänzt. 


Die 7 Bit breite Adresse und das Signal AG werden von allen Peripherie- 
gerüten übernommen, auf Parity geprüft und mit dem eigenen Codierschalter 
verglichen. Auf das folgende STI-Signal mit der Information antwortet das 
adressierte Peripheriegerüt mit Quittung. 


Das Paritybit wird in der Adreß- und Informationsphase geprüft. Ist das 
Paritybit nicht richtig, sendet das Peripheriegerät keine Quittung. Bei der 
erkannten Quittung wird vom 052 das Strobesignal beschaltet. 


Die Rechner-Peripherie-Ausgabebefehle können auch während des automati- 
schen Datenverkehrs durchgeführt werden. 


Rechner-Peripherie-Eingaben (Kabel PSP) 


Die Adresse wird auf die gleiche Weise wie bei den Rechner-Peripherie- 
Ausgaben erkannt und zur Peripherie übermittelt. 


Auf das folgende STI-Signal antwortet das adressierte Регірһегіедега mit 
Information und Quittung. Die Information mit Strobe wird unabhüngig vom 
Parityergebnis auf die PSR geschaltet. Wenn innerhalb von 4 ys nach STI 
das Peripheriegerät keine Quittung sendet, wird auch kein Strobe gegeben. 
Der Rechner erkennt seinerseits, wenn kein Strobe gegeben wird, nach 10 ps 
Wartezeit einen Zeitfehler. 
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Abfrage Interrupt-Nummer von den Peripheriegeräten 


Wird von einem Peripheriegerät auf der Kabel PSP das Signal INTN gesetzt, 
so schaltet der DSZ dieses Signal zur PSR-Rückwand durch. Der Rechner 
sendet danach den Interrupt-Nummer-Nachfragebefehl der anschließend vom 
DSZ an die Peripherie gelegt wird. 


Die Peripheriegerüte sind in einer Kettenvorrangschaltung eingeordnet. Das 
Peripheriegerät, das die Priorität gewonnen hat, schaltet die Bits 3 - 6 des 
Codierschalters auf die Leitungen INFIN bis INF4N. Vom DSZ werden 
noch die Bits 7 - 9 des Codierschalters auf die Leitungen INF5N bis INF7 ƏN 
hinzugefügt. 

Die komplette Interrupt- Nummer mit Strobe wird unabhängig vom Parityergeb- 
nis auf die PSR geschaltet. 


Wenn innerhalb von 4 ps nach ST! das Peripheriegerüt keine Quittung sendet, 
wird auch kein Strobe gegeben. Der Rechner erkennt seinerseits, wenn kein 
Strobe gegeben wird, nach 10 us Wartezeit einen Zeitfehler. 


Datenausgabe SP — DSZ— Рег 


Vor der Datenübertragung müssen folgende Ausgaben erfolgen: 


Ausgabe Blockadreßzähler 0 
Ausgabe Blockadreßzähler 16 
Ausgabe Blocklängenzähler 0 
Ausgabe Startzeile 0 


Die Reihenfolge der Ausgaben ist beliebig, nur die Ausgabe der Startzeile 
muß zuletzt erfolgen. Nach diesem Befehl wird das erste Wort (wenn Inhalt 
(BLZ) # 0) aus dem Speicher gelesen. Die Daten werden in einem Wortre- 
gister des DSZ aufgenommen. Wenn das Peripheriegerüt die Anfrage gesetzt 
hat, wird zuerst das obere und danach das untere Byte zur Peripherie über- 
tragen. Jeder der beiden Kanäle hat ein eigenes Wortregister für die Daten. 
Nach jedem Speicherzyklus wird die Speicheradresse іт 057 um 2 erhöht 
und die Blocklünge um 2 verringert. 


Bei ungerader Blocklänge wird zuletzt ein Wort gelesen aber nur ein Byte 
ausgewertet. Die Blocklünge und Blockadresse veründern sich nur um 1. 


Nachdem alle Daten zur Peripherie übertragen wurden (BLZ = 0) wird noch 
das Signal BLO übertragen. Das Ende der Blockübertragung wird durch ein 
Peripherie-Interrupt mitgeteilt. 


Die Datenübertragung wird in folgenden Füllen unterbrochen: 


ZF SP ... Zeitfehler Speicher 

PF SP ... Parityfehler Speicher 

ZF DEA... Zeitfehler Peripherie bei Daten-Eingabe oder -Ausgabe 
(BLZ = 0) ... Blocklänge wird 0 
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Dateneingabe Рег = DSZ —5Р 
Vor der Datenübertragung müssen folgende Ausgaben erfolgen: 


Ausgabe Blockadreßzähler 0 
Ausgabe Blockadreßzähler 16 
Ausgabe Blocklängenzähler 0 
Ausgabe Startzeile 0 


Die Reihenfolge der Ausgaben ist beliebig, nur die Ausgabe der Startzeile 
muß zuletzt erfolgen. 


Die Daten werden byteweise auf Anfrage vom Peripheriegerüt in das Wort- 


register des DSZ übertragen. Nach jedem Speicherzyklus wird die Speicher- 
adresse im 052 um (2) erhöht (Ausnahme wenn BT). Ebenso wird die Block- 
länge nach jedem Peripheriezyklus um (1) verringert. 


Nachdem alle Daten zum Speicher übertragen wurden (BLZ = 1) wird noch 
das Signal BLE übertragen. 


Die allgemeine Adresse 0.1 wird im automatischen Datenverkehr auf die 
Anfragen nur dann ausgegeben, wenn die Adresse 0.1 im Peripheriegerät 
durch eine andere Adresse überschrieben wurde. 


Der DSZ kann gerade und ungerade Blockadressen und Blocklüngen verarbeiten. 


Die Datenübertragung wird in folgenden Füllen unterbrochen: 


ZF SP ... Zeitfehler Speicher 

ZF DEA ... Zeitfehler Peripherie bei Daten-Eingabe und -Ausgabe 
PF DE ... Parityfehler PSP bei Dateneingabe 

(BLZ) =O ... Blocklünge wird 0 
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17.5.1 Beschreibung der E/A-Belegung 


УНА 

HE EG 0.0 Über die Eingabezeile 0.0 kann die Interrupt-Nummer vom DSZ und 
52%: : des Peripheriegerütes abgefragt werden. 

«575 

НЕЕ 

НЕ EG X.2 In der Eingabezeile X.2 sind die Fehlermerker für die Internen- und 
5:58 Rechner-Peripherie Ein-/Ausgabebefehle . 

HIM Bit 0 = LO Wird durch das Signal LON oder durch den Lösch- 
FERE befehl gesetzt. 
el. Bit 1 = PFS Die Information der Ausgabebefehle wird überprüft. 


Wird ein Parityfehler festgestellt, dann wird der 
Merker PFS gesetzt. 


In der Eingabezeile EG X.3 befinden sich die Fehlermerker für die 

Datenübertragung im Kanal 1. 

Bit 0 = BU Der Merker BUSY wird bei der Ausgabe der AG-Zeile 
X.1 gesetzt und durch BLO, BLE oder einen Fehler 
wieder gelöscht. 


Antwortet der Speicher innerhalb von 10 ws nicht mit 
Strobe, wird "Zeitfehler Speicher" gesetzt. 


Wird beim Lesen aus dem Speicher ein Parityfehler 
festgestellt, so wird der Merker "Parityfehler Speicher 
Quellfeld" gesetzt. 


ZFDEA Gibt die Peripherie bei einer Datenaus- oder -eingabe 
auf ein STI nicht innerhalb von 4 us eine Quittung, 
so wird ZFDEA gesetzt. 


Wird gesetzt, wenn bei der Dateneingabe ein Parity- 
fehler festgestellt wird. 


Kommt das Signal BLE bevor der Blocklängenzähler = 
0 ist, wird der Merker "Bereichsunterschreitung" ge- 


М, setzt. 


Kommen von der Peripherie noch Daten nachdem der 
Blocklängenzähler = 0 ist, wird der Merker "Bereichs- 
Überschreitung" gesetzt. Die Dateneingabe wird been- 
det. 


Über die Eingabezeile X.12 kann der Blocklängenzähler vom Kanal 2 
abgefragt werden. 
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In der Eingabezeile 13 befinden sich die Fehlermerker für die Daten- 

Ubertragung im Kanal 2. 

Bit 0 = BU siehe EG X.3 

Bit 1 = ZFZF Antwortet der Speicher beim Schreiben innerhalb von 
10 ys nicht mit Strobe, wird der Merker "Zeitfehler 
Speicher Zielfeld" gesetzt. 

= ZFQF Wird beim Lesen aus dem Speicher innerhalb von 

10 ps kein Strobe gesendet, wird der Merker "Zeit- 
fehler Speicher Quellfeld" gesetzt. 

Bit 3 = PFQF siehe EG X.3 

Bit 4 = ZFDEA siehe EG X.3 

Bit 5 = PFDE siehe EG X.3 

Bit 6 = BUS siehe ЕС X.3 

Bit 7 = 805 siehe EG X.3 


Über die Eingabezeile X.14 kann der Blocklängenzähler vom Kanal 1 

abgefragt werden. 

Die Ausgabezeile X.1 bestimmt die Betriebsbedingung des DSZ auf Kanal 1. 

Bit 0 = AG Das Bit gibt die Datenflußrichtung an. 

Bit Т = MRUA Das Bit muß gesetzt werden, wenn ein zeitkritisches 
Gerüt angeschlossen ist. 

Über die Ausgabezeile X.2 wird der DSZ gelëscht. 

Bit 0 = LOB Absetzen des Löschbefehls 

Bit 1 = MLO Mit MLO werden die Merker LO und PFS gesetzt. 


Uber die Ausgabezeilen AG X.4 und AG X.6 wird der Blockadreßzähler 

für den Kanal 1 geladen. Der BAZ ist ein 20 Bit RAM-Register, der mit der 

Anfangsadresse ab der ein Informationsblock ausgelesen bzw. eingeschrieben 
werden soll, geladen wird. Der BAZ wird nach jedem Speicherzugriff um 


2 erhöht. 


siehe AG X.4 und AG X.6, nur für Kanal 2. 


siehe AG X.1, nur für Kanal 1. 


Über die Ausgabezeile X.12 wird der Blocklängenzähler für den Kanal 2 
geladen. Der BLZ ist ein RAM-Register in dem die Anzahl der zu Ubertra- 
genden Zeichen abgelegt wird. Das Register ist 20 Bit breit. Davon werden 
aber nur 16 Bit auf 0 geprüft, d.h. die max. Blocklänge beträgt 64 K. 


AG X.14 siehe AG X.12, nur für Капа! 1. 
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18 Lochkartenleser 0491.01 


18.1 Adressierung 


Die Adresse des LKL ist 13X(g). 


Die Adresse wird über einen 20-pol. Winchester-Stecker auf дет LKL-Vorsatz 
4011 im Lochkartenleser eingestellt. 


e  Kontaktbelegung 


© 


ес 


Kontakt 
Kontakt 


АМК AN = Adreßauswahl 
AWR 5N = Adreßauswahl 
AWR 6N = Adreßauswahl Kontakt 
AWR 7 N = Adreßauswahl Kontakt 
AWR 8 N = Adreßauswahl = Kontakt 
AWR 9N = Adreßauswahl = Kontakt 
AWRI0 N = Adreßauswahl Kontakt 
AWR11 N = Adreßauswahl Kontakt 
CSVN Codierstecker Kontakt 
vorhanden 


em өс 
nou wd 
xz'^xc-rmnoo 


ec ел et e- 
ex ес өл ФЕ ex en 


ACHTUNG: 


AWR4 N hat die Wertigkeit 23 
AWRSN hat die Wertigkeit 24 usw. 


A 
• 
D 
• 
H 
• 
L 
• 
Р 
• 
T 
• 
\ 
• 


® 


Für die Adresse 13Х (8) werden die Steckerpunkte C - D - E - H - R - X 
gebrückt. 
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18.2.1 


EG 0.0 


Beschreibung der E/A-Belegung 


Die durch AG-Zeile 0 ausgegebene Interrupt-Nummer kann durch 
EG 0.0 Bit 1 - 8 abgerufen werden (vorausgesetzt, daß am LKL- 
Vorsatz ein Interrupt angemeldet wurde. 


Durch Abfragen der EG-Zeile 1, Bit 1 - 8 kónnen verschiedene 

Fehler- und Statusmeldungen eingeholt werden. 

Bit 2 Start Lesezyklus 
"Start Lesezyklus" wird mit der positiven Flanke von BUSY 
gesetzt, und mit CLZ 4 und IF 2 bzw. LOPE zurückgesetzt. 
READY 


Dieses Bit zeigt an, даб sich der LKL in einem Betriebs- 
zustand befindet, in dem er bereit ist, einen Kartentrans- 
portbefehl entgegenzunehmen. Es wird Netzausfall oder 
einen Fehler im LKL gelöscht. 


MOTION CHECK 


Durch. dieses Bit wird ein Transportfehler angezeigt. Es ist 


entweder der Transport der Karte (n) nicht möglich oder die 
Karte (п-1) konnte nicht vollständig abgelegt werden. Das 
Signal wird durch Netzausfall gelöscht. 


HOPPER CHECK 


Dieses Bit zeigt an, даб entweder das Zuführfach leer oder 
das Ablagefach voll geworden ist. Es darf keine Karte 
zurückgelegt werden. 


ERROR 


Dieses Bit wird gesetzt, wenn wührend des Lesens einer 
Karte ein Fehler bei den Hell/Dunkel-Kontrollen am Anfang 
und am Ende der Karte festgestellt wurde. Die Karte, bei 
der dieser Fehler festgestellt wurde, mufi zurückgelegt wer- 
den, um erneut gelesen zu werden. Das Signal wird durch 
Netzausfall gelöscht. 


ЕС 0,1 
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Mehrfachlochung 


Dieses Bit wird gesetzt, wenn innerhalb einer Spalte auf 
einer Karte mehr als eine Lochung in den Zeilen 1 - 7 
erkannt wurde. Das Setzen des Merkers wird bei binürer 
Datenübertragung und innerhalb einer Fensterausblendung 
unterdrückt. Gelöscht wird der Merker durch den nächsten 
dynamischen EG -Befehl Zeile 1 oder durch Netzausfall. 


Parityfehler-Schnittstelle 


Wenn bei der Übertragung vom DSZ zum LKL-Vorsatz im 
Informationszyklus falsche Parität erkannt wird, wird der 
Merker "Parityfehler" gesetzt. Außerdem wird das Signal 
QUITT nicht geschaltet. Der DSZ wird also Zeitfehler fest- 
stellen. Wird im AdreBzyklus falsche Parität erkannt, wird 
nur das Signal QUITT nicht geschaltet. 


Durch EG-Zeile 2 kann die Information der Karte dynamisch über 
den DSZ zum Rechner übernommen werden. Es wird kein Interrupt 
für Ende Datenübertragung ausgelóst. 

Es besteht auch die Möglichkeit, zunächst einige Spalten dynamisch 
zu übertragen und dann den Rest durch automatischen Datenverkehr. 


Durch die Eingabe-Zeile 3 und 4 Bit 1 - 6 können die 12 Infor- 
mationsleitungen (Zeilen) des LKL abgefragt werden. 


Bit 7 in Zeile 3 gibt den Zustand des LKL-Signals BUSY an. 


Bit 8 in Zeile 3 wechselt von "index-Mark" zu "Index Mark", 
während des Lesens einer Karte, seinen Zustand. 


Bit 8 in Zeile 4 ist "1", wenn der Spaltenzáhler des LKL-Vor- 
satzes "O" ist. 


Über Eingabe-Zeile 0.1 wird die im Puffer stehende Information 
Uber den DSZ zum Speicher übertragen. 


Mit der AG-Zeile 0 wird die Interrupt-Nummer des LKL-Vorsatzes 
in ein 8 Bit breites Interrupt-Register abgestellt (INFI - INF8). 


Mit dieser Ausgabe wird die Anzahl "L" der zu übertragenden Spal- 
ten in ein 7 Bit breites Zählregister übernommen (Bit 1 - 7). 
Entsprechend des Wertes des Zühlregisters werden "L" Spalten 
übertragen. 
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Der Bereich eines auszublendenden Fensters (z.B. Mikrofilmfenster) 
kann durch folgende Angaben definiert werden: 


Bit 1 - 7 in AG-Zeile 2: K = letzte Spalte vor dem Fenster. 


Bit 1 - 7 in AG-Zeile 3: | = letzte Spalte des Fensters mit K € 
80 und | = 80. 


Durch Ausgabe von Bit 1 - 8 in AG-Zeile 4 können verschiedene 
Funktionen ausgelöst werden. 


Bit 1 Interrupt-Kanal-Sperre 


Durch die Ausgabe von Bit 1 = "1" kann die Interrupt- 
Auslösung durch den LKL-Vorsatz gesperrt werden. Alle 
übrigen Funktionen bleiben hiervon unberührt. 


Start Lesen 


Durch die Ausgabe dieses Bits wird, sofern sich der LKL im 
Betriebszustand READY befindet, das Lesen einer Karte ver- 
anlaßt. "Start Lesen" für die nächste Karte kommt erst, 
nachdem der Interrupt für "Ende Lesen" bearbeitet wurde. 


Start Übertragung 


Durch die Ausgabe dieses Bits wird vom LKL- Vorsatz der 
automatische Datenverkehr mit dem DSZ gestartet. Es wird: 
die vorgegebene Anzahl (AG 0.1) von Spalteninformationen 
an die ZE übertragen. RES 


Lösch-Befehl 


Durch die Ausgabe dieses Bits wird der Inhalt des Puffers 
für ungültig erklärt. Die Merker Mehrfachlochung, Start, 
Lesezyklus, Takt Lesen, Interrupt-Sperre, Parityfehler Infor- 
mation sowie der Spaltenzähler, die Fensterregister und die 
Interrupt-Merker-FF werden in Grundstellung gelöscht. 
Danach kann ein neuer Lesezyklus gestartet werden. 


Datenübertragung binär 


Durch die Ausgabe dieses Bits erfolgt die Übertragung der 
Daten binär. Bei nicht gesetztem Bit erfolgt die Übertra- 
gung codiert. 
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Standardlochkarte codiert 


Diese Betriebsart ist die am meisten verbreitete. Die Infor- 
mation einer Spalte wird in 8 Bit = 1 Byte Ubertragen. 
Die Zeilen 1 - 7 werden binär auf 3 Bit codiert, während 
die übrigen 5 Zeilen direkt ausgegeben werden. 


Bit 1: 20 

Bit 2: 21 Zeilen 1 bis 7 codiert 
Bit 3: 22 

Bit 4: Zeile 

Bit 5: Zeile 11 

Bit 6: Zeile 12 

Bit 7: Zeile 9 

Bit 8: Zeile 8 


Standardlochkarte binär 


Diese Betriebsart wird durch das Setzen von Bit in AG-Zeile 
4 gewühlt. Jede Spalte wird in zwei Byte übertragen. Das 
Setzen des Merkers "Mherfachlochung" wird unterbrochen. 


Bitbelegung der zwei Byte: 
1. Byte 


Bit 1: Zeile 12 Bit 1: Zeile 
Bit 2: Zeile 11 Bit 2: Zeile 
Bit 3: Zeile 0 Bit 3: Zeile 
Bit 4: Zeile 1 Bit 4: Zeile 
Bit 5: Zeile 2 Bit 5: Zeile 
Bit 6: Zeile 3 Bit 6: Zeile 
Bit 7: 0 Bit 7: 0 

Bit 8: 0 Bit 8: 0 


Markierungskarte Lesen 


Durch die Ausgabe dieses Bits muß dem LKL-Vorsatz mit 
oder vor der Ausgabe von "Start Lesen" mitgeteilt werden, 
daß Markierungskarten gelesen werden sollen. In diesem 
Fall wird der Interrupt für "Ende Lesen" nicht nach dem 
letzten Index Mark, sondern тах. 40 ps, nachdem BUSY 
vom LKL "0" wurde, angemeldet. Hierdurch verringert sich 
die max. Lesegeschwindigkeit des Lochkartenlesers. 


Prüfinterrupt 


Durch die Ausgabe dieses Bits wird der Transport einer Karte 
ausgelöst. Weitere Funktionen des LKL-Vorsatzes bleiben 
hiervon unbetroffen. 


nterlagen sind ausschließlich fur 
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Bit 8 Pick Command 


Durch die Ausgabe dieses Bits wird der Transport einer Karte 
ausgelóst. Weitere Funktionen des LKL-Vorsatzes bleiben 
hiervon unberührt. 


Außer Bit 1 werden alle anderen Bits der AG-Zeile 4 intern gelöscht: 
Bit 1 kann nur per Programm gelöscht werden. 


18.3 Steckerbelegung 
18.3.1 60-роі. Ericsson-Stecker 


i Kabeleingang 


Ov (BUSY/LEF) 


ОМ (25,26, 27) 


OV (28/29/20) 


ОМ (211/212) 


Stecker B 


60-pol Ericsson- 38-25 ELKO- 
Stecker (Buchse) Stecker (Stifte) 


auf Chassis іт Pult 0784 = auf LKL 


TE 
Сы. ERU 
mann | pcm 
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18.3.2 38-pol. Elko-Buchse 


J2 1/O-Signal Connector Pin List 


Pin Description 


Row Data 


Row 8 Data 
Row 9 Data 
Index Mark 
Ready 


A 
B 
C 
D 
E 
F 
H 
J 
K 
L 
M 
N 
P 
R 
S 
T 
U 
V 
w 
x 
Y 
2 


о @ O. S O. Q > G (л & CO N = 


оодгооооосооџоогоососого 


оо < 


IM | (RED/GRD Signal Ground 
RDY (RET) 

ERROR ч Error 

HCK Hopper Check 
MOCK Motion Check 
PC Pick Command 
BSY Busy 

Error (RET) 

HCK (RET) 

MOCK (RET) 

PC (RET) 

BSY (RET) 
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Schnittstelle DSZ-Vorsatz 4011 


ВАТ 
ОМ (ВРТУ РС) 
BUSY 


LEF 
OV (LEF/BUSY) 
FAF 


TRE 
OV(FAF/TRF) 
22 


(75/26/27) 


«ou «o 


(29120) 


< о 


(211/212) 


ENNONNONNONN 


Dee 
zm" 


DN DN 

OV(IM) «SV (LKL) Stasap2(1) 
PC 

OV(BRT/PC) 

LEF 

FAF 

OV(FAFI TRF) 


IM 
BRT 
BUSY 
OV(BUSY/LEF) 
TRF 


@e eoo e e e ee ee e ee e e 


Netzteil 3101 052 4011 


")Besie1un you 32n4psne is! Бипзламле A 
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19 Magnetbandcassette 
19.1 Codierschalter fiir MBC-Controller auf der PSP 


Für die E/A-Adresse 36X die Schalter 1, 4, 5, 6, 7 іп ON-Stellung. 


Schalter 1 = GADN 
Schalter 2 = frei 
Schalter 3 = ASN 
Schalter 4 = A4N 
Schalter 5 = А5 N 
Schalter 6 = А6М 
Schalter 7 = A7N 
Schalter 8 = frei 


19.2 Allgemeines 


Der MBC-Controller (Modul-Nr. 2452.00) ist ein Doppeleinschub auf der PSP. 


Der Controller ermöglicht die Aufzeichnung und Wiedergabe digitaler Informationen 
im Nixdorf-Aufzeichnungsverfahren auf Magnetbandcassette (NAMBC) mit einer 
Datenrate von 436 Zeichen/Sekunde beim Schreiben und beim Lesen, 


Es kann nur ein Gerät über das Kabel 7083.00 mit einer max. Länge von 7 m 
angeschlossen werden. 
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19.3 E/A-Belegung 


<—— Interrupt-Nr. 


петр. 
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19.3.1 Beschreibung der E/A-Belegung 


e EG 0.0 


Rechnerzeile für Interrupt- Nummer 


EG х.0 


Interrupt- Nummer vom MBC-Controller (für Testzwecke) 


ND 

EG x.l 

Lesedaten 

EG x.2 

Bit 0 = LO Merker "Löschen" 

Bit 1 = Merker "Parityfehler Schnittstelle" ist nur bei Ausgaben 
im Informationszyklus möglich. 

Bit 2 Merker "Lost Data" 

Bit 3 Merker "Pufferzustand"; beim Schreiben dürfen Zeichen 
ausgegeben werden, beim Lesen dürfen Zeichen abgeholt 
werden. 

МегКег` "Blocklücke"; es darf bereits eine neue aber nur 
gleiche Operation wie die noch laufende gestartet werden 
(Durchlaufen). 

Merker "Operation Ende" 

Merker "Zustand Zeile 4"; in Zeile 4 ist ein Merker 
gesetzt. 

Merker "Interrupt" 


Ready; das Laufwerk ist betriebsbereit. 


Schreiben 


Schreibsperre; die Cassette kann nicht beschrieben werden. 


Spurlage; Erkennung der Seite A und B. 


make fiabla to pay damages. 


pri 


Stapelleser ist angeschlossen. 
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Bit 4 
Bit 5 


Bit 6 = 
Bit 7 


EG x. 

Bit 0 

Bit 1 = 

Bit 2 = AUM 


AG х.1 
Schreibdaten 


AG x.2 
Bit 0 - LOB 
Bit 1 = MLO 


SPLO 
INTLO 
INTKPS 
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Gerät 2 ist angewählt 
Der Controller arbeitet im ECMA-Verfohren 


Bandende oder -anfang; es kann die Anfangs- oder Ende- 
marke, der Уог- oder Nachspann gewesen sein. BEA wird 
mit MLO oder LOB gelöscht. 


Ausgabefehler wird gesetzt, wenn wührend OPE = 0 
Zeile 3 oder eine andere Funktion gestartet wird (außer 
Durchlaufen) . Ee 


CRC-Fehler 


Bitanzahlfehler; ein Zeichen im Block bestand nicht aus 


9 Bit. 


Parityfehler; ein Zeichen im Block hatte beim Lesen oder 
Kontrollesen Parityfehler. 


Lost Data 


Zuführmagazin-Bedienung erforderlich 


Wechselvorgang läuft 


Auswurfmagazin-Bedienung erforderlich 


Löschbefehl 


Merker löschen; kann während einer laufenden Operation 
ausgegeben werden. Es werden nur Merker und Zustands- 
melder sowie Datenregister gelöscht, nicht aber die lau- 
fende Operation. 


Spulen löschen 
Interrupt löschen 


Interrupt-Kanalsperre 
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AG x.3 

Bit 0 = RUW Rückwärts 

Bit 1 = Langzeit 

Bit 2 Lauf auf Bandanfangs- oder Bandendemarke 
Bit. 3 Spulen auf Vor- oder Nachspann 


Bit 4 Lauf - Transport mit konstanter Geschwindigkeit 


Bit 5 = ENT Entriegeln; Cassette auswerfen 
Bit 6 = SSW Schreibschwelle 
Bit 7 = SR Schreiben 


AG x.4 
Bit 0 = GER2 Gerat 2 


AG x.7 
Bit 3 = WER Wechseln nach rechts 
Bit 5 = WEL Wechseln nach links 
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19.4 Technische Daten 


Datentrüger 

Bandlänge 
Bandgeschwindigkeit 
Rückspul-/Vorspulzeit 
Start-Zeit 

Stop-Zeit 


Bandanfangs-/endemarkierungen 


Bitdichte 
Bitfrequenz 
Zeichendichte 
Zeichenfrequenz 
Zeichenlücke 
Blocklänge 
Blocklücke 
Zeichenaufbau 
Paritybildung 
Prüfzeichen 
Bandkapazität 
Betriebsart 
Schreibverfahren 
Magnetkopf 
Abmessungen 


Magnete 


Anzahl der Motoren 
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genormte Compactcassette 
86 m 

8,4 ips = 22 cm/sek + 5 96 
ca. 30 sek für 86 m Band 
kleiner 10 ms 

kleiner 8 ms 


Lochungen im Abstand von 60 cm von 
Bandanfang und -ende 


556 bpi = 22 Bit/cm 

4800 Bit/sek 

2 Zeichen/mm 

436 Zeichen/sek 

2 Bits 

min, 2 - max. 256 Zeichen 
14,4 mm 

8 Datenbits + 1 Paritybit 
hardwaremüfiig (Bit 9 auf odd) 


hordwaremäßig (letztes Zeichen im Block CRC) 
1320 Blöcke, bei 100 Zeichen Blocklänge 
RWW (Read-Whi Ist- Write) 

Wecheltaktschrift nach DIN 66010 

1 Schreibspalt / 1 Lesespalt 

Länge 240 mm, Breite 140 mm, Höhe 100 mm 


Vorlauf, Rücklauf, Kopfrückzug, Deckel- 
entriegelung 


1 Capstan-Motor, 2 Spulmotoren 
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20 Floppy-Disk-Drive 


20.1 Codierschalter für Floppy-E/A auf der PSP (Modul-Nr. 2437.03) 


Für die E/A-Adresse 23 Ха Schalter t, 3, 4 und 7 in ON-Stellung 


Schalter Т 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 
Schalter 6 
Schalter 7 
Schalter 8 


20.2 Allgemeines 


Der Floppy-Drive-Controller schafft die Verbindung zwischen der PSP und den 
über die Rückwand-Gerüteschnittstelle angeschlossenen Floppy-Drive. 


Es kann nur ein Drive angeschlossen werden, 


Das Aufzeichnungsverfahren ist IBM-kompatibel. Im Controller muB der PROM- 
Satz 60 601.04 vorhanden sein. 
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E/A-Belegung (IBM-kompatibel) 


I 
terrupt- Nr, 
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n 


terrupt-Nr. —————— —— —e4 


E 


_____ 


ingabedaten bei 052 


D 
ingabedaten ohne DSZ 


BTBN 


DSPD 


Puffer-Zeiger 


Ausgabedaten bei DSZ 
JL. 


INTLO 


Ausgabedaten ohne DSZ 


SST/SW 1 


Puffer-Zeiger 


| 


Sektor-Nr. (Soll) 


Spur-Nr. (Soll) 


UNIT 2 | UNIT 1 
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20.3.1 Beschreibung der E/A-Belegung 


EG 0.0 oder EG x.0 Interrupteingabe 


Hat der Controller einen Interruptwunsch und innerhalb der Interruptkette zur 
Zeit den höchsten Rang, so antwortet er auf den Befehl EG 0.0 mit der 
Interrupt-Nummer (Geräteadresse 2 Bit nach rechts geshiftet). 


Liegt kein Interruptwunsch vor oder hat ein anderes Gerät eine höhere 
Priorität, so antwortet der Controller nicht auf EG 0.0. 


Der Befehl EG x.O dient nur zu Testzwecken, er gestattet die Abfrage der 
Interrupt-Nummer unabhängig von dem Zustand der Interrupt-Logik. 


EG 0.1 oder EG x.T Dateneingabe 


Mit dem Befehl EG х.1 wird. ein Zeichen aus dem Sektorpuffer gelesen und 
anschließend der Pufferzeiger um 1 erhöht. Der Sektorpuffer wird dabei bit- 
seriell gelesen, d.h. nach jedem Datenlesebefehl (EG x.1) benätigt das 
Mikroprogramm 15,4 ш zum Lesen des nüchsten Zeichens aus dem Puffer. 


Nach Ausgabe des Ausgabebits "DSZ" (Bit 5 = 1) gibt der Controller jeweils 
eine DSZ-Anfrage aus, wenn ein Zeichen aus dem Puffer zur Verfügung steht, 
d.h. jede 15 ps. Der Rechner antwortet automatisch mit EG 0.1, um dieses 
Zeichen abzuholen. 


Wird kein EG 0.1 gesendet, so wird nach 100 ps ein Interrupt mif der 
Fehlermeldung-Nr. 11 = DSZ-Verkehr nicht richtig beendet, ausgegeben. 


EG x.2 Eingabe Statuswort-Controller 


Mit EG x.2 wird der Status des Controllers abgefragt. Die einzelnen Bit- 
stellen des Statuswortes haben folgende Bedeutung: 


Bit 0: LO Merker: Controller gelöscht 

Bit 1; PFS Мегкег: Parityfehler (AG-Information) 
Bit 2: BUSY Controller belegt 

Bit 3: ВТВМ FD-Drive nicht betriebsbereit 

Bit 4-6: Null 

Bit 7: INF Merker: Interrupt 


Merker LO: Dieser Merker "Löschen" wird gesetzt, wenn das Gerät über 
das Signal LON oder den Befehl LOB gelóscht wurde. Der 
Merker wird durch den Befehl "Merker löschen" (MLO) 
gelöscht: Nach der Einschaltnormierung ist der Merker LO 
gesefzt. 


[i - 525-224 
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Merker PFS: Dieser Merker "Parityfehler-Schnittstelle" wird bei einem 
Parityfehler im Informationszyklus (Ausgabe) gesetzt und 
mit dem Befehl "Мегкег löschen" (MLO) gelöscht. 


Meldung ВТВ М: іт Bit 5 "FD-Drive nicht betriebsbereit" wird der Zustand 
der FD-Einheit gekennzeichnet. 


Meldung BUSY: ^ Wenn im Controller DSZ-Verkehr betrieben oder ein E/A- 
Auftrag |t. OP-Code der Ausgabezeile AG x.3 bearbeitet 
werden soll, so ist BUSY so lange gesetzt, wie diese 
Betriebsarten ausgeführt werden. 


Am Ende des E/A-Auftrages und des DSZ-Verkehrs wird 
mit dem Rücksetzen von BUSY ein Interrupt gegeben. 


Ein E/A-Auftrag wird vom Controller nur angenommen, 
und der DSZ-Verkehr wird nur betrieben, wenn vorher 
BUSY = 0 ist. Zu beachten ist jedoch, доб BUSY im DSZ- 
Betrieb mit EG x.2 nicht abfragbar ist. Das Ende des 
DSZ-Verkehrs kann nur über Interrupt erkannt werden. 


E/A-Auftrag sowie DSZ-Verkehr kann durch das Normie- 
rungssigna! LÓ vorzeitig beendet werden, nicht jedoch 
mit dem Löschbefehl. 


МегКег INT: Dieser Merker "Interrupt" ist gesetzt, wenn das Gerät 
einen Interruptwunsch hat, d.h. nach Ende eines E/A- 
Auftrags und DSZ-Verkehrs. Dieser Wunsch und damit der 
Merker INT ist unabhängig von der Interrupt- Vorrangkette 
und einer unter Umständen gesetzten "Kanalsperre". 


EG x.3 Eingabe Statuswort FD-Drive 


Mit EG x.3 wird der Status des FD-Drives abgefragt. Dieses Statuswort gibt 
den Zustand und die Identifikation des FD-Drives an, Die einzelnen Bitstellen 
des Statuswortes haben folgende Bedeutung: 


Bit 0 = SEF Mit Erkennen der Schreibfreigabe Bit 0 = 1 darf die im 
FD-Drive befindliche Diskette beschrieben werden. 


Bit 1 = SPO Der Schreib-Lese-Kopf im jeweils adressierten FD-Drive 
befindet sich über Spur O. 


Bit 2 = SIDE 2 Drive Identifikation 


Seite 2 der im adressierten FD-Drive befindlichen Diskette 
soll beschrieben oder gelesen werden (für zukünftige FD- 
Drives). 


BESSE 
NIXDORF 
DEER 
COMPUTER 
Kundendienst 


Bit 5 - 7 


EG x.4 
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Drive Identifikation 


Doppelte Spurdichte (für zukünftige FD-Drives). 


Drive Identifikation 


Doppelte Bitdichte (für zukünftige FD-Drives) 


Null 


Eingabe Fehlerregister 


Folgende Fehler sind über die Eingabezeile EG x.4 abfragbar: 


Fehler-Nr.: 


0 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 


kein Fehler 

Adrefimarke nicht gefunden 
Sektornummer nicht gefunden 
defekte Spur (ID-Feld = FFFF) 
falsche Spurnummer 

CRC des ID-Feldes falsch 
Datenmarke nicht gefunden 


AM-FE 
SNR-FE 
DEF-SP 
SPNR-FE 
CRCI-FE 
DM-FE 


Kopf-Nr. falsch 


CRC des Datenfeldes falsch 


VGL. negativ 
POS-Fehler 


KNR-FE 
CRC2-FE 
VGL-FE 
POS-FE 


DSZ-FE 
POSO-FE 


DSZ-Verkehr nicht richtig beendet 
durch Роз. -Fehler Spur 00 erreicht 


Bit 5 und 6 der Fehlerzeile EG x.4 enthält zusätzlich zum Fehlerregister 
zwei Merker mit folgender Bedeutung: 


Bit 5 


Bit ó 


Bit 4,7 = 


EG x.7 


deleted record gelesen 
normal record gelesen 


Sektorlange 256 Bytes 
Sektorlänge 128 Bytes 


Mit dem Befeh! EG x.7 kann der aktuelle Pufferzeigerstand ausgelesen 


werden. 
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e АС 0.1 oder AG x.l Datenausgabe 


Mit dem Befehl AG x.1 wird ein Zeichen іп den Sektorpuffer geschrieben 
und anschließend der Pufferzeiger um 1 erhöht. In den Sektorpuffer wird dabe: 
bitseriell geschrieben, d.h. nach jedem Datenschreibbefehl (AG x.1) benötigt 
das Mikroprogramm max. 14 ps zum Schreiben des ausgegebenen Zeichens in 


den Puffer. 


Nach Ausgabe des Ausgabebits "DSZ" (Bit 5 = 1) gibt der Controller jeweils 
eine DSZ-Anfrage aus, wenn das nüchste Zeichen in den Puffer übernommen 
werden kann, d.h. nach max. 14 ps. Die DSZ-Einheit stellt daraufhin auto- 
matisch mit AG 0.1 das nächste Zeichen zur Verfügung. 


Wird kein AG 0.1 gesendet, so wird nach ca. 100 ys ein Interrupt mit der 
Fehlermeldung 11 = DSZ-Verkehr nicht richtig beendet, ausgegeben. 


e АС x.2 Statusausgabe 
Die Bitstellen der Ausgabezeile AG x.2 haben folgende Bedeutung: 


Bit 0: LOB Controller normieren 

Bit 1: MLO Merker löschen 

Bit 2-4: Null 

Bit 5: OEF mechanische Freigabe der Diskette 
Bit 6: INTLO Interruptmerker löschen 

Bit 7: INTKSP  Interrupt-Kanalsperre 


Mit LOB (Bit 0) der Ausgabezeile wird сіл Normierungssignal für den Con- 
troller ausgegeben. Dieses Signal kommt oir zur Wirkung, wenn der Controller 
keinen E/A-Auftrag ausführt (BUSY = 0; oder keinen DSZ-Verkehr betreibt. 


Wenn eine Ausgabe von Bit 1 - MLO - e:folgt, werden folgende Merker 
des Statuswortes (EG x.2) gelöscht: 


Bit 0 = LÖ Merker: Controller gelöscht 
Bit 1 = PFS Merker:  Parityfehler (AG -Information) 


Mit Bit 5 dieser Ausgabezeile erfolgt Чї? ' echonische Freigabe der Diskette, 
um diese aus dem FD-Drive entnehmen zu Кбппеп. 


Mit Bit 6 der Ausgabezeile (INTLO) erfolgt ein Löschen des Interrupt-Merkers. 


S 
= 
5 
8 
2 


Befehl INTKSP: Durch den Befehl "Interrupt- Kanalsperre" wird die Meldung 
eines Interrupts durch den Controller gesperrt. Hat der 
Controller zu diesem Zeitpunkt bereits einen Interrupt ge- 
meldet, wird die Anmeldung zurückgenommen. Der Merker 
"Interrupt" bleibt jedoch weiterhin gesetzt. 


We reserva all 
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AG x.3 Ausgabe der E/A-Aufträge 


Bei der Ausgabe des OP-Codes AG x.3 wird der E/A-Auftrag erteilt und 
damit der zugehörige Funktionsablauf im Controller gestartet. 


Folgende OP-Codes sind möglich: 
OP-Code (Bit 0-3) | Operation 


NOP keine Ausführung eines E/A-Auftrags 

RST Restore-Positionierung auf Spur Null 

PSI Positionieren um eine Spur nach innen 

POS Positionieren wenn Istspur # Sollspur 

LES Lesen 

SNR Schreiben normal record mit Positionierung wenn 
SDR Schreiben deleted record Istspur Z Sollspur 

LVG Lesen mit Vergleich 

IKL Initialisieren und Kontrollesen einer Spur 

PSA Positionieren um eine Spur nach außen 


nd ihrem Inhalt 


Alle Rechte aus dieser Un! 


точ л Бо м = о 


Mit Bit 5 von AG x.3 wird der DSZ-Betrieb festgelegt. Ist Bit 5 gesetzt, 
dann wird unabhüngig vom. OP-Code ein Datentransport іт DSZ-Betrieb aus- 
geführt. 


Bei Ausgabe des OP-Codes "0" (OPC: 0 = NOP) und am Anfang eines jeden 
E/A-Auftrages wird die Fehlerzeile EG x.4 (einschl. Merker) gelöscht. 


Die Ausgabe eines oben nicht aufgeführten OP-Codes ist nicht erlaubt. 
In den Bits 6 und 7 kann beim Lesen und Lesen mit Vergleich eine unter- 
schiedliche Leseschwelle festgelegt werden. Die Ausgabe erfolgt codiert: 


Bit 7 / Bit 6 |  Lesestrom- / Schreibstromumschaltung 


mittlere- mittlere- Schwelle 
niedrige- niedrige- Schwelle (empfindlich) 
hohe Schwelle (unempfindlich) 


Beim Schreiben muß in Bit 6 ab Spur 44 der Schreibstrom auf eine niedrige 
Schwelle umgeschaltet werden. 


АС х.4 Ausgabe Pufferzeiger 


Der Pufferzeiger wird mit dem Ausgabebefehl AG x.4 gesetzt. Nach einem 
E/A-Auftrag und nach der Datenübertragung іт DSZ-Betrieb ist der Puffer- 
zeiger immer auf Null. 


Die Erhöhung des Pufferzeigers um 1 nach Datenein- und Ausgabebefehlen 
erfolgt modulo 256, d.h. nach Adressierung der Pufferzelle 255 geht der 
Zeiger auf Null. 
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Bei Datenein- und -ausgaben (EG х.1, AG x.1) kann der Pufferzeiger der 
AG x.4 auf eine gewünschte Sektorpuffer-Adresse gebracht werden. 


Bei DSZ-Verkehr muß folgendes beachtet werden: 


Wird nach einem E/A-Auftrag der ganze Pufferinhalt (bei doppelter Sektor- 
lünge -256 Bytes) geschrieben oder gelesen, so ist der Pufferzeiger richtig 
gesetzt. Soll jedoch nur die Hälfte des Pufferinhaltes (einfache Sektorlänge 
- 128 Bytes) gelesen oder geschrieben werden, so muß der Pufferzeiger auf 
Adresse 8.0 gesetzt werden. (Beim Schreiben, wenn nachfolgend wieder ein 
Auftrag Schreiben mit einfacher Sektorlünge ausgeführt wird.) Bei den E/A- 
Aufträgen Lesen und Schreiben geht der AdreBbereich im Puffer bei einfacher 
Sektorlünge immer von 8.0 - 15.15. 


Nach dem Setzen des Pufferzeigers wird anschließend das dazugehörige Zei- 
chen bitseriell aus dem Sektorpuffer gelesen, d.h. nach jedem AG x.4 
benötigt das Mikroprogramm 15,5 us zum Lesen dieses Zeichens aus dem 
Puffer. 


AG x.5 Ausgabe Sektornummer und PHZ 


Eine Ausgabe einer Sektornummer mit AG x.5 muß vor E/A-Aufträgen wie 
Lesen und Schreiben usw. (s. OP-Code 3-7) erfolgen. 


Mit Bit 5 = PHZ wird im DSZ-Verkehr bei Dateneingaben entschieden, ob 
aus dem Puffer 256 Zeichen = doppelte Blocklünge (PHZ = 1) oder 128 Zei- 
chen = einfache Blocklänge (PHZ - 0) ausgeräumt werden sollen. Der Puffer- 
zeiger ist zusützlich zu setzen. 


AG x.6 Ausgabe Spurnummer 


Mit AG х.б wird vor einer Positionierung die gewünschte Spurnummer ausge- 
geben. Diese Spurnummer bleibt bestehen bis sie von einem neuen Ausgabe- 


befehl (AG x.6 geündert wird. 


Die Positionierung selbst erfolgt erst, wenn ein E/A-Auftrag mit dem ОР-Соде 
3-7 ausaegeke:: wurde und die Spurnummer vorher geändert wurde. 


AG x.7 Ausgabe Gerüteadresse und Kopfnummer 


Mit AG x.7 (Bit 0-1) wird die Gerüteadresse für den FD-Drive binär codiert 
ausgegeben. Damit wird angegeben mit welchem der 4 FD-Drives gearbeitet 
werden soll. 

In Bit 5 dieser Ausgabezeile wird die Kopfnummer (nur für zukünftige Drives) 


angegeben. 
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20.4 ІВМ Spur-Format fiir normal lange Sektoren (128 Byte Daten) 


Das ІВМ Spur-Format besteht aus einer "Track Prüambel", die mit dem Index 1 
beginnt, 26 Sektoren und einer "Track Postamble", die mit dem Index endet. 
е Track Präambel 

Beginnt mit dem Index und enthält Gap 1 und "Track Mark" (TM). 

Gop 1 46 Byte Daten = X "00" oder 


40 Byte Daten = X "FF" und 
6 Byte Daten = X "00", Clock = X "FF" 


Track Mark | Byte Doten = X "FC", Clock = X "D7" 


Sektor 
Beginnt mit dem Ende der Track Präambel oder mit dem Ende des vorange- 
gangenen Sektors und beinhaltet Gap 2, ID-Field, Gap 3 und das Data Field. 


Gap 2 32 Byte Daten. = X "00" oder 


26 Byte Daten = X "FF" und 


X "0Q". 
Gap 2 trennt das ID-Field von der vorhergehenden Track 
Präambel oder dem vorhergehenden Sektor. 


6 Byte Daten 


ID-Field 7 Byte = 1 Byte Address Mark 
4 Byte Spur-, Kopf-, Sektoradresse, DSL-Erkennung 
2 Byte Cyclical Redundancy Check (CRC) 


Address Mark 1 Byte Daten = X "FE", Clock = X "C7" 


Address 4 Byte Daten - X "TTOHSSOB", wobei TT und SS die Spur- 
und Sektoradresse als Binärzähler enthält. Mit H und B = 
0, 1 wird entschieden ob Kopfadresse 0 oder 1 und ob ein- 
fache oder doppelte Sektorlänge vorliegt. Spur 20, Kopf 1, 
Sektor 15 hat z.B. die Daten = X "14010200". Unbrauchbare 
Spuren werden durch die Adreß-Daten = X "FF.FF.FF.FF", 
die in allen 26 ID-Fields der Spur geschrieben wurden erkannt. 


2 Bytes 


17 Bytes Daten X "00" oder 
11 Bytes Daten X "FF" und 
6 Bytes Daten = X "00" 


Gap 3 trennt Datenfeld vom vorangegangenen ID-Field. 
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Data Field 


Data Mark 


ЕЕ ==] 
NIXDORF 
(наны а ұнға 
COMPUTER 
Kundendienst 


132 Byte = 1 Byte Data Mark (DM) 
128 Byte Daten 
2 Byte CRC 
1 Guard =G-Byte) 


1 Byte Daten = X "FB", Clock = X "C7" für "undeleted 
records" und Daten = X "F8", Clock = X "C7" für deleted 
records”. 


128 Byte Hex oder EBCDIC-Datenaufnahme 

2 Byte 

1 Byte Daten = X "00" oder X "FF", wird geschrieben wenn 
die Initialisierung ausgeführt ist. Das Bitmuster Data = B "00" 


oder B "11", Clock B "111" wird nach dem CRC geschrieben, 
wenn ein normaler Schreibvorgang ausgeführt ist. 


Track Postambel 


Beginnt mit dem Ende des letzten Sektors, geht bis zum Index und beinhaltet 


Gap 4. 


Gap 4 


273 Byte Daten = X "00" oder X "FF", wenn unter nominalen 
Bedingungen initialisiert wurde. Die exakte Anzahl der ge- 
schriebenen Bytes variiert durch Toleranzen. 


Sektoren zühlen von 01 bis 26; Spuren zühlen von 00 (аовеп) bis 76 (innen). 


Anmerkung: 


Wenn in Gaps als Daten X "00" und X "FF" zugelassen sind, 
schreibt der Controller (wie IBM) X "FF". Auch nach einem 
normalen Schreibvorgang schreibt der Controller das Guard Byte 
mit X "FF". 


20.4.1 ІВМ Spur-Format für doppelt4ange Sektoren (256 Byte Daten) 


Gegenüber dem Format unter Kapitel 20.4 ergeben sich folgende Anderungen: 


а) Adresse im ID-Field: X "TTOOSSO1" 


b) Баға Field: 


256 Byte Daten 


с) Gap 2 ab zweiten Sektor: 47 Byte X "00" 


Gap 4: 


41 Byte X "FF" und 
6 Byte X "00" 


211 Byte X "00" oder X "FF" 
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20.4.2  Spur- und Sektor-Format IBM-kompatibel 


Index l 


Gap 1 | Sektor 1 Sektor 26 | бар d 


Gap 1 = Track Präambel setzt sich entweder aus 46 Byte mit 00-Information oder 
aus 40 Byte mit FF- und 6 Byte mit O-Information zusammen. 


Gap 4 = Track Postambel besteht aus 273 Byte mit 00- oder FF-Information. 
Die Anzahl 273 kann durch Toleranzen variieren. 


Sektor- A D 
Aufbau Adresse CRC 1 | Gap 3 Daten CRC 2 


32 Byte 00-Information oder 26 Byte FF- und 6 Byte 00-Information 
1 Byte Address Mark FE-Information 
4 Byte Spur-, Kopf- und Sektoradresse 
2 Byte 
17 Byte 00-Information oder 11 Byte FE- und 6 Byte 00-Information 
1 Byte Data Mark FB-Information 
128 Byte 
2 Byte 
1 Byte 00- oder FF-Information (Guard) 


Adresse 
CRC 1 
Gap 3 
DM 
Daten 
CRC 2 
G 


Won mu n и 


Ц 


tl 
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20.5 Technische Daten 


Aufzeichnungsverfahren: 
Bitdichte (іппеге Spur): 
Spurdichte: 


Übertragungsgeschwindigkeit: 


Kapazität (formatiert: 


bei normal langen Sektoren: 


bei doppelt langen Sektoren: 


Umdrehungszahl: 
Zugriffszeit 
mittlere Latenzzeit: 


Positionierungszeit: 
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Doppelfrequenz-Verfahren (Wechseltaktschrift) 
3200 bpi 

48 tpi 

250 Kbit/sec 


256.256 Byte/Diskette 
3.328 Byte/Spur 
128 Byte/Sektor 


295.680 Byte/Diskette 
3.840 Byte/Spur 
256 Byte/Sektor 


360 U/min 


83 ms 
10 ms/Spur + 10 ms 


DEE ағай 
NIXDORF 
KE e 
COMPUTER 
Kundendienst 
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Steckerbelegung ,,Stecker A1/A2 und Stecker B1” 
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Allgemeines 


Einschalten des Systems 


Le RAR 


RAP wird eingeschaltet (NT auf ON) 
Grüne Taste System wird eingeschaltet Gelbe Lampe Tastatur 


Intern Test RAP positiv L1, L2 blinkt 
Diagnosesegment 


CR auf Zeile 0, Spalte 0 


Platzprogramm wird geladen L1 und L2 blinken 


Laden von Unit 0 oder 1 des 
CR Storage Moduls 


0-7 Laden von Unit 0 bis 7 der Please Ман 
CR Cartridge e 


ESC BYE Processor laden Hit ESC 
Start Timesharing ) 


Paßword Eingabe | Ausgabe der ОС ON Message Account ID 
und 
Start von TAMOS 
oder 
Start von Scope 


* Ist hardwaremäßig weniger Speicher vorhanden, wie Uber SYSMOD generiert, so 
erscheint die zusätzliche Meldung "PARTITIONING SWITCHED OFF". 
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NIROS-Komponenten bis BPS 


INFO 


Call-Routine 


Channel -Operation 


System-Unterprogramm 


BUMP 
(PROCT) 


Processor Aktivierung 
Powerfail, Parity- und 
Zeitfehlerverarbeitung 


QUEUE -Task 


DQUEUE -Task 


Verarbeitung Character 
QUEUE 

(QPROC) 

QUEUE -Processor-Task 


10 Hertz Task 


Int Handle Table 


Read/Write File 


Read/Write Block 


Character Processing 


DNO ВИСИНЕ ЕАН 
NIXDORF 
але агаве тата 
COMPUTER 
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Aufruf von DISCSUBS uber CALL 
DISCSUB-P lattenoperation 
z.B. JSR @ .RBLK 


Laden, aktivieren, bereits vorhanden 


Task in Free Node bringen 


PGM beenden, Free Node-Bereich 
bereitstellen 


Rechner -Uhr 


Platzsteuerung 


|a Eege 
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1.3 Dateikennsätze (File Header) 


Ihrem Inhalt 


Der Dateikennsatz enthält alle Angaben, die das Betriebssystem zur Bearbeitung der 
jeweiligen Datei benötigt. Er hat folgenden Aufbau: 


d 


braut! 
oder 
immu: 


Inhalt/Aufbau Darstellung 
Dateiname ASCII 


Konto binär 


(5 14|13,12,11,10,9,8,7,6|5,4,3,2,1 ој Bit 


Kontobenutzer- 
Nummer 


Mis Rechte aus dieser Unteria 
behaiten wir uns vor (В 


Kontogruppen-Nummer 


Privilegebene 


Dateiart/Dateischutz 


Eingabe vor der 
ersten Einlage- 
rung (SWAP in) 
beginnen 


—Aktive Datei laden, 
wenn angesteuert. 


L Lauffühiger Processor 


— 9 = kopiergeschützt 
10 = schreibgeschützt 
11 = lesegeschützt 


12 = kopiergeschutzt 
13 = schreibgeschützt 
14 = lesegeschützt 


frei 


Bit 9 = 11 für Benutzer derselben Privilegebene 
Bit 12 - 14 für Benutzer niedriger Privilegebene 
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Kurzse- 
zeichnung | Inhalt/Aufbau 


Anzahl Plattenblöcke (Sektoren) einschl. 
Kennsatz, die der Datei zur Zeit zuge- 
wiesen sind. 


Dateistatus 


Erweiterte 
Datei 
(Formatted) 


frei 
Datei ist nicht löschbar 


frei 


—Formatierte Datei 


L Datei wird deleted, sobald sie 
Ë geschlossen ist. 


Es wird eine Datei erstellt, welche 
diese Dotei ersetzen soll. 


“Datei wird erstellt, noch nicht 
abgeschlossen. 


Anzahl Datenworte pro Datensatz (nur bei 
formatierten Dateien). 


Länge der Datensätze іп Worten 
(alle Daten-Dateien). 


Anzahl zugewiesener Sätze bei zusammen- 
hängenden Dateien, höchste geschriebene 
Satznummer bei formatierten Dateien, 
Anzahl der durch Daten belegten Blöcke 
(Sektoren) bei Textdateien. 


Dateikosten = Der Betrag, mit dem andere | BCD 
Benutzer belastet werden, sobald sie diese | ohne 
Datei eröffnen. Die Zahl stellt ein mehr- | VZ 
faches von 10 dar, so daß der Höchstbetrag 

DM 999,90 sein kann. 


Alle Rechte aus dieser Unteriage und i 


behal 


Eed 

NIXDORF 

COMPUTER 
Kundendienst 


Kurzbe- 
zeichnung 


Inhalt/Aufbau 


Der Betrag (kumuliert) der anderen Be- 
nutzern für den Zugriff auf diese Datei 
bisher belastet wurde. Der höchste Wert 
kann DM 99.999 .90 betragen, bevor die 
niederwertigste Stelle ignoriert wird, da 
der Belastungsbetrag auf 6 signifikante 
Ziffern begrenzt ist. 


Darstellung 


Gleitpunkt 
BCD 


Datum des letzten Zugriffs. Wird bei jedem 

"Open" neu gesetzt. 

Format: 

1. Wort = Stunden seit dem 1.1.1973 

2. Wort 7 Zeit bis zur nüchsten vollen 
Stunde in Zehntelsekunden 


binür 


24 -25| 2 CDAT 


27 - 67 |33 


Erstellungsdatum der Datei. Wird einmal 
bei Erstellung der Datei gesetzt. 
Format: Wie LDAT. 


Zugriffszühler; wird bei jeder Dateier- 
öffnung um "1" erhöht. 


Freie bzw. vom Betriebssystem belegte 
Worte, z.B. DASA (Decimal Accumulator 
Save Area) 


0-170| 65 


Formatabbildungsliste bei formatierten 
Dateien @ oder 
Dateiinhaltsverzeichnis bei indizierten 
Dateien 


Für Zwischenspeicherung reserviert, für 
Systemunterprogramme allocate, deallocate 
und account-look-up. 


Für Dateien im Maschinencode (autonom 
oder ausführbar) = Anfangsadr. des Pro- 
gramms. Ist Bit 15 gesetzt, wurde keine 
Anfangsadresse ausgegeben. 

Bei einer Peripherie-Driver-Datei = 
tatsächliche Speicheradresse der Entritts- 
stelle der initialisierenden Routine. 


Bei einer System-Driver-Datei = Speicher- 
adresse der Routine zur Erleichterung der 
Fehlersuche, Bit 15 = 1. 


Bei allen anderen Dateien sind alle Bits 
in STAD = 1. 
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Wort- 
Adresse 
(oktal) 


Kurzbe- 
zeichnung 
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Inhalt/Aufbau 


Wird eine Datei durch eine andere Datei 
mit dem Namen ersetzt, steht in diesem 
Wort die Plattenadresse 3 des Kennsatzes 
der ersetzenden Datei. 


Darstellung 


Standardlünge der aktiven Datei. Wird aus- 
schlieBlich im Kennsatz von aktiven Da- 
reien benutzt, um die Länge der aktiven 
Datei (Anzahl Blöcke) anzuzeigen, die in 
derAttributen-Tabelle des Port Driver 
angegeben ist. Diese Anzahl Blöcke wird 
der aktiven Datei beim Urladen zuge- 
wiesen, und die aktive Datei wird jedes 
mal dann, wenn sich ein Benutzer abmel- 
det, von BYE auf diese Lange zurück- 
gestellt. 


Dies ist die Kernspeicheradresse des ersten 
Datenblocks, und alle weiteren Daten- 
blöcke beginnen in Abständen von 400 
Worten (oktal) vom ersten Datenblock. 
Bleibt ein vollstándiger Block von Kern- 
speicheradressen frei, so wird kein 
Plattenblock zugewiesen, und die ent- 
sprechende Zelle in der Plattenadreßliste 
(beginnend bei 200 oktal) ist = 0. Bei 
Textdateien und zusammenhängenden 


Dateien beliebiger Art ist СОКА immer 0. 


Nummer des log. Gerätes (logical Unit), 
auf dem die Datei gespeichert ist. 


Echte Plattenadresse des Dateikennsatzes 
(auf dem angegebenen log. Gerät (3) ) 


Disc Address List (Plattenadreßliste) 

Die Zellen 200 bis 377 enthalten die echte 
Plattenadresse (Real Disc Address) (auf dem 
durch UNIT angegebenen log. Gerät) jedes 
Datenblocks der Datei, es sei denn, es 
handelt sich um eine erweiterte oder zusam- 
menhüngende Datei. Bei einer erweiterten 
Datei zeigt diese Plattenadresse nicht auf 
Datenblöcke, sondern auf die Kennsatzer- 
weiterungsblöcke (Header Extender Blocks), 
von denen jeder bis zu 256 echte Platten- 
adressen von Datenblöcken enthält. 


E 


We resarve ali rights arising from 


make Нађа to pay damages. 
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Wort- | Lange 
Adr. in Kurzbe- 
(oktal) | Worten | zeichnung | Inhalt/Aufbau Darstellung 


Die erste Adresse in dieser Liste zeigt auf 
die Erweiterung für die ersten 256 Daten- 
blöcke usw. 

Eine zusammenhüngende Datei hat keine 
PlattenadreBliste; alle NBLK-1 Daten- 
blöcke befinden sich auf aufeinanderfol- 
genden Plattenadressen in unmittelbarem 
Anschluß an den Kennsatz. 


herige Zustimmung 


(1) Aufbau der Doteiart 


Die Dateiart wird in 5 Bit wie folgt verschlüsselt: 


Wer re) ШЕСІ 
03 Stand alone Processor oder Programm 
02 Basic-Processor oder Programm 

1 


| 32 | Zusammenhöngende oder indizierte Daten-Datei 


3 Formatierte Daten-Datei 
00 Permanente System-Datei 


System-Processor oder Datei 
Textdatei 
Peripherie-Driver 


(2) Aufbau/Inhalt von FMAP 


a) Formatierte Daten-Datei 


Jedes Wort in FMAP gibt das Format sowie die relative Adresse des betreffen- 
den Datenelements im Satz ап. 


Wort 0 in FMAP definiert Element D im Satz, Wort 1 definiert Element 1 usw. 
Aufbau FMAP -Wort: 


15,14,13,12,11,10,9|8,7,6,5,4,3,2, 1,0] Bit 
m uh Adresse des Datenelements (An- 


zahl Worte vom Satzanfang bis zum 
Anfang des Datenelements. 


Format des Datenelements. 
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Das Format der Datenelemente ist wie folgt: 


Wert (eka 
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Ende der Formatbildung 


Gleitpunkt-Binärzahl 


Dezimalzahl (BCD) 


ASCII-Zeichenreihe 


Binürzahl ohne Vorzeichen 


Dateimarke 


b) Indizierte Daten-Datei 


in FMAP sind die folgenden Angaben des/der Inhaltverzeichnisse(s) abgestellt: 


Anzahl der zur Zeit in der Kette der freien Sütze befind- 
lichen Datensätze. 


Satznummer des ersten Datensatzes in der Kette der freien 
Sätze. 


Erster freier Block der Grobebene Inhaltverzeichnis ] 
Erster freier Block der Feinebene Inhaltsverzeichnis 1 


Nummer des ersten echten Datensatzes. 


Kennzeichen der Ebene, Anzahl OB%/Block und OB-Länge 
für Inhaltverzeichnis 1. 


EE OB-Lünge 
OB's/Block 


Kennzeichen: 0 = Haupt- oder Grobebene 
] = Feinebene 


Anfang der Feinebene Inhaltsverzeichnis 1 


Jeweils 4 Worte für die Inhaltverzeichnisse 2 bis 15 mit dem 
gleichen Aufbau wie die Worte auf den Adressen 74 bis 77. 


frei 


out our previous authorization will 


pay damages. 
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Oberfläche 
Zylinder 


Chassisbestückung 


PSP-Plätze 


PSR-Plätze 


Wird ein DSZ-Einschub verwendet, z.B. für MB, so muß dieser immer auf dem ersten 
PSR-Platz untergebracht sein. 
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2 ALM (Remote) 
2.1 Adreßschalter für ALM 


Die Geräteadresse für die ALM ist l6xg d.h. die Schalter 1, 4, 5 und 6 müssen in 
ON-Stellung sein. 


Die zweite ALM hat die Gerüteadresse 26x 4 dann müssen die Schalter 1, 4, 5 und 
7 in ON-Stellung sein. 


22 Codebreite 


~ Die Zeichencodebreite wechselt von 7 nach 8 Bit. Die Brücken in der ALM sind 
dementsprechend zu ändern. 


Die Brücke B 12 (WL 51) ist zu entfernen. 


Diese Anderung gilt für jeden Kanal. 
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2.3 Lageplan der Brücken 
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Codierschalter 


Storage- 
Modul 


Storage- 
Modul 
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Storage-Modul 
Adreßschalter für Storage-Modul Controller 2463 


ON 
ШЕМЕНІ 
OFF 


Mie Rechte aus dieser 


Fur die E/A-Adresse 70 x(gy, Schalter 1, 4, 5, біп OFF -Stellung, da die GAD 
invertiert angegeben werden muß. 


1 GADN 
2 A4N 
3 А5М 
4 АбМ 
5 А7М 
6 
7 
8 


Schalter 


AS N 
A9 М 
АЛОМ 


ie Ife [2] Schaiter 


3.1.1 Schalterstellung für Sektorenanzahl 


Switch И in 


a a Зы 29 6 тоа 2-4 22126 OFF-Position 
ОРЕМ OPEN | 
3 А & 7 


0 1 2 5 8911 


Für 32 Sektoren pro Spur sind die Schalter 2, 3, 4, 6, 9, 10 und 11 in OFF-Stellung 
zu bringen. 

Fur die Zühlweise ist der Aufdruck auf dem Board Address- und Sector-Control 
Position 808 maBgebend. 


кағаз сат эе] 
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3.2 Storage-Modul-Controller 


Der Controller ermöglicht den Anschluß von max. 2 Laufwerken. Beide können gleich- 
zeitig positionieren, während immer nur ein Laufwerk im Datenaustausch sein kann. 


Die max. Entfernung der Plattenlaufwerke vom System beträgt 30 Meter. 


Der Datenaustausch erfolgt gepuffert unter Berücksichtigung der Rückwandbe lastung 
und der Prioritäten der DSZ-fühigen E/A-Geräte. 


Die Anzahl der Sektoren, die pro Befehl gelesen oder geschrieben werden können, 
entspricht max. einer Spur oder 32 Sektoren. Der Lese- oder Schreibbeginn ist am 
Anfang eines jeden Sektors möglich. 


Eine als defekt erkannte Spur kann per Programm durch das Initialisieren gekennzeich- 
net werden. 


Die Vorspanne der Sektoren werden automatisch generiert und überprüft. Die Erkennung 
des Beginns von Vorspann und Datenfeld erfolgt über Synchronisier-Zeichen. Das Ende 
des Vorspann- und Datenfeldes wird über ein CRC-Zeichen abgeschlossen. Die Gene- 
rierung und Prüfung erfolgt automatisch. Ist ein Sektor nicht vollständig mit Daten 
belegt, wird beim Schreiben der verbleibende Rest mit Null-Informationen beschrieben. 
Beim Lesen werden die Fülldaten nicht zum Hauptspeicher übertragen. 


Initialisieren von Packs ist durch Befehl möglich, automatisch wird jedoch immer nur 
eine Spur initialisiert. 


3.2.1 Spur-Format 


Jede Spur ist in 32 Sektoren unterteilt. Ein Sektor enthält 5040 Bits, wovon 944 Bits 
(118 Bytes) für Adressierung und Synchronisierung verwendet werden müssen und 4096 
Bity (512 Bytes) als Null-Information zur Verfügung stehen. 


Der Sektoranfang ist durch elektronische Sektormarken gekennzeichnet. 


Index 
Sektor 
Zylinder 0 


Zylinder 403 — 807 


| Index-Impuls 


Ы ! | ' | Sektor-Impuls 


= Sektor 31. — Sektor 0— 
521 us ' 521 us i 


pay damages. 
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3.2.2 Sektor-Einteilung 


Die 5040 Bits pro Sektor werden in GAP s, Vorspann und Datenfeld unterteilt. 


| | Sektor-Impuls fi— [ L ` 


САР1| Vorspann| GAP 2 Datenfeld И САРЗ 


GAP 1 Ist zur Synchronisierung der Leseelektronik erforderlich und dient gleich- 
zeitig zum Ausgleich von Geschwindigkei tsschwankungen und Toleranzen 
der Sektoren. Es enthält Null-Informationen. 


Ist zur Erkennung der einzelnen Sektoren erforderlich und wird am Anfang 
eines jeden Sektors aufgeschrieben. Er dient zur Identifizierung der 
Sektor-, Kopf- und Zylindernummer. Bei jedem Lese- oder Schreibbefehl 
wird der Vorspann gelesen und mit Auftragsparametern verglichen. 


GAP2 Dient zur Umschaltung der Lese-/Schreibköpfe von Lesen auf Schreiben. 
Es enthält Null-Informationen. 


Datenfeld Enthält die Nutzinformation des Sektors. 


GAP З Dient zum Ausgleich der Toleranzen der Sektorfelder und enthalt 
Null-Informationen. 


Lee) 
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3.2.3 Vorspann-Datenfeld 


Der Vorspann kann mit Hilfe des Initialisierungsbefehls geschrieben werden. 


Die Einteilung des Vorspanns ist aus dem folgenden Bild ersichtlich. Es definiert, daß 
das Bit höchster Wertigkeit eines Bytes immer zuerst gelesen oder geschrieben wird. 


sierzeichen | def. Spur nummer nummer 


Synchroni- |Kopf-Nr. Zylinder- Sektor- | CRC 
| Zeichen 


Die beiden Bytes Synchronisierzeichen dienen zur Erkennung des Datenanfangs vom 
Vorspann. Die Information der Synchronisierzeichen ist 77 und 325 (8). 


Entsprechend dem Plattenstapel müssen 5 Köpfe adressiert werden. Hierzu ist Bit 
12 - 14 der Kopfnummer vorgesehen. Bit 15 der Kopfnummer dient zur Kennzeichnung 
des Spurzustandes. 


1 = Spur defekt 

0 = Spur brauchbar 
Die Zylindernummer kennzeichnet die absolute Zylindernummer und besteht aus 10 
Bits, um max. 807 Zylinder zu adressieren. 
Bit O - 4 der Sekfornummer dient zur Adressierung der 32 Sektoren. 


Das CRC-Zeichen ist das von der Hardware während der Schreiboperation erstellte 
Prüfzeichen. Im CRC-Zeichen ist die Information des Synchronisierzeichens nicht 
enthalten. Die Verknüpfung wird erst ab der Zylindernummer gestartet. 


Das Datenfeld ist wie folgt aufgebaut: 


Synchroni- CRC- 
sierzeichen Daten | Zeichen ФАРЗ 


Das Synchronisierzeichen (2 Byte) dient zur Ereknnung des Datenanfangs. Es beinhaltet 
77 und 325(8). 


Im Datenfeld können bis zu max. 512 Bytes Daten gespeichert werden. 


Das CRC-Zeichen besteht aus 2 Bytes und wird nur aus den Daten gebildet. 


arising from this document 
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3.2.4 Sektor-Aufbau 


EE 


GAP1 EE Datenfeld ENS GAP 1 


Sektor n 


3.2.5 Vorspann-Aufbau 


Synchron- | Kopf-Nr. Zylinder- CRC1 
sierzeichen | def. Spur nummer Zeichen 


2Byte — |Bit15- 12 |Ви9- о | Bito-4 2 Byte 


‚ SYN2 


Oktal 077 
Das CRC 1 beinhalt: Kopfnummer 
Zy lindernummer 


Sektornummer 


Anmerkung: Das höchstwertige Bit wird immer zuerst gelesen oder geschrieben. 
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3.3.1 Beschreibung der E/A-Belegung 
е AGx.l 


Bir 0-2 Plattenadresse, muß bei jeden OP-Code mit ausgegeben 
werden. 


Bit 4-7 OP-Code 


= 
= 
` 


4 
0 NOP 

1 Restore 

0 Positionieren 
1 Suche Sektor 
D Lesen 

1 Schreiben 

0 Kontroll-Lesen 
1 Initialisieren 


oOooooooo 
=== — O О О О] 
— — O O — = O о 


Bit 9,10,13,14  Auftragsparameter der Lesewiederholungen wird nur im 
Zusammenhang mit einem Lesebefehl ausgewertet. 


Bit 9 = 1, die Köpfe werden um einen Bruchteil einer Spurbreite 
nach auflen (von der Spindel weg) positioniert. 


Bit 10 = 1, die Köpfe werden um einen Bruchteil einer Spurbreite 
nach innen (zur Spindel) positioniert. 


Bit 13 = 1, Daten werden durch den Datenseparator spüter ausge- 
blendet. 


Bit 14 = 1, Daten werden durch den Datenseparator früher ausge- 
blendet. 


Löschbefehl LOB 
Hiermit wird der Controller in Grundstellung gebracht. 


Merker löschen MLO 
Lëscht die schnittstellenspezifischen Merker: PFS, LO, LD 
und INT. 


interruptkanalsperre INTKSP 

INTKSP sperrt die Anmeldung eines Interrupts. Ein bereits 
gemeldeter Interrupt wird zurückgenommen, der Merker 
bleibt jedoch gesetzt. 
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е AGx.3 


Bit 0-9 
Ви 12 - 14 


Bit 15 


Bit 12 ~ 15 


АС х.5 


Bit 0-15 


AG х.6 


Bit 0-15 
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Zy lindernummer 
Stellt die Zylindernummer 404/808 absolut dar. 


Kopfnummer 
Wählt einen der 5 möglichen Schreib-/Leseköpfe aus. 


Alia Rechfe aus diesen 


Spurzustand 
Dient zur Kennzeichnung der Spur. 


Sektornummer 
Adressiert einen der möglichen 32 Sektoren, in die der 


Zylinder eingeteilt ist. 


Speicheradresse 
Wird benötigt um Speicherbereich größer 64 K anzusprechen. 


Speicheradresse 
Speicheradresse ab der geschrieben oder gelesen werden soll. 


Datenfeldlänge 
Anzahl der Bytes die Übertragen werden sollen. 


Interruptnummer 
Die Interruptnummer durch Shift um 2 Stellen nach 


rechts, aus der GAD abgeleitet. 


Löschen 
Wird gesetzt, wenn der Controller über LON oder LOB 


gelöscht wurde. 
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Parity-Fehler Schnittstelle 
Bedeutet, bei der DatenUbertragung vom System zum Controller 
ist im Informationszyklus ein Parity-Fehler festgestellt worden. 


Lost Data 
Wird gesetzt, wenn ein Wort zu spat gesendet oder abgeholt 
wurde. 


Belegt 
Wird gesetzt, wenn ein OP-Code ausgeführt wird. 


Interrupt 
Zeigt einen Interruptwunsch des Controllers an. 


Fehler 

Der Merker stellt eine Ordnung folgender Fehler dar: 
Gleichspannung inkorrekt 

Schreibfehler 

Kopfauswahlfehler 

Read-Write bei Positionierungsfehler 

Schreibfreigabe bei Lesen 


Positionierungsfehler 

Wird gesetzf, wenn Positionierung nach 500 ms nicht 
beendet, zu große Zylindernummer oder Schreib-Lese- 
köpfe außerhalb des Spurfeldes stehen, löschen durch 
Restore möglich. 


Auf Zylinder 
Wird gesetzt, wenn Sollspur erreicht wurde... 


Positionierungsende 
Zeigt positives Ende der Positionierung an. Kombination aus 
"Auf Zylinder” und "Positionierungsfehler". 


Betriebsbereit 
Wird gesetzt, bei Speed ok, Köpfe geladen, das Gerät 
zwischenzeitlich nicht ausgeschaltet war. 


Platte angewählt 
Wird gesetzt, bei "Vergleich Plattenadresse positiv". 


80 Mio Byte i 
Wird gesetzt, angeschlossenes Gerät = 80 Mio-Byte Kapazität. 


Cartridge 
Wird gesetzt, bei Cartridge-Controller 
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BitO - 7 Fehlernummer 


0 


Kein Fehler 


Synchronisationszeichen des Datenfeldes nicht erkannt. 


Synchronisationszeichen der Sektoradresse auf der Spur nicht 
gefunden. 


Magnetplatte nicht adressiert. 

Falsche Zylindernummer im ersten adressierten Sektor. 
Falsche Kopfnummer im ersten adressierten Sektor. 
Defekte Spur im ersten adressierten Sektor. 

Falsche Sektornummer im Folgesektor. 

CRC-Fehler іп der Sektoradresse , 

Parityfehler beim Schreiber auf die Platte. 

Datenfeld überschreitet Indexmarke Lesen oder Schreiben. 


CRC-Fehler im Datenfeld Lesen von der Platte oder Kontroll- 
Lesen. 


Kein RUG nach Burstende innerhalb 27,45 beim Lesen von 
der Platte. 


Parityfehler bei Ausgabe. 

Falsche Ausgabezeile adressiert. 

Magnetplatte meldet Positionierungsfehler nach 500 ms. 
Position konnte innerhalb 55 ms nicht gefunden werden. 


Sektormarke konnte innerhalb von 0,5 ms nicht gefunden 
werden. 


Folgesektoradresse nicht gefunden. 
Indexmarke konnte innerhalb 17,3 ms nicht gefunden werden. 


Sektoradresse im Folgesektor nicht erkannt, kein Vergleichs- 


und CRC-Fehler. 
Falsche Leerbits im ersten adressierten Sektor. 


Kein RUW innerhalb 27,4 s bei Nullen schreiben. 
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Lost Data beim Lesen von der Magnetplatte. 


Subtraktionsfehler Datenfeldlangenzthler beim Lesen von 
der Platte. 


Kein Strobe innerhalb 12,8 s beim Lesen von der Platte. 


Kein RUG innerhalb 27,4 us nach SYN == FIFO beim Schrei- 
ben auf die Platte. 


Lost Data beim Schreiben auf die Platte. 
Kein Strobe innerhalb 12,8 џ5 beim Schreiben auf die Platte. 
Subtraktionsfehler DFLZ beim Schreiben auf die Platte. 


Kein CRC-Zeichen innerhalb 0,5 тѕ SYN ok beim Kontroll- 
Lesen. 


Position konnte innerhalb 3ms (Servo OFF) nicht gefunden 
werden. 


Magnetplatte nicht betriebsbereit, gUltig auch ohne Magnet- 
platten-Spannung. 


Kein CRC-Zeichen am Sektorende beim Schreiben auf die 
Platte. 


Kein RUW innerhalb 23. Aus nach SYN — FIFO bei Sektor- 
adresse initialisieren. 


Kein CRC-Zeichen,Sektoradresse oder Datenfeld beim 
initialisteren. 


Kein CRC-Zeichen, Datenfeld beim Lesen von der Platte. 


Kein RUG innerhalb 23. Aus nach SYN ok beim Lesen von 
der Platte. 


Lost Data und kein Strobe innerhalb 12. Bus beim Lesen von 
der Platte. 


Lost Data und kein Strobe letztes Datum beim Lesen von der 
Platte, 


Kein Strobe, 12,8 und Lost Data und Parityfehler beim 
Schreiben auf die Platte DSZ-Schleife, 


Kein Strobe, 12,8 us und Lost Data beim Schreiben beim 
Schreiben auf die Platte DSZ-Schleife. 
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Kein Strobe, 12,8 ps und Lost Data beim Schreiben auf 
die Platte DSZ-Schleife. 


Kein Strobe, 12,8 ps und Parityfehler beim Schreiben auf 
die Platte DSZ-Schleife. 


Kein RUG innerhalb 27,4 us nach Burstende beim Schreiben 
auf die Platte. 


Alte Rechte aus dieser Unter 


Kein Strobe innerhalb 12,8 us letztes Datum Schreiben auf 
die Platte. Қы 


Kein Strobe innerhalb 12,8 us noch einen Sektor lesen von 
der Platte. 


Syn-Zeichen innerhalb 29 us nach Sektoradresse nicht ег- 
kannt Kontroll-Lesen. 


Die Fehlernummern sind oktal angegeben. 


3.4 MP-Anschluß 


Das Steuerkabel wird als Daisy-Chain und das Datenkabel als Srern-Kabel 
angeschlossen. 


PSR-Schnittstelle 


2 x 33-pol. SEL 


Magnetplatten- 
Controller 


2 x 50-pol. Cannon 
Codierschalter 
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3.5 Kabelpláne 


€  Steuerkabel (Daisy-Chain) 


Cannon Control Data 
Stift Stift P200/P 201 


UNIT ADR 23 N 
UNIT ADR 23 
BUS BIT 2! 

BUS BIT 21 N 
SEEK ERROR 
SEEK ERROR N 
BUS BIT 25 N 
BUS BIT 25 

BUS BIT 24 

BUS BIT 24 N 
BUS. BIT 26 N 
BUS BIT 26 
TAG 2 
TAG2N 

BUS BIT 22 N 
BUS BIT 22 

BUS BIT 20 

BUS BIT 20 N 
UNIT ADR 22 N 
UNIT ADR 22 
UNIT READY 
UNIT READY N 
TAG 1 
TAGIN 
UNIT SELECT TAG 
UNIT SELECT TAG N 
TAG 3 
TAG3N 

BUS BIT 27 

BUS BIT 27 N 
BUS BIT 28 

BUS BIT 28 N 
BUS BIT 2? 

BUS BIT 27 N 
UNIT ADR 2! N 
UNIT ADR 2! 
UNIT ADR 20 N 
UNIT ADR 20 
ON CYLINDER N 
ON CYLINDER 


о со O. о + о — 
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Cannon Control Data 


Stift P200/P 201 


FAULTN 

FAULT 

INDEX 

INDEX N 

SECTOR N 

SECTOR 

BUS BIT 23 

BUS BIT 23 N 

OPEN CABLE DETECTOR 
OPEN CABLE DETECTOR N 
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е  Daten-Kabel (Stern-Kabel) 


d ihrem Inhalt 


Cannon Control Data 
Stift Stift P3 


SEEK END Platte 1 CC 
SEEK END N AA 


READ DATA Platte 1 
READ DATA N 

READ DATA Platte 2 
READ DATA N 

READ CLOCK N Platte 2 
READ CLOCK 

SERVO CLOCK N Platte 2 
SERVO CLOCK 

READ CLOCK N Platte 1 
READ CLOCK 

SERVO CLOCK N Platte 1 
SERVO CLOCK 


о OO о Q C м ~ 


zzx=c< 


UNIT SELECT Platte 1 
UNIT SELECT ƏN 

SEEK END N Platte 2 
SEEK END 

UNIT SELECT Platte 2 
UNIT SELECT N 


WRITE DATA N Platte 1 
WRITE DATA 

WRITE CLOCK N Platte 1 
WRITE CLOCK 

WRITE DATA N Platte 2 
WRITE DATA 
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Саппоп 


WRITE CLOCK N Platte 2 
WRITE CLOCK 
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Control Data 
Stift P3 
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3.6 Justagen 


UWG. LitUrhG, Patent- 


Unterlage und ihrem Inhait 


BOB. 


Storage Module Drive 


PLUS UND MINUS 5 Volt Justage 


1. Logic Chassis in Maintenance Position bringen. 
2. Digital-Voltmeter ап GND und + 5 Volt am Logik-Chassis anschließen. 
> 3. Positionierung auf Zylinder 0 und dann auf Zylinder 32 (408). 


4. 5 Volt auf 5.10 Volt £0.05 V einstellen, Justagepunkte an der Капе A1A3 
siehe Bild 1. 


5. Digital-Voltmeter ап —5 Volt am Logik-Chassis anschließen und wie unter 
Punkt 4 verfahren. 


Netzteil Justagepunkte Bild T 
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Kopf-Justage 


Vorbereitungen 


Head Alignment Card einsetzen (siehe Bild 2) 


Flachkabel А2А02 
Rundkabel А08 


Voltmeter an Head Alignment Card Testpunkte Z und X anschließen. 


Head Alignment Card A2A02 Din 8—11 mit 
Head Seiect/Read Amplifier Card АЗА02 J 104 verbinden. 


Oscilloscope an Head Alignment Card Testpunkte Z und Y anschließen, 
Bei 40 MB, CE-Pack von 80 MB auf 40 MB umrüsten! 


CE-Pack einsetzten, 


Kópfe laden und CE-Pack ca. 1 Std warmlaufen lassen (Temperaturstabilisierung). 
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Serro-Kopf-Justage 


Köpfe entladen 


Logic Chassis in Maintenanceposition bringen. 


i dipaer Unterlage und ihrem init 
one vor (808, UWG, LitUrhG, Patent- 


Mounting Screw lösen 
Head Arm Adjustment Slot in die Mitte des Carriage Hole stellen (siehe Bild 3) 


Mounting Screw mit 12 £ 1/2 LBS wieder anziehen. 


— i Wurde der Serro-Kopf justiert, müssen die Schreib/Lesekópfe ebenfalls 
justiert werden. 


Logic Chassis in Normal Position zurückbringen. 

Köpfe laden 

Positionierung auf Zylinden 0 dann auf Zylinder 245 (3658) für ca. 30 sec. 
Positionlerung| auf Zylinder 245 (3658). 

Maint Unit Disable Switch (404 52) auf Disable schalten. 


Schaiter S2 (Servo/Read Write Switch) auf der Head Alignment Card auf 
S schalten, 


Voltmeter-Bereich mit Schalter S3 (X.1/X1} umschalten. 
Dibit Pattern mit Oscitloscope überprüfen (siehe Bild 4) 


Schalter S1 (Р/М) auf der Head Alignment Card umschalten und ти dem Volt- 
meter die Servo-Kopf Abweichung überprüfen. 


Die Servo-Kopf Abweichung muß 0 += 30 mV sein. 
Maint Unit Disable Switch (А04 52) auf Norm schalten. 


( 


is document 
и patents, 
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Schreib/Lesekopf Justage 


° 06 x 0 m P b N > 


= 
e 


Servo-Kopf-Justage überprüfen 

Kópfe entladen 

Logic Chassis in Maintenance Position bringen 

Mounting Screws lósen und mit 4 + 1/2 LBS wieder anziehen. 

Kópfe laden 

Positionierung auf Zylinder O und dann auf Zylinder 245 (365g) für ca. 30 sec. 
Positionierung auf Zylinder 245 (365g). 

Maint Unit Disable Switch (A04 52) auf Disable schalten. 


Schalter S2 (Servo/Read Write Switch) auf der Head Alignment Card auf 
RW schalten. 


Voltmeter-Bereich mit Schaiter S3 (Х,1/Х1) umschalten. 
Dibit Pattern mit Oscilloscope überprüfen (siehe Bild 4) 


Schalter S1 (P/N) auf der Head Alignment Card umschalten und mit dem 
Voltmeter die Kopf Abweichung überprüfen. 


Die Kopf Abweichung muß sein: 


<50 mV bei 40 MB 
<75 mV bie 80 MB 


Maint Unit Disable Switch (A04 S2) auf Norm schalten, 


Nächsten Kopf anwahien und wie in den Punkten 7—14 beschrieben, verfahren. 


Köpfe entladen, nachdem alle Köpfe überprüft wurden. 
Mounting Screws mit 12 + 1/2 LBS anziehen, 

Kópfe laden 

Aile Kópfe nochmals überprüfen. 
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A3A02 
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HEAD ALIGNMENT 
CABLE 


Mis Rechte aus dieser Unteria 


CONNECTS TO PINS 
8 THROUGH l 


COMPONENT 
SIDE OF CARD 


LOGIC CHASSIS LOCATION AO2 


LOGIC CHASSIS 


m WIREWRAP PINS 


NOTES: 


UN METER READINGS TO LEFT OF ZERO 
IN ARE NEGATIVE AND READINGS ТО 
RIGHT OF ZERO ARE POSITIVE. 


NULL METER 


so B soo 
9HI2A 


Figure 2-1. Head Alignment Kit 


Bild 2 Head Alignment Kit 


* Nur obere Skala (0... 10) verwenden! 
(UntereSkala (0 . . . 50) bleibt unberücksichtigt). 


хл 1 Teilstrich 2 20 mv 
Skalen-Vollanschlag 1000 mV 


X1 1 Teilstrich 2 2 mV 
Skalen-Vollanschlag 100 mV 
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Die folgenden Kippschalter, die sich an der Kante der Platine befinden, dienen 
zur Steuerung der Platinenfunktionen: 


S1 — Hiermit wird die Polaritát des Abgleichsignals gewechselt. Dient zum Abgleich 
des Servo- und der Schreib/Lesekópfe, Siehe den Abschnitt, der sich auf die 
Berechnung des Offsets beim Kopfabgleich bezieht. (Siehe Kapitel Prüfungen 


und Јизтадеп) 


Wenn sich der Schalter in Stellung "S" befindet, steuert die Karte den 
Servokopf als Eingang an die Karte ап, Wenn der Schalter in Stellung 
"ЕМ" ist, wird ein Datenkopf als Eingang an die Platte angesteuert. 


Hiermit wird die Empfindlichkeit der Karte geändert, In Stellung x.1 wird 
die Empfindlichkeit der Karte um den Faktor 10 vermindert. In Position 
x1 wird die Empfindlichkeit nicht vermindert, Wenn Messungen zur Be- 
rechnung des Kopfabgleichfehlers durchgeführt werden, muß der Schalter 
auf Position x1 stehen, 


Vier Anzeigen sind vorgesehen, um die richtige Funktion der Karte und den 
Empfang der richtigen Daten zu überwachen und sicherzustellen. Diese Anzeigen 
sind: 


Power (Strom) — Leuchtet, wenn die Karte bestromt ist 


Input (Eingang) — Leuchtet, wenn die Eingangssignale zu niedrig für die 
Schaltung der Abgleichkarte sind, um zu arbeiten. 


Bad Track — Leuchtet, um einen kurzzeitigen Ausfall des Eingangs anzuzeigen, 

(schlechte Spur) Ein Monoflop hält den leuchtenden Zustand mindestens 4 
Sekunden lang. Es ist zu beachten, дар diese Anzeige leuchtet, 
wenn die Stellung von Schalter S1 geändert wird. 


— Wenn sie leuchtet, wird angezeigt, daß entweder S2 in Stellung 
S (Servo) oder S3 in Stellung x.1 ist. 
Wenn einer dieser Zustände besteht, kann ein Abgleichfehler 
des Schreib/Lesekopfes nicht gemessen werden. 
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HEAD/ARM 
ALIGNMENT 


A 


CAUTION: 


ALIGNMENT TOOLS ON SOME DRIVES 
CANNOT BE ROTATED MORE THAN 150 . 
ROTATING TOOL BEYOND 150° MAY 
DAMAGE HEAD SLOT OR ALIGNMENT TOOL. 


HEAD/ARM 


ALIGNMENT OF 
SERVO НЕАП 
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HERE HOLE 
32553 
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Figure 2-6. Head Arm Alignment 
Bild 3 Kopf Justage 


OSCILLOSCOPE SETTINGS 
LOGI GND TO SCOPE GNO 


VOLTS / Div 


TIME / DIV 
A~ 2uSEC 
8 - NOT USED 
TRIGGERING 
А- INTERNAL POSTIVE 
B- NOT USED ` 
PROBE CONNECTIONS (USE XIO PROBE) 


СНІ TO FTU DIBITS JACK 
CH2- NOT USED 
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Velocity Gain Justage (40 MB} 
1. Positionierung auf Zylinder 0 dann auf Zylinder 410 (6328) und са. 
10 Minuten laufen lassen. 


2. Positionierung unterbrechen und Oszillograph wie in Bild 5 gezeigt ап- 
schließen und einstellen, 


OSCILLOSCOPE SETUP - NULL-TO-NULL TIME 
| VOLTS / DIV TEST PONT SIGNAL МАМЕ 
CHi- 0.2 V А2А08 ТРЕ + FINE POSITION |—] 


EDT 
(USE X 10 PROBE) ANALOG Set 


Hënn еттт алуан та 
(USE Х 10 PROBE) V7 
а ина БУ ШП ШО 


права чат ` weien таа LZ INL | ZK У 
USE X 10 PROBE 
ЖАРАНЫ УЛЫ 


TRIGGER В- NOT USED 
(USE X PROBE) 


TIME /DIV: 20 us MODE TRIGGER: CHOP 


ADDITIONAL SETTINGS: NONE CH 2 GND REF d 


виа 5 | 40 MB Velocity Transducer Gain Signalformen | CH1GND REF 


3, Positionierung auf Zylinder 0 dann auf Zylinder 410 (6388). 
Oszillograph so einstellen, daß die Signalform wie in Bild 5 gezeigt zu 
sehen ist. ` 


4. Entsprechend der Amplitude des Velocity Signats (siehe Kanal 2) ist die 
Null zu Nullzeit des Fine-Position-Analog-Signals einzustellen. 
Siehe Tabelle Bild 6. 
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MB Velocity Spannungs.und Null zu Nullzeit Tabelle 


6. Entspricht die Nul! zu Nullzeit nicht der.gemessenen Spannung, so kann 
am Poti E2 R6 auf der Karte A2A07 justiert werden, (siehe Bild 7). 


6. ` Istdie Velocity Justage korrekt, ändern die Oszillographanschlüsse wie 


nach Bild 7 vorgegeben. 
Si еа О EEN 
ied mon те CTT 
ТТ ИШИП 
H 


VOLTS / DIV TEST POINT SIGNAL NAME 


сн2- 0.5У А2В0915А + ON CYLINDER 
(USE X 10 PROBE) SENSE 


SLOPE/SOURCE TEST POINT SIGNAL NAME 


TRIGGER А- +ЈЕХТ А2В09 16B - COURSE 
(USE X 10 PROBE) : 


TRIGGER B- NOT USED 
(USE X PROBE) 


TIME /DIV: 10 ms MODE TRIGGER: CHOP 


FULL LENGTH 
ADDITIONAL SETTINGS: NONE SEEK TIME 


7 1 
Bild 7 40 MB Course Velocity Signalform ` 


7. Bel Positionierung auf Zylinder 0 und dann auf Zylinder 410 (6328), . 
soll die Zeit zwischen den beiden ON-Cylinder Impulsen 50 bis 52 K 
betragen. (siehe Kanal 2) 
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CR: 8. Enspricht die Zeit zwischen den ON-Cylinder Signalen nicht dem vor- 
На: gegebenen Wert, so kann am Poti ВЗА2 auf der Karte A2A07 justiert 
i 5 werden, (siehe Bild 8), 

HERE 

2335: COARSE VELOCITY 

ЕНІН 

23:5: 


с 


Bild 8 Velocity Gain Justage Punkte 


Ist die Coarse-Velocity Justage korrekt, andere die Oszillographan- 
schlüsse wie nach Bild 9 vorgegeben. 


Positionierung auf Zylinder 0 und dann auf Zylinder 410 (638g), 


of patents, 


№. copyright and compe- 
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: OSCILLOSCOPE SETUP 


VOLTS/ У TEST POINT SIGNAL NAME 


VELOCITY TOO FAST 


CHj- 0.5V А?А08 TPF + FINE POSITION 
(USE X 10 PROBE) ANALOG 


CH2- 0.5V  A2B0915A + ОМ CYLINDER 
(USE X 10 PROBE) SENSE 


SLOPE/SOURCE TEST POINT' SIGNAL NAME 


TRIGGER A- */EXT A2B0916B - COARSE 
(USE Х 10 PROBE) 


TRIGGER 8 - NOT USED 
(USE X PROBE) 


TIME / DIV: 0. 5 ms MODE TRIGGER: CHOP 


ADDITIONAL SETTINGS: NONE 


VELOCITY TOO SLOW 


Bild 9 40 MB Fine Velocity Signalformen 


CORRECT VELOCITY 


Айч =! 
ener sugseg bo 
(|| | илья | |: 
Ou 
Die Flanken des ON-Cylinder Signals dürfen hin und her wandern. Das Signal 
selber darf aber keine Einbrüche haben! 


Das Fine Position Analog Signal (siehe Kanal 1) sollte die Form des letzten 
Bildes von Bild 9 haben, А 
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Hg 
Hi 
55522 12. Enspricht das Fine Position Analog nicht dem letzten Bild von Bild 9, 
LS so kann am Poti B3R6 auf der Karte A2A07 justiert werden. 
РЕН (siehe Bild 8). 
Sega 
hi 
25537 А 7 ; 
ER Velocity Gain Justage (80 MB) a 
55835 
HER 
З2ЕРЯ 1. Positinierung auf Zylinder 0 dann auf Zylinder 822 (14668) und са, 10 
| Minuten laufen lassen (Temperaturstabilisierung). 
№: 2. Positionierung unterbrechen und Oszillograph wie т Bild 11 gezeigt an- 


schließen und einstellen, 
3. Positionierung auf Zylinder 0 dann auf Zylinder 822 (14668). Die Zeit 
zwischen den ON-Cylinder Impulsen sollte zwischen 52 und 54 ms betragen. 
4. Enstpricht die Zeit zwischen den ON-Cylinder Signalen nicht дет vorgege- 
benen Wert, so kann am Poti E2 R6 auf der Karte A2A07 justiert werden. 
(siehe Bild 10), 


VELOCITY 
E2R6 


9H35 , 


‚ Bild 10 80 MB Velocity Gain Justage Punkt 
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OSCILLOSCOPE SETUP | FULL LENGTH 
SEEK TIME 


VOLTS / DIV TEST POINT SIGNAL NAME 


CHI- 0.2 V А2В09 ОЗА % ОМ CYLINDER 
(USE X 10 PROBE) 


CH2- NOT USED 
(USE X PROBE) 


SLOPE /SOURCE TEST POINT SIGNAL NAME 


TRIGGER A- */EXT А2В09 ОТА - FORWARD 
(USE X 10 PROBE) SEEK 


TRIGGER 8- NOT USED 
(USE X PROBE) 


TIME /DIV: 10 ms MODE TRIGGER: CH 1 


ADDITIONAL SETTINGS: NONE 


Bild 11 80 MB Velocity Gain Signalform 
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4.3 Zusatzplatinen auf dem Rechner bzw. CRT-Controller 


Speicher-Karte CRT-CONTROLLER 


ROM/RAM SAS 


RECHNER 


44 Verdrahtung der Geschwindigkeit, Takt, V24 oder IHSS 


Asynchron 
Intern Send. 
Empf. 


Synchron SY NCHRON 
Extern Send. (nicht) 
Empf. 


Synchron 
Intern Send. 


ІН55 Empf. 


e  Zühlweise der Brücken auf 


" Nm von Bestückungs- 
für Geschwindigkeit, А 
Takt und Schnittstelle seite gesehen 
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RAP-Konfiguration 


је und ihrem Inhalt 


Platz 1 Platz 2 
Display Display 
MINI-Bus oder SAS (Adr. 4.0) 
SAS (Adr. 3.0) 

2000 Zeichen 2000 Zeichen 


d 


oder Vervleifältigung 
herlige Zustimmung verpflichtet zu Schadenersatz. 


aus dieser Unterls; 


Platz 1 
SAS-Tastatur 


Мы (Adr. 1.0) 


Leitung Rechner 

9600 Baud INTEL 8080 
1 КВ PROM 
8 КВ RAM 


Druckwerk Druckwerk: 
1. Nixdorf-Nadeldrucker 
7 У 178-stellig mit FE 
E 2. LC-Drucker 


Die Darstellung zeigt den zur Zeit max. Platzaufbau. 


Tastaturbelegung 


LA 13 121517 CER 
Pact ae [ет 3 
| $ 


In 
Je 


(civil code, 


= Rasttasten 
Auslösetasten 
= LED 


without our previous au! 
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Programmierbarer Leitungs-Controller 1834 (PLC) 


Adreßschalter für PLC-Controller 


ON 

ој fol [ој fo] Го ІШЕ 
У У БЛ bed EN 
OFF 


Für E/A-Adresse 44 x (8) Schalter 1, 3 und 6 in ON-Stellung. 


Schalter 1 GADN 
A4N 
A5N 
Аб М 
А7 М 
АВМ 
А9М 
АЛОМ 
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5.2 Einsatzgebiet 


Der PLC stellt die Verbindung zwischen der PSR-Schnittstelle und V 24, V 25 oder 
Inhouse-Schnittstelle her. Seine Aufgabe ist es parallel anfallende Daten umzuwan- 
deln in serielle (Daten) und diese Daten entsprechend der Prozedur, die zwischen 
zwei Teilnehmern gefahren wird, anzubieten. Die jeweilige Prozedur die gefahren 
werden soll, wird vom System in den PLC geladen. 

Übertragungsweg: Standleitung 2- oder 4-Draht-Wählleitung 
Übertragungsart: Synchron, Asynchron 

Betriebsart: Halbduplex, Vollduplex 

Übertragungscode: ISO 7-Bit, EBCDIC 


Fehlerüberwachung: Zeichen- und Blockprüfung VRC/LRC 
Zyklische Blockprüfung CRC 


Über tragungsmodus: normiert, transparent 


Uber tragungsformate: Blöcke mit und ohne Header, mit und ohne Block- 
zwischenprüfung 


Nachrichtenübertragung: Blockweise mit jeweiliger Bestätigung durch eine 
Rückmeldung, Konversationsmodus 


Wiederherstellungsverfahren: Automatische Blockwiederholung bei fehlerhafter 
Übertragung, Time-out Überwachung 


Steuerungsverfahren: Konkurrenzbetrieb 


Als Steuerungsverfahren (Prozedur) sind möglich: 


ІВМ BSC Simulation 2770, 2780, 3740, 3780, 3735, 3270 
Siemens MSV 1/2 Synchron 

Siemens LSV 1/2 Asynchron 

DIN 66019 
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5.3 E/A-Belegung 
ede Е С БА eae 
| Parameter 
RESET | RESET 


letzter Parameter 


Interrupt- Nummer 


Ergebnis 


G x.3 PLC-Status 


5.3.1 Beschreibung der E/A-Belegung 


EG 0.0 


Hat der Controller (PLC) einen Interruptwunsch und innerhalb der Interruptkette 
zur Zeit den höchsten Rang, so antwortet er auf den Befehl mit der Interrupt- 
Nummer. Die Interrupt- Nummer ist die um 2 Stellen nach rechts geshiftete САП, 


EG х.1 


Über die Zeile EG x. 1 können die Ergebnisse abgefragt werden, die nach Be- 
endigung eines Auftrages das System verlangt. 


Das STACK-Register kann max. 15 Bytes speichern. 


EECH 
МІХБОВЕ 
DEE 
COMPUTER 
Kundendienst 


ЕС x.2 
Mit der Zeile EG x.2 wird der Status des PLC abgefragt. 
Die einzelnen Bits haben folgende Bedeutung: 


BitO=1 Controller gelöscht (LÓ-Merker) 
Bit I= 1  Parityfehler, Schnittstelle 
Bit 5= Ready, Ready = | Stack-Register leer 
0 Stack-Register besetzt 
Bit 6 = Busy, Busy 1 Stack-Register besetzt 
=0 Stack-Register leer 
Bit7=1 Interrupt 


Merker LÓ 


Dieser Мегкег "Lëschen" wird gesetzt, wenn über die AG x.2, Bit 0 das Signal 
LOB ausgegeben wurde. 


Merker PFS 


Dieser Merker "Parityfehler Schnittstelle" wird gesetzt, wenn beim Empfang von 
parallelen Daten vom Rechner ein Parityfehler erkannt wurde. 


Merker Ready 


Dieser Merker "Ready" wird gesetzt in Abhängigkeit vom Zustand des Stack- 
Registers, für die Übergabe vom System zum PLC. 

Stack-Register leer Busy = 0 

Stack-Register besetzt Busy = 1 


Merker INT 


Dieser Merker "Interrupt" wird gesetzt, wenn der PLC einen Interruptwunsch hat. 


EG x.3 
Mit der Zeile EG x.3 wird der PLC-Status abgefragt. 


xg 
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AG х.1 und АС x.3 


Mit der Ausgabezeile AG x.1 und AG x.3 muß die Auftragsübergabe erfolgen. 
Jeder Auftrag besteht aus einem Parameterfeld. 


Parameterfe ld 


letzter Parameter 


Es können max. 15 Bytes für die Aufträge übergeben werden. Dos letzte vom 
System geladene Zeichen (AG x.3) wird vom PLC als erstes gelesen. 


AG x.2 
Die einzelnen Bits der Zeile 2 haben folgende Bedeutung: 


Bit 0: LOB PLC normieren 

Bit 1: MLO Merker löschen 

Bit 5: Busy Busy-Merker lóschen 
Bit 6: INT Interruptmerker löschen 
Bit7; INT КӨР  Interrupt-Kanalsperre 
Ausgabesignal LOB 


Mit diesem Signal wird der PLC gelöscht und das Flip-Flop LO und INT КӨР gesetzt. 


Ausgabesignal MLO 
Mit diesem Signal werden die Merker PFS und LO gelöscht. 


Ausgabesignal RESET READY 
Mit diesem Signal wird der Merker BUSY gelöscht. 


Ausgabesignal RESET INT 
Mit diesem Signal wird der Merker INTERRUPT gelöscht. 


Ausgabesignal | NT KSP 


Mit diesem Signal wird die Anmeldung eines Interrupts gesperrt. 
0 = frei, 1 = gesperrt. 
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5.4 Betriebsparameter 


Übertragungsgeschwindigkeit Vorgaben für Fernbe- 
Taktung triebseinheit 
Codebreite 

Zeichen- und Blocksicherungsverfahren 


Verbindungsaufbaukennung Vorgaben für Verbin- 
Zeitvorgaben für MI-Überwachung dungsaufbau 

Anzahl Wählversuche 

Zeit zwischen den Wählversuchen 


Umschalt- und Sendeverzögerungszeit Vorgaben für Datenüber- 
Hohe Übertragungsgeschwindigkeit (54) tragungseinrichtung (DUE) 


10- N Segementlänge Vorgaben für Segemen- 
12 Reserviert tierung 


Prozedurkennung 1 Vorgaben für Prozedur 
Prozedurkennung 2 

Anzahl Leading Pad 

Anzahl SYN 

Anzahl Trailing Pad 

Anzahl WHZ1 (Aufrufwiederholungen) 

Anzahl WHZ2 (Textwiederholungen, Quittungsanf.) 
Anzahl WHZ3 (Kontinuitütsphase) 

Timer TO (RUckmeldeUberwachungstimer, Aufrufph.) 
Timer T1 (Rückmeldeüberwachungstimer, Textph.) 
Timer T2 (Betriebsüberwachungstimer) 

Timer T3 (Nachsynchronisation) 

Timer T4 (Kontinuitätstimer) 

Timer T5 (Empfangsüberwachungstimer) 


ipm 


PAD (Leading) Steverzeichen-Tabelle 
SYN 
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43 Steuerzeichen-Tabelle 
(Fortsetzung) 


45 


Konfigurationskennung Aufrufadressen 
Sendeaufrufadresse SA 

Empfangsaufrufadresse EA 

Stationsadresse ADR 

General POL 


Link-Adressen Link-Tabelle 


544.1 Beschreibung der Betriebsparameter 


e Byte 0: Uber tragungsgeschwindigkeit 
Bedeutung: Die Ubertragungsgeschwindigkeit wird festgelegt. 


Baud Rate (b/s) 
50 


1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
2 


m 


Byte 1: Taktung 


Bedeutung: Die Taktart (intern/extern) wird festgelegt. 


Sendetakt | Empfangstakt 
extern extern 
extern intern 
intern extern 
intern intern 
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е = Byte 2: Enthalt die Codebreite ohne Parity (5 - 8 Bits). 
e Byte 3: Legt das Zeichen- und Blocksicherungsverfahren fest. 


7 0 


Parity generieren 
Parity nicht generieren 


Parity odd 
Parity even 


LRC/VRC-Prüfung 


CRC16-Polynom 1 
CRC16-Polynom 2 (löschen auf 0) 
CRC g-Polynom 2 (löschen auf 1) 


Polynom 1: Х16 + x15 + Х2 + 1 (IBM-Polynom) 
Polynom 2: Х16 + X12 + X5 + 1 (ISO/DIN) 


Legt die Art der Verbindungsaufbaus fest. 
7 о Bit 


Standleitung 
Woh lleitung 


Ferneinschaltung 


KMS-Ansteuerung (KMS = 
Siemens-Konzentrator) 


Zeitvorgabe für die Überwachung von М1 nach Ausgabe der letzten 
Wählziffer іп 5 Sek. -Einheiten. Richtwert: 10 Sek., 30 Sek. 


Die Anzahl der Wühlversuche bei vergeblicher Wahl über AWD. 


iting from this document ( 


Zeit zwischen den Wühlversuchen іп 5 Sek. -Einheiten. 
Richtwert: 1 Min. 


ACHTUNG: Für die Anzahl Wahlversuche und Zwischenzeit sind 
die Vorschriften der DBP zu berücksichtigen. 
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Byte 9: 


Byte 10-11: 


Byte 12 - 13: 


Byte 14: 


8870/1 
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Vorgabe, ob die hohe Übertragungsgeschwindigkeit (S4) angeschaltet 
werden soll (0 = S4-Ausgabe, 1 = 54 = 0). 
Segmentltinge 


Lünge der Segmente fUr segmentiertes Lesen bzw. Schreiben. 
Reserviert 


Prozedurkennung 1 


7 


Synchron 
Asynchron 


Aufrufbetrieb 
Konkurrenzbetrieb 


Prozedurkennung 2 


7 0 Bit 


1 WACK erlaubt 
1 TTD erlaubt 
el RVI erlaubt 
1 Konversationsrückme ldung erlaubt 


————— 0 Satzbeginn mit STX 
1 Satzbeginn ohne STX 


Fin 1 Dialogmodus (entspr. DIN 66019) 


Anmerkung: 


a) Eine Konversationsrückme dung ist nur einmal erlaubt 


(entspricht IBM - BSC). 


b) Der Dialogmodus entspricht DIN 66019, gilt nach Vereinbarung 
für einen DatenUbermittlungsabschnitt. 


Anzahl Leading Pad 


Die Anzahl der Leading-Pad-Zeichen für die Bitsynchronisation 
wird festgelegt. Richtwert: 0 oder 2. 


Anzahl SYN 


Die Anzahl der SY N-Zeichen für die Synchronisation vor jeder 
Übertragung ist anzugeben. Richtwert: 2 bis 7. 
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Anzahl Trailing Pad 

Die Anzahl der Troiling-Pad-Zeichen, die am Ende jeder Übertra- 
gung zu senden sind, ist vorzugeben. Richtwert: 1 bis 3. 

Anzahl WHZ1 + 1 

Die Anzahl der Wiederholungen in der Phase 2 der Datenübertragung 
(Aufbau der Datenübermittlung) ist anzugeben. Richtwert: 4 bis 15. 
Anzahl WHZ 2 + 1 

Die Anzahl der Wiederholungen bzw. Quittungsanforderungen іп 
der Textübermittlungsphase ist anzugeben. Richtwert: 4 bis 8. 
Anzahl WHZ 3 + 1 

Die Anzahl der Anforderungen der Rückmeldung nach WACK-Empfang 


bzw. der Anforderungen für einen Text nach TTD-Empfang wird fest- 
gelegt. Richtwert: >15. 

Timer TO 

Überwacht das Eintreffen einer gültigen Rückmeldung in der Phase 
des Aufbaus der Datenübermittlung in 100 ms-Einheiten. 

Richtwert: 1 bis 3 Sek. 

Timer T 1 

Überwacht das Eintreffen einer gültigen Rückmeldung in der Daten- 
Ubermittlungsphase in 100 ms-Einheiten. Richtwert: 3 Sek. 

Timer T2 (Betriebsüberwachungstimer) 


Überwacht den ordnungsgemäßen Abbau der Wählverbindung, wenn 
kein Datenverkehr stattfindet in 5Sek.-Einheiten. 
Richtwert: 30 - 80 Sek. 


Timer T3 (Nachsynchronisation) 


Legt die Zeit fest, nach der bei einer Textübertragung durch Senden 
von SY N-Zeichen nachsynchronisiert werden muß in 100 ms-Einhei - 
ten. Richtwert: 1 Sek. 


Timer T4 (Kontinuitütstimer) 


Überwacht die Aufrechterhaltung der Kontinuitat der Übertragung 
durch Senden von WACK (wenn vorübergehend nicht empfangsbereit) 
bzw. TTD (wenn vorübergehend nicht sendebereit) in 100 ms-Einhei- 
ten. Richtwert: 2 Sek. 
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Timer T5 (Empfangsüberwachungstimer) 
Überwacht den Empfang von SY N-Zeichen im Datenübertragungs- 
block. Richtwert: 1 bis 3 Sek. 

Byte 28; Reserviert 


Byte 29-47: Steuerzeichentabelle 
Die Codierung der Leitungssteuerzeichen im Übertragungscode ist 
anzugeben; bei DLE-Zeichenfolgen (АСКО, АСК 1, WACK, RVI) 
die Codierung der Folgezeichen. 
Konfigurationskennung 
Definiert die Konfiguration des Systems bei Aufrufbetrieb. 
7 0 Bit 


er Anzahl Links (n) 


1 Trabanten-Station (Secondary) 


Byte 49...: Stations-, Link- und Aufrufadressen werden für das jeweilige 


Betriebsprogramm festgelegt. Für den PLC-BDC gilt: 


Byte 49 = Sendeaufrufadresse SA 
Byte 50 = Empfangsaufrufadresse EA 
Byte 51 = Stationsadresse ADR * 
Byte 52 = General-POL GPOL 


Byte 53 bis 
53 + п: Sendeaufrufadressen der Links s 


Physikalische Adressen der Links für Sendeaufrufe (z.B. Device- 
Adressen von Endgerüten), die Daten senden sollen. 


Byte 53+1+1 
bis 
53+2n: Empfangsaufrufadressen der Links ** 


Physikalische Adressen der Links für Empfangsaufrufe (z.B. Device- 
Adressen von Endgeräten, für die Daten zu empfangen sind). 


ж Gilt für 2780-Aufruf. 


же n entspricht der Anzahl Links; bei unterschiedlicher Anzahl für Sendeaufruf- 
adressen und Empfangsaufrufadressen gilt FF als Füllzeichen in den Tabellen. 
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16 К-ВАМ Submodul 


gp 
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DMA-Submodul 


5 
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müssen für Betrieb 


Lageplan der Brücken 
getaktet sein 
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5.5.1 V24-Schnittstelle 
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Brückeneinstellung 


Mit BC 1 kann 52 auf + gelegt werden. 

Mit BC 2 kann S2 zur DUE durchverbunden werden. 
Mit BC 3 kann M 1 auf + gelegt werden. 

Mit BC 4 kann МТ zur DUE durchverbunden werden. 
Darf nicht gesteckt werden. 

Mit BC 6 kann 52 mit M2 verbunden werden. 

Mit BC 7 kann M2 zur DUE durchverbunden werden. 
Mit BC 8 kann МЗ auf - gelegt werden. 

Mit BC 9 kann МЗ zur DUE durchverbunden werden. N 
Mit BC 10 kann M5 auf + gelegt werden. 

Mit BC 11 kann M5 zur DÜE durchverbunden werden. 

Mit BC 12 kann S4 zur DÜE auf + gelegt werden. 

Mit BC 13 kann 54 zur DUE auf - gelegt werden. 


Lage der Brücken 


| Stecker В Codierschalter 


HI Stecker B = Modem- und AWD-Anschluß 
BC13 BC1 


von Bestückungsseite gesehen 


5.5.3 M2-Verzógerung 


Um die Meldeleitung M2 vom Modem zu verzögern, ist eine Verzögerungsschaltung 
eingebaut, mit der folgende Zeiten durch Brücken einstellbar sind. Ist keine Brücke 
eingestellt, so hat die Schaltung eine Grundverzögerung von 100 ms. 

ВТ ein = 30ms 

B2 ein 60 ms 

B3 ein 90 ms 


ВТ, 2 und 3 können auch addiert werden. 


e Lage der Brücken 


Stecker A = 280 Adapter-Anschluß 
Trimmer 


© 
L] L | SC p"— 3,6864 MHz 
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Modem-Anschluß 
Modem-Anschluß 


50-pol. Cannon 25-ро!. Cannon 


Kabel 7159 


е  Modem- und AWD-Anschluß 


50-ро}. Cannon 25-pol. Cannon 
Г --1| оов 
|| awo 


Kabel 7160 


5.7 Steckerbelegung 


5.7.1 25-pol. Cannon-Stecker 


CCITT шінде ажалы з ы а 


Schutzerde (Protective Ground) 
Sendedaten (Transmitted Data) 
Empfangsdaten (Received Data) 
Sendeteil einschalten (Request to Send) 
Sendebereitschaft (Clear to Send) 
Betriebsbereitschaft (Data Set Ready) 
Betriebserde (Signal Ground) 
Empfangssignalpegel (Carrier Detect) 


Sendeschrittakt ext. (Serial Clock Transmit) 


Empfangsschrittakt (Serial Clock Receive) 


Übertragungslig. anschalten (Data Terminal Ready) 


Ankommender Ruf (Ring Indicator) 
Hohe Übertragungsrate 
Sendeschrittakt int. (Internal Clock) 
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50-pol. Cannon-Stecker (Modem, AWD) 


Sendedaten 

Sendeschrittakt int. 
Übertragungsleitung anschalten 
Hohe Übertragungsgeschwindigkeit anschalten 
Sendeteil einschalten 
Betriebsberei tschaft 
Sendebereitschaft 
Empfangsdaten 

Sendeschrittakt ext. 
Empfangsschrittakt 
Empfangssignalpegel 
Betriebserde 

Ankommender Ruf 

Netz einschalten 

Woh bit 

Wählbit 

Wahlbit 

Wählbit 

Übertragungsleitung belegt 
Wählzeichen übernehmen 
Übertragungsleitung belegt 
Wählzeichen-Übernahmebereitschaft 
Wahl erfolglos 

Gerufene Station angeschaltet 
Funktionsbereitschaft 
Ankommender Ruf 
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5.7.3 50-ро!. Cannon-Stecker (Adapter — Buchsen) 


26 


Steckeranordnung 


Freie Steckerpunkte dürfen nicht | Codierschalter 
anderweitig belegt werden. 


Modem, AWD 
Stecker B 


Adapter 
Stecker A 
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PSR und DSZ- 
24/25 Schnittstelle 


PLC-Blockschaltbild 
PSR-Schnittstelle 
Steuerung 
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5.9 Statusmeldungen der Übertragungssteuerung 


Auftrag fehlerlos beendet 


Block empfangen 

Block mit Header empfangen (SOH) 
Nachrichtenende empfangen (ETX) 
Transparenten Text empfangen 

Text mit einzelnen Sätzen (ITB) empfangen 


5,9,1 Status- und Fehlermeldungen der Übertragungssteuerung 


EOT Empfang 
DISC Empfang 
RVI Empfang 
BEL Empfang 


Time-out 

BCC-Fehler 

Fehler in der Phase "Aufbau der Datenübermittlung" 
keine gültige Quittung auf Übertragungsblock . 


zu oft WACK empfangen 
zu oft TTD empfangen 


Empfangspuffer zu klein 

kein OPEN für adressierten Link 
Satzanzahl zu groß 

Satzlänge zu groß 


Betriebsbereitschaft MI fehlt 
Sendebereitschaft M2 fehlt oder Sender defekt 
AWD fehlerhaft 

AWD nicht betriebsbereit 

Automatische Wahl erfolglos 
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5.9.2 Logische Fehlermeldungen des PLC 


e  Avuftragsformat falsch 


ge und ihram Inhal 


falsche Steuercodeklasse 

falscher Steuercode 

falsche Modifikation 1 

falsche Linkadresse 

falsche Leitungsnummer 

Leitung nicht aktiv 

falsche Modifikation 2 oder unzulässige Modifikation 


‘Alte Rechte aus dieser Unterla 


Falsche Auftragsreihenfolge 


Leitung nicht eröffnet 

Link nicht eröffnet 
Betriebsparameter nicht geladen 
Codetabellen nicht geladen 
Leitung schon eröffnet 

Link schon eröffnet 

Leitung schon abgeschlossen 
Link schon abgeschlossen 
unzulässiger Auftrag 

kein Read Permission 


Falscher Read-Auftrag 


112 Link arbeitet mit Read Select 

113 Link arbeitet mit Permit Read 

114 Wechsel von Read bis Satzende innerhalb eines Blockes 
115 Read nicht benötigt 

116 Pufferlänge kleiner Blocklänge 

117 Link arbeitet mit Read Line 

118 Read Line ist nicht zulässig 


Sonstige logische Fehler 


128 Auftrag wegen Close zurück 

129 Auftrag wegen Clear Link zurück 

130 Jobgrenzzeit abgelaufen 

131 Anzahl Auftragsfelder kleiner Grenze 

132 zu wenig Speicherplatz für Codetabelle reserviert 
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Fehler beim Initialisieren oder Laden 


144 Speicherfehler 

145 unzulässiger Auftrag 
146 unzulässige Ladeadresse 
147 Programm zu lang 

148 Laden unvollständig 


Fehler in PLC (HW oder SW) 


160 nicht maskierbarer Interrupt 

161 unzulüssige Folgeadresse (LIHA) 
162 Pufferzeiger falsch 

163 Stack-Über lauf 

164 DSZ-Fehler 

165 unerlaubter Restart 


Fehler SNLC 


200 kein Puffer durch SYSMOD generiert 
201 PLC-laden 
202 Read: kein Auftrag, Write: Ready fehlt 


Die durch LW gekennzeichneten Fehler ziehen einen sofortigen Ladewunsch 


nach sich. 


5.10 PLC-Struktur 


Open, Close, Read, Anwender- 
Write, ENV Daten 
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5.11 Kabelplan PLC — Modem (7159.00) 


und Ihrem Inhalt 


Ubertragungsleitung 
anschalten 


6] Hohe Ubertragungs- 
ó| geschwindigkeit 


МТ 107 © |32| Sendeschrittakt int. 


Ankommender Ruf 
für Ferneinschaltung 


Signalbennenung Pin-Nr. am 25-pol. Cannon-Stecker (Stifte) 


Pin-Nr. am 50-pol. Bezeichnung nach DIN und CCITT 


Cannon-Stecker B 
(Buchse) 


50-pol. Cannon- 

Stecker A (Buchse) 
25-pol. Cannon- 
Stecker B (Stifte) 
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Adr.-Schalter- 
Belegung 


Adr.-Schalter- 
Belegung 


Alle Rechte aus 
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Adrefischalter-Belegung 


PSR 


EA 

Bit 
GADN 
INF4 N 
INF5 N 
INFó N 
INF7 N 
INF8 N 
ИМЕЯ N 
INF10 N 


6.2 PSP 


Schalter 
GAD М 
INF2 N 
INF3 N 
INFAN 
INF5 N 
INFó N 
INF7 N 


6.3 sAS 


Tastatur 
Schalter flach 
Repeat 


AD23 
AD24 
Ар25 
Ар26 
AD27 


6.4 Tastaturadressen 


1. Tastatur 1.0 
2. Tastatur. 2.0 


RAM 

Bit 
GADN 
INF13 N 
INF14 N 
INF15 N 
INFI6N 
INF17 М 
INF 18 N 
INF19 М 


Tastatur 
Block 
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6.5 Adresse SAS-Monitor 


Monitor 4.0 


Die Gerüteadresse ist an den Adreßschaltern invertiert einzustellen. 


6.6 Drucker 150 Zch./Sek. 


Schalter 
1 Druckerkennung Bit 0 
Druckerkennung Bit 1 
Druckerkennung Bit 2 
Druckerkennung Bit 3 
Gerüteadresse Bit 4 
Gerüteadresse Bit 5 
Gerüteadresse Bit 6 
Geräteadresse Bit 7 


Druckeradresse 150 Zch./s 6.0 
Low Cost Drucker 6.0 


Die Adreßschalter befinden sich auf der NND-Steuerelektronik 


Druckerkennung 


4 


80-stell. ND mit Papiertransport und FE 
178-stellig ND mit Papiertransport und FE 
Sparbuchdrucker ohne ZEKOSA 
Sparbuchdrucker mit ZEKOSA 
SB-Auszugsdrucker ohne IDKG 
SB-Auszugsdrucker mit IDKG 

80-stellig mit Papiertransport 

178-stellig mit Papiertransport (100 2/5) 
178-stellig mit Doppel-Popiertransport (100 2/5) 
178-stellig mit Doppel-Papiertransport (150 Z/s) 
178-stellig mit Papiertransport 


x x x x x x x x x x x |o 
X XX X X X X X X x хл 
Ooooooooocoo 

= 000000o0lo 
оооо——-——ооо!|кюо 
--00--00--0|- 
-0-0-0-0-00[lo 


Bit 5 = "0" = Zeichenbreite 10 Zeichen/Zoll 
Bit5= "1" = Zeichenbreite 12 Zeichen/Zoll 
Bit ó = "0" = Zeilenabstand 6 Zeilen/Zoll 
ви ó = "I" = Zeilenabstond 5 Zeilen/Zoll 


Bit 6 bezieht sich nur auf Formulareinzug und Sparbucheinzug. 


Fehlermeldungen 


Fehlermeldungen 
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7 Fehlermeldungen 


71 Rechner-LED-Anzeigen (Allgemein) 
Während eines IPL geben der Ur- und Systemlader und anschließend NIROS eine 
Reihe von Informationen auf den vier Rechner-LED 5 aus. 


Diese Informationen sind für den TKD bestimmt und zeigen Fehler bzw. positiv 
durchlaufende Routinen an. 


Magnetplattenfehler werden durch Blinkanzeigen ausgegeben. 


7.2 Statische Anzeige Ur- und Systemlader 
LED-Anzeige 
14 | 13] L2 | L1 | Bedeutung | 
H Rechner läuft nicht an. 
х 


х 

Parity- oder Zeitfehler іт 3. Speicher-Modul 
x 
x 


Parity- oder Zeitfehler im 1. Speicher-Modul 
Parity- oder Zeitfehler im 2. Speicher-Modul 


el Parity- oder Zeitfehler im 4. Speicher-Modul | 


Parity- oder Zeitfehler Storage-Modu I/Cartridge 
Parity- oder Zeitfehler ALM 


Systemlader im Speicher 


Systemlader auf keiner Platte vorhanden 


RAP antwortet nicht 


ҚАР Diagnosesegment wird von Platte geladen, Ladezeit <5 Sek. 


RAP Diagnosesegment geladen. Warten auf Ladewunsch vom 
Platzprogramm 


Empfangsfehler ALM 


Platzprogramm nicht auf Platte 


Platzprogramm geladen, Systeminitialisierung läuft 


Timestarting Algorithmus läuft 


Läuft INIT länger als 1 Minute, kann Betriebssystem RNIROS geladen werden. 


2.79 335 
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7.3 Blinkanzeigen "Cartridge-Fehler ” 


LED-Anzeige 
14] L3 | L2 | LT | Bedeutung 


Syn.-Zeichen nicht gefunden 
SYN 1 falsch 
nicht belegt 

Zylinder-Nr. bei Headervergleich nicht Ubereinst 


1 
х х |х 
х х х 
ојојојо|јојо [о 


CRC 1 falsch 

SYN 2 falsch 

CRC 2 falsch 

Spurende bei Datenfeldübertragung 
Initialisierungsfehler 

Keine Rückmeldung auf Positionierungsauftrag 


Header- oder Datenfeld defekt oder WC = 1 


x 
x 
ојх 
о 


х 


— = 


о = blinken 
x = statisch 


zm LL 22 
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7.3.1 Blinkanzeigen "Storage-Modul-Fehler'' 


LED-Anzeige 
L4 |L3 |L2 Bedeutung 


Syn.-Zeichen des Datenfeldes nicht erkannt 
Syn.-Zeichen der Sektorrandadresse auf der Spur nicht gef. 
Magnetplatte nicht adressiert 
Falsche Zylindernummer im ersten adress. Sektor 
Falsche Kopfnummer im ersten adress. Sektor 
Defekte Spur im ersten adressierten Sektor 
Falsche Sektornummer im Folgesektor 
| CRC-Fehler in der Sektoradresse 
Parityfehler beim Schreiben 


Datenfeld überschreitet Indexmarke, Schreiben-Lesen 
x | CRC-Fehler im Datenfeld, Lesen-Kontrollesen 


x |Kein RUG nach Burstende innerhalb 27,4 us - Lesen 
Parityfehler bei Ausgabe 

x | Falsche Ausgabezeile adressiert 

Magnetplatte meldet POS-Fehler nach 500 ms 

x | Position konnte innerhalb 55 ms nicht gefunden werden 
| x | Sektormarke konnte innerhalb 0,5 ms nicht gefunden werden 
| Folgesektoradresse nicht gefunden 
x | Indexmarke innerhalb 17,3 ms nicht gefunden 
| Sektormarke im Folgesektor nicht erkannt 

Falsche Leerbits im ersten adressierten Sektor 
Kein RUW innerhalb 27,4 ps bei Nullen schreiben 
Lost Data beim Lesen von der Platte 
Subtraktionsfehler Datenfeldlängenzähler beim Lesen 
Kein Strobe innerhalb 12,8 ps beim Lesen von der Platte 
Kein RUG innerhalb 27,4 us nach SYN FIFO beim Schreib 
Lost Data beim Schreiben auf die Platte 
Kein Strobe innerhalb 12,8 ps beim Schreiben auf Platte 
Subtraktionsfehler DFLZ beim Schreiben auf Platte 
Kein CRC Zeichen innerhalb 0,5 ms SYN ok 
Position konnte innerhalb 3 ms (SERVO OFF) nicht gef. werd 
Magnetplatte nicht betriebsbereit 
Kein CRC-Zeichen am Sektorende beim Schreiben 
Kein RUW nach SYN FIFO bei Sektoradresse initialisieren 
Kein CRC-Zeichen, Sektoradr. od. Datenfeld beim init. 


Kein CRC-Zeichen, Datenfeld beim Lesen 


о о о јо о |о ојојх 


x 
x 
о 
о 
о 


х 


| 


4 
ојојојоо 


о јо јо јо јо јо о ojx x |х |x 


о [o |o |o јо [о 10 |x 


= blinken 
statisch 
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LED-Anzeige 
L4 | L3 | L2 | LT Bedeutung 


o Kein RUG nach SYN ok beim Lesen von der Platte 


Lost Data und kein Strobe beim Lesen 

Lost Data und kein Strobe letztes Datum beim Lesen 
Kein Strobe nach einen Sektor lesen 

FB = 1 

Еећјег = 1 

Betriebsbereit = 1 


7.3.2 Blinkanzeigen durch BZUP 


LED-Anzeige 
L4|L3] L2| L1 | Bedeutung 


File XVSYLA nicht gefunden 
Prüfsumme falsch 


74 Betriebssystem Fehleranzeigen 


LED-Anzeige 
L4| 131 L2] L1 | Bedeutung 


о Power Fail Restart läuft 
о | х | Halt Message kann nicht ausgegeben werden 


Beim Laden des Betriebssystems kónnen folgende Fehlernachrichten auftreten: 


NO OPERATING SYSTEM Der Betriebssystemfile NIROSR wurde auf der ge- 
wünschten MP-Unit gefunden. 


ILLEGAL UNIT NR Eingegebene Unit-Nr. >7 bei Cartridge 
>] bei Storage-Modul 


7.5 Fehleranzeige Masterplatz (Stand-alone-File) . 


Beim Laden eines Stand Alone Files kónnen am Masterplatz folgende Fehlertexte 
auftreten: 


1. NO SUCH FILE Stand Alone File nicht vorhanden 
2. FILE ILLEGAL File Type ungleich 77003 

3. NO START ADR File hat keine Startadresse 

4. START ADR ILLEGAL Start-Adresse nicht erlaubt 
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7.5.1 Fehleranzeige Masterplatz (BZUP) 


Beim Laden des Systemladers kann am Masterplatz folgende Nachricht angezeigt 
werden: 


SYSTEMLADER DISC ERROR ACO: STATUS 
АС 0: STATUS (Fehlernummer) 
AC 1: RDA 


AC 2: Speicheradresse 
АС 3; Befehlsadresse 


Kes NO SUCH BLOCK oder NO INDEX HEADER 


7.6 RAP LED-Anzeigen 


Die LED-Anzeigen L1 bis L4, die gelbe Lampe mit Rasttastenfunktion sowie die rote 
Lampe haben bei verschiedenen Betriebszustünden folgende Bedeutung. 


7.6.1 Platzprogramm laden 


LED-Anzeige 
LA | L3| 12 | ЕТ | Bedeutung 


Gewünschte Information kann nicht in den RAM geladen 
werden. 

Prüfsummenfehler im RAM 

Keine der 2 Tastaturen funktionsbereit (nur nach Einschalten 
möglich. 


7.6.2 Platzprogramm geladen 


Taste LED-Anzeige 
(gelbe Lampe}|L4 | L3 | 12] 11] Bedeutung 


Rasttaste Wechselt Zustand bei jeder Quittung. 


ge pe Lampe) POLL ` Wechselt Zustand bei jedem korrekt 
той gesetzt 
empfangenen Block. 


sein 
TAST | Wechselt Zustand nach jeder korrekt 
empfangenen Tastatureingabe. 


DISPL ` Wechselt Zustand nach jedem angezeigten 
Zeichen. 
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Rasttaste Netzausfall Display 
(rote Lampe) Parityfehler Display 

muß gesetzt Parityfehler Display-SAS 
sein Zeitfehler Display SAS 


Durch Betütigen der Taste kann der Fehler eventuell zurückgesetzt werden. 


7.6.4 Fehlermeldungen RAP und SAS-Drucker 


Leuchtet die S-Taste auf, dann kann durch Betütigen der Taste der aufgetretene 
Fehler auf der Displayzeile 24 angezeigt werden. Die Fehlermeldung ist in zwei 
2-stellige Fehlernummern aufgeschlüsselt. Die erste Fehlernummer ist die des RAP, 
die zweite ist vom SAS-Drucker. 


Fehlermeldungen RAP 
Zeitfehler Tastatur (Übertragung) 


Parityfehler Tastatur (Übertragung) 
Netzausfall Tastatur 

Porityfehler Tastatur 

Nach Lead-In kein Folgecode 
Code nach Lead-In дгбвег 2.0 
Codefehler 


Fehlermeldungen SAS-Drucker 


SAS Parityfehler 

SAS Zeitfehler 

Netzausfal | 

Parityfehler 

Hardwarefeh ler 
Initialisierungsfehler (Deckel auf) 
NA wurde nach Löschen nicht gesetzt 
Grundstellung nicht erreicht 
Deckel auf 

Papierende 

Falscher Befehl 

Formular nicht eingezogen 
Druckwerk überprüfen 


Beispiel: ERROR 07 00 
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Stop-Adressen . 
Trap-Meldungen 


Stop-Adressen . 
Trap-Meldungen 
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Stop-Adressen 


Cartridge Release 3.3 
Adressen für Zwischenspeicher 


Storage (REMOTE) e 
Zusützliche Stopadressen für MP-Fehler .. 
Adressen für Zwischenspeicher 


NIROS (REMOTE) 
NIROS (DAP) 

SIR (REMOTE) ..... 
SIR (DAP) 


m 


Lä ra 


- 


Formatter - Cartridge 
Formatter - Storage 


Vë n Penne 


- 


Einstellen der Stop-Adresseu für Device-Driver 


$ 
$ 
$ 
$ 
$ 
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Inhalt АС 3 bei Trap-Meldungen .... 
Adresstabelle . 


- 
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Trap~Meldungen .. 
Trap-Meldungen im Run-Processor .. 
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8 Stop-Adressen 


ht 


zugestandeı 


и Schadenersat 
enterteilung oder Ge- 


brauchsmuster-Eintragung vorbehalten. 


Die nachfolgend aufgeführten Stop-Adressen der Magnetplatten-Driver, 
Device-Driver, NIROS sowie der verschiedenen Processoren sollen zur 
Erleichterung bei der Fehlersuche dienen. 


Die Adressen der Magnetplatten-Driver und von NIROS sind im Gegensatz zu 
den Device-Drivern effektive Adressen und können direkt eingestellt werden. 


Weitergabe sowie Vervielfältigung dieser Unterlage, 


Verwertung und 
stattet, soweit nich 


8.1 Cartridge Release 3.3 


Eingang Schreiben/Lesen 
Adr. 7777 (54502) Label: MD 12 E (ALUF) 


AC 0: LUVAR Adresse 

АС 1: RDA 

AC 2: Speicher-Adresse 

AC 3: Anzahl Blöcke 

Carry: 0 = Lesen, 1 = Schreiben 


Eingang Seek 

Adr. 10041 (20040) Label: CARWO 
АС 1: RDA 

AC 2: LUVAR-Adresse 

AC 3: OP-Code 

Eingang für INIT 

Adr. 10053 (125220) Label: CARWN ! 


AC 1: RDA, Bit 3 = Spur defekt Kz. 
AC 2: LUVAR-Adresse 

AC 3: OP-Code 

Stop bei Cartridge-Fehler 

Adr. 10147 (24736) 

AC 0: Magnetplatten-Status 


15 14 13 12 11 10 


W | Fehler-Nummer 


and giving it to others 


EG-Zeile 4 


munication of the contents thereof 


Copying of this document, 


and tha us 
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8.1.1 Adressen für Zwischenspeicher 


10077  CACOR: Core-Adresse 

10100 CAERR: Letzter Fehler 

10101 CARET: Return Adresse 

10102 CAREl:: Return Adresse 

10103 САЅТР: RDA Stop, ohne Stop - 1 


ge und ihrem Inhalt 
intragung). Verwi 
tet zu Schadeners: 


(BGB, UWG, LilUrhG, Patent- 
jung ohne unsi 


Alle Rechfe aus dieser Unteria 


behalten wir uns 

artoilung, беђгаџс 
Weitergabe oder V. 
herige Zustimmung 


8.2 Storage (REMOTE) 


с 


Format der Real-Disc-Adresse 


15 14 13121110 9 8 7 
physikalische Track-Nummer Sektor- 
Adresse 
0 - 15 
16- 31 


Die physikalische Track-Nr. dividiert durch 5 ergibt die Zylinder- 
Nr., der Rest ist die Kopf-Nr. 


Bit 4 = 0 Sektor 0- 15 
Bit 4 l Sektor 16 - 31 


Eingang Schreiben/Lesen 
Adr. 7640 (54553) Label: SMLUF 


AC 0: LUVAR-Adresse 

AC 1: RDA 

AC 2: Speicher-Adresse 

AC 3: Anzahl Blöcke 

Carry: 0 = Lesen, 1 = Schreiben 


Eingang fiir INIT 
Adr. 7700 (50515) Label: SMFOR 


AC 1: RDA 
AC 2: LUVAR-Adresse 
AC 3: OP-Code 


In der DAP-Version sind die Adressen fiir Schreiben/Lesen und INIT gleich. 


ut our previous authorization will 
damages, 


Fort ee 
NIXDORE 8870/1 


COMPUTER 
Kundendienst Rel. 3.3 


8.2.1 Zusätzliche Stopadressen für MP-Fehler 


Die in der nachfolgenden Tabelle aufgeführten Adressen können bei der 
Fehlersuche als Stop~Adressen verwendet werden. 


Beispiel: Die Adresse 6134 bei SMD-DAP~Version wird angesprungen, 
wenn ein Positionierungsfehler vorliegt. 


Bedeutung 


Data-Channel Late 
Address-Check-Error 
falsche Disc-Adresse 
LU-Nummer 
Speicher-Adresse (Puffer) 
Disc-Adresse 


8.2.2 Adressen für Zwischenspeicher 


10010 SMRYl: Retry-Counter 1 

10011 SMRY2: Retry-Counter 2 

10012 C 120: ОР-Соде Write 

10013 RETUR:  Return-Address 

10014 COREA: Core-Address 

10015 ШУАК:  LUVAR-Address 

10016 OPCOD: Operations-Code 

10021 CYLIN: Cylinder-Number 

10022 RETUl: Return-Addresse for Restore 

10023 CONAL: Counter for Number of alternative Track Pairs 


10013 Inhalt АС 3 = EG 4 


8870/1 


Rel. 3.3 


8.3 


Adresse 


EIER ен 
NIXDORF 
KH 
COMPUTER 
Kundendienst 


phys. Disc-Adresse der LU Nr. 0 
log. Unit-Number 

Register for "CALL" and "FAULT" 
Start-Adresse "Fehlerroutine" 
Disc-Adresse "Tabelle" 
Start-Adresse "Tabelle" 

Trap of location Zero 
Hardware- oder Software-Fehler 
Files log. Unit-Nr. 

Start Input 

Start Output 

Swap out regnant user 

Bump to task Queue 

Task to activate a Processor 
Start IPL 

Power Fail 

Save-Register 

Save-Register 

Save-Register 

Save-Register 

Zeitfehler Interrupt 
Parityfehler Interrupt 

Queue Processor task 
Interrupt Handler-Tabelle 
Read-Block 

Write-Block 

Senderoutine Master-Port 
Start Input 

Zeichenausgabe 

Start Output 

Ladewunsch empfangen 


Aile Rechte aus dieser Unterlage und ihrem Inhalt 
behalten wir uns vor (BGB, UWG, LitUrhG, Patent- 
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биг previous at 


make liable to pay damages. 
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8.3.1 NIROS (DAP) 


Adresse 


phys. Disc-Adresse der LU-Nr. 0 
log. Unit-Number (by Install) 
Register for "CALL" and "FAULT" 
Start-Adresse "Fehlerroutine" 
Disc-Adresse "Tabelle" 
Start-Adresse "Tabelle" 
Trap of location Zero 
Hardware- oder Software-Fehler 
Files log. Unit-Nr. 
Start Input 
Start Output 
Swap out regnant user 
Bump to task Queue 
Task to activate a Processor 
Start IPL 
Power Fail 
Zeitfehler Interrupt 
Parity Zeitfehler 
Save-Register 
Save-Register 
Save-Register 
Save-Register 
Escape task 
| Queue Processor task 
Interrupt Handler-Tabelle 
Read-Block 
Write-Block 
Senderoutine 
Start Output 
Start Input 
Output Character 


je en туе ar ee 
8870/1 NIXDORF 


COMPUTER 
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8.3.2 SIR (REMOTE) 


Е 
= 
8 
8 
8 
3 
3 


Adresse 


12012 Skelett von der DMAP bilden 

12451 Houscleaning, Reorganigsation der Systemplatte 

13001 BZUP prüfen, Sprung zum System-Lader 

13137 Read Index-Header 

13205 Find Config-File 

13356 Re-Build der DMAP 

13414 Tabellen anlegen wie LUT, DAT, SAT 

13672 Einlesen der coreresidenten Discsub-Liste 

14071 Prüfe ob Scope, DSP, BYE, ACCOUNTS und CONFIG M 
auf der Platte 

14453 Move Device-Routine into Core 

14555 Device-Driver laden und initialisieren 

15067 PCB's initialisieren, Master und Slave vorhanden? 

15510 Character-Queue, INT-Stack und free Nodes anlegen 

15704 Empfangspuffer holen 

15776 TOPW ok?, Master (Regnant-Port), System-Disc aktiv? 

16456 DAT und SAT bilden 

16715 Active Files anlegen 


8.3.21 SIR (DAP) 


Bis zur Adr. 15067, Label "SIRB" ist SIR (Remote) mit SIR (DAP) identisch. 


Adresse Label Bedeutun 


15432 Character Queue, INT-Stack und free Nodes anlegen 
15627 Bring up REX 

15676 TOPW ok?, Master (Regnant Port), System-Disc aktiv? 
16356 DAT und SAT bilden 

16615 Active Files anlegen 


8.3.3 BYE 


Adresse 


- | 


Start des LOGOFF-Processors 


Start des LOGON-Processors š 

Print LOGON-Message š 

Swap In z 
ZS 
HEH 
2 Е 
ВЕРЕН 
Bii 
HIE 
#5525 


[rae ee 
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8.3.4 SCOPE 


Adresse 


Annehmen System LU 

Hole Queli-Header nochmals 

Lese eine Gruppe von Blöcken 
Schreibe eine Gruppe von Blöcken 
Neuer Processor 

Abbruch durch ESC 
Processor-Liste 


8.3.5 Formatter - Cartridge 


Adresse Bedeutun 


10223 Read Config.-Header 

10317 Port activ? 

10403 Warten auf korrekte Eingabe 
10465 INIT 1 Track 

10470 Wait for Ready 

10515 Ausgabe RDA 

10564 STAS+1 {Status (АС 1) 

10566 STAS*3 |Track, Sector (AC 1) 

10654 TAMOS  |Error-Nr. (AC 1) 

10767 RDRSP  |Lesen eingegebene Zeichen 


8.351 Formatter - Storage 


Adresse 


Read Config.-Header 
Port activ? 
Warten auf korrekte Eingabe 
Max. Anzahl der alternatic Tracks (AC 0) 
Erste RDA der alternatic Tracks (AC 0) 
CORER*1|INIT 1 Track 
CORER+2 |Track kann nicht formatiert werden, hole alternate Track 
TRACK  |Laufende Track-Nummer 
WAIT-1 |INIT 1 Track 
МА1Т+2 |Wait for Ready 
SEE+1 Positionierungs-Fehler 
CACHN  |Errechne Zylinder und Kopf 
NEATT INIT alternate Track 
NEATT+1 |Error in Formatting, alternate Track 
RALL Ausgabe RDA 
STAS*1 |Status (AC 1) 
STAS*3 |Track, Sector (АС 1) 
TAMOS  |Error-Nr. (AC 1) 
RDRSP Read Input-Parameter 


[ir a ar en ef 
8870/1 NIXDORF 
COMPUTER 


Rel, 3.3 Kundendienst 


8.4 Einstellen der Stop-Adressen für Device-Driver 


, LitUrh6, Patent- 
lragung). Verwertung. 


ge und ihram Inhalt 
ng ohne unsere vor- 
tet zu Schadenersatr. 


Alle Driver beginnen in der Assembler-Liste mit der Adresse 10200. 
Geladen wird der Driver ab ab der Adresse 10205. 


{BG 


Damit auf der Listing-Adresse 10317 gestoppt werden kann, ist folgendes 
durchzuführen: 


e Möglichkeit 1 
a) Errechne Differenz zwischen Stop-Adresse und BPS. 


Stop-Adr. 10317 
BPS - 10205 
Differenz 112 


b) Mit dem QUERY-Processor die Start-Adresse des Drivers im Speicher 
erfragen. 


c) Die errechnete Differenz in das Basisregister des Adapters laden. 


Aita Rechte aus dieser Unterla 


behalten wir uns 
harige Zustimmung vs 


Weitergabe oder Vervi 


7 


d) Die Speicher-Startadresse іп der Adreß-Schalterreihe einstellen. 
Schalter "STOP" und "REL" einlegen. 


f) System starten. 


Móglichkeit 2 


a) Mit dem QUERY-Processor die Start-Adresse des Drivers im Speicher 


erfragen. 
b) Von der Start-Adresse ist BPS * 5 (10205) zu subtrahieren. 
c) Diese errechnete Adresse in das Basisregister des Adapters laden. 


d) Dann kann die Assembler-Adresse oder die angegebene Stop-Adresse 
in der Adreß-Schalterreihe eingestellt werden und mit den Schaltern 
"REL" und "STOP" kann relativ gestoppt werden. 
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8.4.1 


Adresse 


10216 Laden (Reset) PLC 

10242 Busy immer gesetzt 

10300 Länge lesen 

10312 Initialisierungs-Routine 

10342 ENV-Statements 

10364 OPEN nicht komplett 

10446 Laden PLC-Programm (PLC 3) 

10506 Laden Config.-Programm (PLC 2) 
10532 Programm-Blócke zum PLC senden 
10604 Subroutine für "FIND FILE" und "READ HEADER" 
10616 File nicht gefunden, falscher Name 
10662 Sende HW-Stack zum PLC 

10743 Laden zu Ende 

11031 Spezifikation des OPEN 

11156 Modifikation für Schreiben 

11254 Modifikation für Lesen 

11274 DIAL (Wahl autom.) 

11314 Exchange ID 

11354 Status 

11376 Dump PLC 

11436 Read Permission 

11474 Fetch 

11512 Dump-Area 

11532 Close-Routine 

11543 Write-Routine 

11637 Read Data from PLC- to NLC-Buffer 
11751 Read-Routine 

12130 Error-Routine 


Weitergabe sowis Veryi 


8.4.2 


Adresse 


Open-Routine 

Close-Routine 
Interrupt-Routine 
Read-/Write-Routine 
Backspace the Tape 
Block/File Forward/Backward 


E 
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8.4.3 


Adresse Bedeutun 


Formularhöhe 
Open-Routine 
Zeilenzähler 
Zeichenzähler 
Write-Routine 
Druck-Routine 
Papierende-Merker 
Start Druck 
Pufferende 

10616 Pufferanfang 


844  $ORDP 


Adresse Bedeutun 


10254 Open-Routine 
10315 Formularhöhe 
10316 Zeichenzähler 
10330 Pufferlänge 
10411 Write-Routine 
10513 Drucker klar? 
10523 Pufferende 
10524 Pufferanfang 
10552 Druck-Routine 
10723 Close-Routine 


8.4.5 %СА5 


Adresse 


Interrupt-Handler 


Unit Ready? 

Unit eröffnen 

Close Unit 
Start-Block Backward 
Start-Block Forward 
Write 

Read 

Deckel öffnen 


previous authorization will 


liabla to pay damages. 
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8.4.6 % FD 


Adresse 


10205 Open-Routine 
10244 Interrupt 

10265 Read. Routine 
10270 Time out 

10317 Anzahl Worte 
10470 Ready? 

10510 Buf fer-Adresse 
10511 Sektor-Nummer 
10514 Bytes pro Sektor 
10553 ТКАКА+ 7 | Ausgabedaten 


8.5 Inhalt АС 3 bei Trap-Meldungen 


Die in der nachfolgenden Tabelle aufgeführten Adressen, können bei Trap 0- 
Meldungen im AC 3 als Rückkehradressen erscheinen. 


Das gleiche trifft zu, wenn mit dem Adapter auf den Adressen 1221 oder 
1223 gestoppt wird. 


Diese Adressen, entweder Inhalt AC 3 oder der Inhalt von der Adresse 
1163 (SA), weisen auf den Fehler hin. 


8.5.1 Adresstabelle 


Fehler 


HW-Magnetplatte 

Time out 

LU inaktiv 
Schreibfehler (LO - WC) 
Ready? (BIBN - POS) 
Falsche RDA (PFS - ZF) 


H 
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8.6 Trap-Meldungen 


8.6.1 Trap-Meldungen im Run-Processor 


ga und ihrem Inhalt 


Die nachfolgend aufgeführten Adressen sind Discsub-Aufrufadressen über 
einen CALL. Diese Adressen erscheinen dann innerhalb der Trap-Meldung. 


ng, Gebrauchsmust 
gabe oder Vervielf. 


Beispiel: Trap 0 AT 14771 in RUN. 


Alle Rechte aus dieser Unterla; 


Bei dieser Meldung wurde ein Fehler durch die Discsub "SEARCH" festge- 
stellt. 

Im AC 1 des Status steht die falsche RDA, die diesen Fehler verursacht hat. 
Das heit, eine Index-Datei ist zerstört worden, genauer ein Block inner- N 
halb der Index-Datei. 


Discsub- 
Adresse Unterprogr. 


UNLOCK Satz entsperren 
'SIGPAUSE Warten bis Satz entsperrt 
WONA Warten bis Bildschirmausgabe zu Ende 
WONA Warten bis Bildschirmausgabe zu Ende 
FFQU Finde FILE im coreresidenten Index 
CHKRP Uberpriife Lese-Schutz (Read-Protection) 
MOVE Move Words 
MOVE 
MOVE 
CHK Kanal-Funktionen 
WONA Warten bis Bildschirmausgabe 
WONA Warten bis Bildschirmausgabe 
WONA Warten bis Bildschirmausgabe 
WONA Warten bis Bildschirmausgabe 
MOVE Move Words 
SIGPAUSE Senden Signal 1 
SIGPAUSE Senden Signal 3 (Pause) 
SIGPAUSE Pause für Empfang mit Time-out-Überwachung 
SIGPAUSE Empfang von einem Signal 
CHK Kanal-Funktionen 
SEARCH SEARCH-Statement interpretieren 
SIGPAUSE Satz entsperren 
CHK Kanal-Nummer überprüfen 
SIGPA Device-File mufi warten 
CBSA INIT für CALL oder SEARCH 
MOVE Kopiere Liste zur USER AREA 
CALLN Selektierte Discsub aufrufen 
SIGPA Divice-File muß warten 
TAN-, ATN-, SQR-, COS-, SIN-Funktionen usw. 
PLOGF Logarithmus-Aufruf 
PEXPF Errechne Exponent 
SPECIAL SPC-Funktionen 
CHK CHF-Funktionen РЕБРА 
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Hinweise zur Änderungsmeldung 


Mit dieser Änderungsmeldung haben Sie die Möglichkeit, erkannte Fehler, 
notwendige Änderungen oder erforderliche Korrekturen zu melden. 


Sie helfen uns und Ihnen, wenn Sie davon Gebrauch machen. 


Trennen Sie die Änderungsmeldung bei Bedarf aus dem Manual heraus und 
schicken Sie sie an die angegebene Adresse, 


Wenn möglich, heiten Sie die fehlerhafte(n) Seite(n) mit der (den) 
eingetragenen Anderung(en) an die Änderungsmeldung. 


Weitere Anderungsmeidungen können Sie jederzeit bei der auf der 
Vorderseite angegebenen Adresse anfordern, 


Sind in einem Manual Korrekturen oder Änderungen vorgenommen worden, 
so wird auf dem Titelblatt die Nummer der Auflage und das Ausgabedatum 
ebenfalls geändert. Außerdem bekommt jede geänderte oder berichtigte 
Seite das gleiche Ausgabedatum wie das Titelblatt. 
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